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ASPECTOS DESTACADOS

e Area de trabajo mas grande gracias al X-jib 240°

e Larotacién de 2 x 200° de la cesta de trabajo asegura su perfecto posicionamiento

e Brazo superior telescdpico que alcanza los 19 m

¢ Puede montarse en chasis de 4 ejes con 32 t

e Cesta telescépica con una capacidad de carga de la cesta de 600 kg y preinstalacion integrada para el sistema Powerlift

e | acesta colgante permite acercarse al maximo a los objetos

e Camara de marcha atras e Acceso por ambos lados (escalera de acceso a de-

e Funcién Memory rechay aizquierda) con iluminacion

Desplazamiento vertical en paralelo de la cesta de

¢ Sistema de posicionamiento automaético :
trabajo

e Cestatelescopica

. ) N Bandeja de asiento en la cesta de trabajo
e Sistema de informacidn para el conductor

Cabrestante desmontable bajo la cesta de trabajo

* Placas de seguridad con una potencia de elevacion de 460 kg

e Entrada de corriente CEE de 230V con enchufe CEE
en la cesta de trabajo

Camara adicional para el lado del acompafiante

. . . El trabajo en la cesta es posible incluso con fuerza
® Funciones de asistencia del viento 8 (20 m/s)

e Sistema de lubricacion del brazo inferior




DATOS TECNICOS

=2 A Peso maximo* 29900 kg Alcance max. 40,5m

Longitud de transporte 11,93 m .; Alcance de giro de la corona de giro 540°
Anchura de transporte 251 m Angulo de giro de la cesta de trabajo 2 x200°
E =N
Altura de transporte 3,97 m w Angulo de giro del brazo de la cesta 240°
.= i)
Anchura max. de soporte 8,89 m Amplia cesta de trabajo 3,81x1,04x1,10m
E Altura méax. de trabajo 64 m E Carga méx. de la cesta 600 kg

EX * En funcién del chasis de camién
62 m

Altura méax. de la base de la cesta

DIAGRAMAS DE TRABAJO
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Posibilidad de un margen de tolerancia del 2 % en funcién de los componentes
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PALFINGER

SU INTERLOCUTOR

Palfinger Platforms GmbH
Dusseldorfer Str. 100
47809 Krefeld | Alemania

KP-P640M2+ES

Las plataformas aéreas de las imagenes estan equipadas con elementos parcialmente per-

sonalizados y no siempre corresponden al equipamiento de serie. Deben considerarse las

regulaciones propias de cada pais a la hora del montaje. Los datos relativos a las dimensio-

nes no son vinculantes. Se reservan los derechos a cambios, errores y fallos de traduccidn. PALFI N G ERCOM




