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Referitor la acest manual

Acest manual contine informatii importante pentru

montarea, operarea, intretinerea si remedierea defectiunilor

simple, in mod sigur si corect a platformei ridicatoare de incar-

care-descarcare PALFINGER Tail Lifts .

P Cititi acest manual in intregime si, in special, capitolul ,In-
formatii importante referitoare la securitate®, inainte de lu-
cra cu platforma ridicatoare de incarcare-descarcare.

Documentatie suplimentara

* Instructiuni de montare

» Schema de montare

» Catalogul pieselor de schimb (online)

» Carnetul pentru verificari

» Examinarea atasarii (la cerere)

» Scurt manual de utilizare (optional)

» Completare referitoare la manualul de exploatare (optional)



Informatii importante referitoare la
securitate

Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare PALFINGER
Tail Lifts a fost construita in conformitate cu standardele teh-
nologice actuale si cu normele tehnice de securitate consa-
crate. Totusi, exista pericol de prejudicii corporale si materiale,
daca nu cititi urmatoarele instructiuni de securitate si avertizari
fnaintea instructiunilor de operare.
P De aceea, cititi acest manual in intregime si cu atentie, na-
inte de a opera platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

P Pastrati astfel incat acesta sa fie accesibil in orice moment
tuturor utilizatorilor.

» in cazul in care inchiriati sau vindeti vehiculul impreuné cu
platforma ridicatoare de incarcare-descarcare, predati in-
totdeauna si acest manual de utilizare.

Utilizarea conforma cu destinatia

» Utilizati platforma ridicatoare de incarcare-descarcare ex-
clusiv pentru incarcarea si descarcarea marfurilor. Numai
operatorul este autorizat sa stea pe platforma cand aceasta
se deplaseaza.

» Actionati ridicarea platformei ridicitoare de incarcare-des-
carcare numai cu suprastructura. Daca exploatati platforma
ridicatoare de incarcare-descarcare fara o suprastructura,
exista pericolul ca cilindrul de ridicare sa cada in afara in
cazul in care cursa este prea mare, provocand vatamari de
persoane si prejudicii materiale.

» Respectati limitele de sarcina indicate in datele tehnice.

Utilizarea conforma cu destinatia include si datoria de a citi si

intelege acest manual si, in special, capitolul ,Informatii impor-

tante referitoare la securitate*.

Se considera ca utilizare neconforma cu destinatia

« utilizarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare in
afara domeniilor de utilizare indicate in acest manual,

« utilizarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare in
conditii de functionare care se abat de la cele descrise in
acest manual.
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CUVANT-
SEMNAL

Calificarea personalului

Operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare este
permisa numai persoanelor care:

* au citit si inteles acest manual si, in special, capitolele ,Informatji
importante referitoare la securitate” si ,Operatii generale®

* si care s-au familiarizat cu modul de functionare si cu mane-
vrarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare.

Avertizarile din acest manual

n acest manual, naintea unei comenzi de operare pentru care
exista pericol de prejudicii corporale si materiale, exista averti-
zari.

Avertizarile sunt structurate dupa cum urmeaza:

Descrierea tipului si sursei de pericol

Descrierea urmarilor in cazul nerespectarii
P Descrierea masurilor de aparare impotriva pericolului

Trebuie sa respectati neaparat masurile de aparare impotriva
pericolului!

Cuvantul-semnal indica gravitatea pericolului:

::;’:::I Utilizare
Semnaleaza un pericol major iminent direct,
care duce cu siguranta la producerea de vata-
1
PERICOL! mari corporale grave sau deces, daca pericolul
nu este evitat.
AVERTI- Semnaleaza un pericol posibil, care poate duce
ZARE! la producerea de vatamari corporale grave sau
) deces, daca pericolul nu este evitat.
Indica o situatie potential periculoasa, care,
PRECAU- daca nu este evitata, poate duce la provocarea
TIE! de vatamari corporale usoare sau medii sau de
daune materiale.




Ce trebuie sa aveti in vedere

Instructiuni generale

+ Pastrati intotdeauna acest manual in vehicul.
+ Executarea modificarilor constructive este permisa numai
atelierele autorizate de PALFINGER Tail Lifts. Adresa celui
mai apropriat atelier autorizat, precum si alte informatji de

contact pot fi gasite in repertoarul atelierelor.

» Pentru lucrarile de intretinere, utilizati exclusiv piese de
schimb originale PALFINGER Tail Lifts.

» Respectati toate normele de protectie impotriva accidentelor.

La pornire

+ Verificati zilnic Tnainte de pornirea platformei ridicatoare de

Tncarcare-descarcare daca toate dispozitivele de securitate

si avertizare sunt instalate si functioneaza.

» Fanioane de avertizare

* Lampi de avertizare

* Manere de sustinere

 Dispozitivul de protectie impotriva deplasarii

necontrolate

Pe parcursul utilizarii

 Asigurati-va ca platforma ridicatoare de incarcare-descar-
A/\ care este deblocata inainte de a o pune in functiune.

+ Asigurati o iluminare suficienta a zonei de incarcare.

» Nu transportati niciodata persoane pe platforma ridicatoare
de incarcare-descarcare.

+ Incarcati platforma ridicitoare de incarcare-descércare intot-
deauna astfel incat greutatea sa fie distribuita uniform.

+ Asigurati sarcina utila pe platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare astfel incat aceasta sa nu se poata rasturna. Nu
este permis transportul containerelor cu role fara sistem de
franare decat daca le asigurati cu un dispozitiv de protectie
impotriva deplasarii necontrolate.

+ Pastrati liber spatiul de deplasare din jurul vehiculului.
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nainte de efectuarea lucrarilor de intretinere

« Tntrerupeti comutatorul principal al acumulatoarelor sau de-
conectati conductorul de masa.
» Asigurati, respectiv detensionati arcurile inainte de inlocuire.

« Tn cazul in care existd scapari de ulei hidraulic, nu introduceti
mana in jetul de ulei.

* La lucrarile de intretinere curenta sub platforma asigurati ro-
torul impotriva miscarii descendente.

La eliminarea ca deseu

» Eliminati ca deseu uleiurile si filtrele in conformitate cu dispo-
A zitiile legale natjonale.



PALFINGER Tail Lifts —
Platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare

Sincere felicitari pentru achizitionarea noii platforme ridicatoare
de incarcare-descarcare a firmei PALFINGER Tail Lifts!

Cu o experienta de peste 50 de ani in domeniul platformelor ridica-
toare de incarcare-descarcare, PALFINGER Tail Lifts GmbH este as-
tazi unul dintre primii fabricantjii mondiali ai acestor sisteme de incar-
care extrem de utile.

Platformele ridicatoare de incarcare-descarcare PALFINGER
Tail Lifts, precum si marcile anterioare, cum ar fi Hubfix, Inter-
lift si Hayons Inter, pot fi intalnite astazi in peste 40 de tari din
lumea intreaga. Peste 100.000 de platforme ridicatoare de in-
carcare-descarcare iesite din fabrica din Bremen pot fi intalnite
pe cele 5 continente.

Reteaua unica de asistenta tehnica cu peste 2.500 de puncte
de asistenta tehnica numai in Europa garanteaza un sistem lo-
gistic optim si nelimitat.

Noua platforma ridicatoare de incarcare-descarcare PALFIN-
GER Tail Lifts aflata in posesia dumneavoastra beneficiaza de
o tehnologie inovatoare si fiabila. Acesta a fost fabricat cu
multa grija de colaboratorii nostri. Acestea sunt conditiile nece-
sare pentru o durata de utilizare neperturbata indelungata.
Pentru a va familiariza cu operarea noii platforme ridicatoare de
incarcare-descarcare, va rugam sa cititi cu atentie acest ma-
nual de utilizare. Aici veti gasi si instructiunile tehnice de secu-
ritate pentru utilizarea platformei ridicatoare de incarcare-des-
carcare.

Tn cazul in care aveti intrebari suplimentare referitoare la plat-
forma ridicatoare de incarcare-descarcare, echipa de asistenta
tehnica a firmei PALFINGER Tail Lifts va sta la dispozitie.

11
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Setul de livrare

» Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
« Eticheta — Indicatii ETMA
» Placa de fabricatie mare (pentru platforma)
» Placa de fabricatie mica (pentru mecanismul de ridicare)
» Placa unitatji de proteciie inferioare (UFE)
» Diagrama de sarcina
* Manual de exploatare
» Carnetul pentru verificari
« Starter Kit, compus din:
« Certificatul unitatji de protectie inferioare
* Instructiuni de montare
+ Scurt manual de utilizare
+ Panou de omologare TUV mare
+ Panou de omologare TUV mic



Cum puteti gasi modelul

dumneavoastra

Tn aceste instructiuni de operare, fiecérui model de platforma ri-

dicatoare de incarcare-descarcare fi este asociata o litera

(de la A la V). Vetli regasi aceste litere la inceputul fiecarui ca-
pitol care contine informatii referitoare la modelul de platforma
ridicatoare de incarcare-descarcare ales de dumneavoastra.

Urmatoarea privire de ansamblu indica litera care este asociata

modelului dumneavoastra.

Platforme ridicatoare de incarcare-

descarcare standard

Element de comanda lateral
MBB C 1000 S-C 3000 S

MBB C 1000 LD — C 2500 L
MBB C 1500 SZ — C 2500 Sz
MBB C 1500 SK — C 2500 SK

MBB C 750 SPLD SPRD —
C 1000 SPL SPR

MBB C 750 LD — C 1000 L / PTC 1000 LLW
MBB C 1000 ML — C 1500 ML

MBB C 1000 ML PRO —
C 1500 ML PRO

MBB C 750 S/PTC 750 S
MBB C 750 LX
MBB C 750 SX

MBB C 500 LD - C 750 L/ PTC 750 L / PTC 750 LLW

MBB C 750 SPL SPR
MBB C 1500 LX — C 2000 LX

B Model cu un cilindru

MBB C 500 LG
minifix

MBB C 350 VAN — C 600 VAN
MBB C 500 VAN FLEX

13
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Cilindru electric

MBB C 1000 E

Platforme ridicatoare de incarcare-
descarcare retractabile

Cu platforma pliata o singura data
MBB R 1000 S- R 2500 S
MBB R 1500 L — R 2500 L
MBB R 1500 L FLAT
MBB R 1500 SK — R 2000 LK

MBB R 1500 S TRAIL —
R 2500 L TRAIL

MBB R 1500 S TRUCK —
R 2000 L TRUCK

MBB R 1000 S TRUCK-LGD —
R 2000 L TRUCK-LGD

MBB R 1500 S TRAIL-LGD —
R 2500 L TRAIL-LGD

MBB R 1000 S TRUCK-CCD —
R 2000 L TRUCK-CCD

MBB R 1500 S TRAIL-CCD —
R 2500 L TRAIL-CCD

Cu platforma pliata de doua ori

MBB R 1500 SH - R 2000 LH
MBB R 750 SM — R 2000 LM

Platforme ridicatoare de incarcare-
descarcare cu depliere

Model cu patru cilindri
MBB F 1000 SH — F 2000 LH
MBB F 1000 SX — F 2000 LX
Model cu doi cilindri

MBB F 1000 LD — F 1500 LU
MBB F 1000 L — F 1500 L



M Model cu un cilindru

MBB F 600 L
MBB C 600 L
Lifturi verticale

Vv Lift vertical standard
MBB V 4000 S

15
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Vederi de ansamblu asupra
modelelor

A Platforme ridicatoare de incarcare-
descarcare standard

10

Maner de sustinere pe 11
structura (nu este inclus in
setul de livrare)

Panou de comanda lateral

Agregat hidraulic 12
Unitate de protectie
inferioara 13

Comutatorul de inclinare
b13, senzorul de inclinare 14
b15 17
Comutatorul de inclinare 18
b16, senzorul de inclinare 4g
E)15 21
Intrerupator actionat cu 22
piciorul

Talpa de urcare (dispozitiv
de protectie impotriva
deplasarii necontrolate
optional)

Centrul de greutate al
sarcinii utile

Lampi de avertizare
(optional)

Platforma

Cadru de torsiune
Cilindru de ridicare
Cilindru de inclinare
Tub de sustinere
Telecomanda cu cablu
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B Platforme ridicatoare de incarcare-

descarcare standard

22

2 Maner de sustinere pe
structura (nu este inclus in
setul de livrare)

4 Agregat hidraulic

5 Unitate de protectie
inferioara

9 Balustrada

12

14
17
18
22

Centrul de greutate al
sarcinii utile

Platforma

Cadru de torsiune
Cilindru de ridicare
Telecomanda cu cablu

17
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C Platforme ridicatoare de incarcare-
descarcare standard

10

11

12

2

Maner de sustinere pe
structura (nu este inclus in
setul de livrare)

Panou de comanda lateral
Agregat hidraulic
Comutatorul de inclinare
b13

Tntrerupator actionat cu
piciorul

Talpa de urcare (dispozitiv
de protectie Tmpotriva
deplasarii necontrolate
optional)

Centrul de greutate al
sarcinii utile

13

14
17
18
19

21

Lampi de avertizare
(optional)

Platforma

Cadru de torsiune
Cilindru de ridicare

Cilindru de inclinare
(ascuns sub platforma)

Tub de sustinere
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E Platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare standard cu cilindri electrici

10

1"

12

Maner de sustinere pe
structura

(neinclus in pachetul de
livrare)

13

Panou de comanda lateral 44

17
18
19
21
22
23

Dispozitiv de putere
Unitate de protectie
inferioara

Senzorul de inclinare b15
Senzorul de inclinare b15
Tntrerupétor actionat cu
piciorul

Talpa de urcare (dispozitiv
de protectie impotriva
deplasarii necontrolate
optional)

Centrul de greutate al
sarcinii utile

Lampi de avertizare
(optional)

Platforma

Cadru de torsiune
Cilindru de ridicare
Cilindru de inclinare
Tub de sustinere
Telecomanda cu cablu
Burduf gofrat

19
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F G Platforme ridicatoare de incarcare-
descarcare retractabile

1

Sine de extensie 12
Maner de sustinere pe
structura 13
(neinclus Tn pachetul de
livrare) 15

Panou de comanda lateral
Agregat hidraulic 16

Comutatorul de inclinare 17
b13, senzorul de inclinare 4g
b15 19

Comutatorul de inclinare 21
b16, senzorul de inclinare
b15

Rol& de ghidare 24
Intrerupétor actionat cu
piciorul (optional)

Talpa de urcare (dispozitiv

de protectie impotriva
deplasarii necontrolate
optional)

Centrul de greutate al
sarcinii utile

Lampi de avertizare
(optional)

Portiunea rabatabila a
platformei

Portiunea fixa a platformei
Cadru de torsiune
Cilindru de ridicare
Cilindru de inclinare

Tub de sustinere

2 Telecomanda cu cablu

Cilindru de extensie
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Sistemul de retractare

X

\

17

—et )

15

< ©

23

1 Sine de extensie

15 Portiunea rabatabila a platformei
17 Cadru de torsiune

23 Platforma retractata

X Pozitia de transport
Y Pozitia de operare

21
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KL M Platforme ridicatoare de incarcare-
descarcare cu depliere

11

SN
SN
UK

2\
ORI
SN

A
OO
SR

15

Maner de sustinere pe 12
structura

(neinclus in pachetul de 43
livrare)

Panou de comanda lateral 15
Agregat hidraulic

Unitate de protectie 16
inferioara 17

Comutatorul de inclinare qg
b13, senzorul de inclinare 19
b15

20

Comutatorul de inclinare
b16, senzorul de inclinare
b15 21
Rola de ghidare 22
Intrerupator actionat cu
piciorul (optional)

Talpa de urcare (dispozitiv

de protectie Tmpotriva
deplasarii necontrolate
optional)

\
4

4

Y

R
Y
4

A
3

A A WO
X KRR RN
LRSI
RN R
R LIRS
N SO
2 //\\/\//) OO

12 10

AN

1

Centrul de greutate al
sarcinii utile

Lampi de avertizare
(optional)

Portiunea rabatabila a
platformei

Portiunea fixa a platformei
Cadru de torsiune
Cilindru de ridicare
Cilindru de inclinare

Rola a unitatii de protectie
inferioara

Tub de sustinere
Telecomanda cu cablu
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Vv Lifturi verticale

o b WN

© ~

Agregat cu rezervor de
ulei

Telecomanda cu cablu 1
Telecomanda cu cablu 2
Puntea vehiculului 2
Puntea vehiculului 1
Furtunuri hidraulice
(legatura la agregat)
Cadru de ghidare
Cilindru de inchidere
Dispozitiv de protectie
fmpotriva deplasarii
necontrolate directia
vehiculului

10

11

14
15
16

Senzor de inclinare b15
(reglat din fabrica, nu
schimbati pozitia)
Lampa de avertizare
Centrul de greutate al
sarcinii utile

Punte (dispozitiv de
protectie impotriva
deplasarii necontrolate
directie exterioara)

Cilindru de inclinare
Balustrada

Grinda

Clapeta portalului

23
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Reglarea preliminara a platformei
ridicatoare de incarcare-
descarcare

Tn acest capitol puteti gasi reglaje de baza, care permit o utili-
zare confortabila si sigura.

A CF Reglarea momentului alinierii cu solul

Numai la instalatiile de tip E cu comutator de inclinare b13 este
posibila stabilirea in atelier a momentului in care platforma in-
cepe operatia de inclinare (alinierea cu solul), dupa asezarea
pe sol.

Pentru a reglare momentul alinierii cu solul:

P Slabiti surubul de fixare a comutatorului de inclinare b13.(6).

» Pentru ca alinierea cu solul sa aiba loc ,mai devreme®, rotiti
comutatorul de inclinare b13 (6) cu cativa milimetri in sens
orar.

Pentru ca alinierea cu solul sa aiba loc ,mai tarziu®, rotiti
comutatorul de inclinare b13 (6) cu cativa milimetri in sens
anti-orar.

P Strangeti din nou surubul de fixare a comutatorului de ncli-
nare b13.(6).

P Verificati daca platforma incepe operatia de inclinare la mo-

mentul dorit.
S [ = P Verificati daca saiba Grower este montata intre comutatorul
/ de inclinare si surub si tesiti muchia saibei de fixare.
> M Momentul in care platforma trebuie séa se incline este re-

glat. Platforma se inclina in mod corespunzator, mai de-
vreme, respectiv mai tarziu.

24



AEFGK

Reglarea preliminara a inclinarii platformei

Dupa ce s-aridicat de pe sol, platforma revine in pozitia reglata

de dumneavoastra. Aveti posibilitatea de a regla inclinarea

platformei, in mod individual, in pozitie mai ridicata sau mai
joasa.

» Reglati pozitia superioara dorité cu ajutorul butonului ,,Des-
chidere/inchidere” de pe panoul de comandé (vezi ,Ele-
mente de comanda“ de la pag. 42). Acest lucru este nece-
sar numai la un senzor de inclinatie b15 pe platforma.

25
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Reglarea comutatorului manometric al
sistemului de rezemare hidraulic

Rotirea surubului fara cap
(Domeniul de reglaj de la 20 - 50 bari)
- In sens orar crestere presiune

- In sens antiorar reducere presiune

Tn cazul in care sistemul de rezemare hidraulic ridica prea mult
autovehiculul, respectiv reazemele nu ating pamantul, comuta-
torul manometric pentru rezemare poate fi reglat din nou.

Tn acest scop, trebuie rotit surubul fara cap de la comutatorul
manometric.

Pentru a diminua presiunea de apasare a reazemelor, rotiti su-
rubul fara cap o rotatie in sens antiorar.

Pentru a majora presiunea de apasare a reazemelor, rotiti su-
rubul fara cap o rotatie in sens orar.

Verificati dupa reglare presiunea de apasare prin coborarea re-
azemelor. Daca nu obtineti deconectarea dorita a sistemului de
rezemare, repetati reglajul.
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Indicatie:

Operatii generale

Tn acest capitol puteti gasi informatji de baza, de care trebuie
sa tineti cont pe parcursul utilizarii. Aceste informatii sunt vala-
bile pentru toate modelele de platforme ridicatoare de incar-
care-descarcare.

» Cititi cu atentie intregul capitol si, in special, urmatoarele
avertizari.

Pericol de descarcare a acumulatorului!

Daca ideograma alaturata apare pe elementul de comanda al
platformei ridicatoare de incarcare-descarcare aflata in pose-
sia dumneavoastra, platforma ridicatoare de incarcare-des-
carcare este echipata cu un sistem de supraveghere a acu-
mulatorului (BUW).

Cand capacitatea acumulatorului scade sub valoarea limita,
se emite un semnal acustic si platforma ridicatoare de incar-
care-descarcare se opreste automat, pentru a menaja acu-
mulatorul. Tensiunea acumulatorului este atat de joasa, incat
nu mai este posibila decat o singura demarare a motorului.
Daca veti continua sa utilizati platforma ridicatoare de incar-
care-descarcare, nu mai puteti demara vehiculul!

» Demarati motorul vehiculului imediat dupa ce se emite
semnalul acustic, pentru a incarca acumulatorul!

Pentru informatii referitoare la capacitatea recomandata a
bateriei, a se vedea tabelul corespunzator pag. 175.
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Pornirea platformei ridicatoare de
incarcare-descarcare

Pericol de accidentare sau de daune materiale datorat
unei asigurari insuficiente!

Pot fi ranite persoane si se pot produce daune materiale asu-
pra vehiculului dumneavoastra, a platformei ridicatoare de in-
carcare-descarcare sau a altor vehicule, daca nu respectati
urmatoarele:

» TInainte de inceperea lucrului, asigurati-va ca toate dispo-
zitivele de securitate si avertizare sunt instalate si functio-
neaza.

P Opriti-va numai in locurile in care acest lucru este permis
de regulile de circulatie.

» Asigurati vehiculul impotriva deplasarii necontrolate, de
ex. cu frana de mana, anclangarii unei viteze adecvate
sau cu cale.

» inainte de incarca sau descarca vehiculul, asigurati caro-
sabilul cu fanioane si l&mpi de avertizare. In special tre-
buie sa fie asigurate componentele de comanda a platfor-
mei ridicatoare de incarcare-descarcare care intra in zona
cu trafic.

Pentru a porni platforma ridicatoare de incarcare-descarcare

exista, in functie de model, patru posibilitafi:

» Comutatorul din cabina soferului

» Comutatorul cu cheie de pe elementul de comanda lateral

» O combinatie de butoane de pe elementul de comanda late-
ral

« Intrerupator general baterie

Pentru a porni platforma ridicatoare de incarcare-descarcare

cu comutatorul din cabina soferului:

P Aduceti comutatorul din cabina soferului in pozitia "PORNIT".
Marcajul comutatorului nu mai este vizibil.
Starea de functionare a platformei ridicatoare de incarcare-
descdrcare este indicata in cabina soferului printr-un sem-
nal optic.
Daca vehiculul este echipat cu un sistem de impiedicare a
pornirii, vehiculul nu mai poate fi demarat.



Pentru a porni platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
cu comutatorul cu cheie(26) de pe elementul de comanda la-
teral:
P Introduceti cheia in comutatorul cu cheie si rotiti-o in sens
orar.
Starea de functionare a platformei ridicatoare de incarcare-
descdrcare este indicata in cabina soferului printr-un sem-
nal optic.

Pentru a porni platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
cu o combinatie de butoane de pe elementul de comanda la-
teral:
P Introduceti combinatia de butoane cu ajutorul butoanelor
pentru ridicare si inchidere (vezi ,Programarea combinatiei
de butoane® de la pag. 125).
Starea de functionare a platformei ridicatoare de incarcare-
descdrcare este indicata in cabina soferului printr-un sem-
nal optic.

Pentru a porni platforma ridicatoare de incarcare-descarcare

cu intrerupatorul general pentru acumulatoare:

P Rotiti intrerupatorul general pentru acumulatoare in sens
orar pana cand cama se fixeaza in pozitie.
Starea de functionare a platformei ridicatoare de incarcare-
descdrcare este indicata in cabina soferului printr-un sem-
nal optic.
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Extensia talpilor de sprijin ale vehiculului

Pericol de avariere a vehiculului!

Sasiul vehiculului poate fi deteriorat datorita unei capacitati

portante insuficiente a podelei sau datorita reglarii incorecte a

talpilor de sprijin hidraulice.

» Asigurati-va ca talpile de sprijin suporta capacitatea por-
tanta a podelei!

» Nu ridicati niciodata vehiculul cu ajutorul talpilor de sprijin
hidraulice!

P Corectati de mai multe ori reglarea talpilor de sprijin, in
timp ce incarcati vehiculul.

Pericol de accidentare sau de daune materiale la
vehiculele cu suspensie pneumatica

Daca nu blocati suspensia pneumatica a vehiculului, intreaga
greutate este transferata de pe osii pe talpile de sprijin. Astfel,
pot fi ranite persoane si se pot produce daune materiale asu-
pra platformei ridicatoare de Tncarcare-descarcare, a vehicu-
lului dumneavoastra sau a incarcaturii.

» Aduceti levierul de comanda a suspensiei pneumatice a
vehiculului in pozitia ,Blocat"!

Vehicule cu talpi de sprijin mecanice

Talpile de sprijin mecanice impiedica deteriorarea sasiului.
Cand incarcati vehiculul, talpile de sprijin se deplaseaza auto-
mat.

Pentru a extinde talpile de sprijin mecanice:
P Desfaceti dispozitivul de fixare.

» Coborati talpile de sprijin pana la sol.

P Strangeti dispozitivul de fixare cu mana.

Vehicule cu talpi de sprijin hidraulice

P Pentru a extinde talpile de sprijin hidraulice, vezi ,Operarea
prin comanda cu doua maini si talpi de sprijin hidraulice* de
la pag. 48.
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Retractarea talpilor de sprijin ale
vehiculului

Retractarea talpilor de sprijin mecanice

P Desfaceti dispozitivul de fixare.
» Ridicati talpile de sprijin in pozitia de transport.
P Strangeti dispozitivul de fixare cu méana.

Retractarea talpilor de sprijin hidraulice

Pericol de deteriorare a sasiului!
La vehiculele cu suspensie pneumatica, este posibil ca in-
treaga greutate sa fie transferata pe talpile de sprijin.

» inainte de a retracta talpile de sprijin, ridicati vehiculul cu
ajutorul suspensiei pneumatice astfel incat aceasta sa
preia sarcina de pe talpile de sprijin.

P Pentru a retracta talpile de sprijin hidraulice, vezi ,Operarea
prin comanda cu doua maini si talpi de sprijin hidraulice® de
la pag. 48.

Instalarea, respectiv depunerea balustradei
pe platforma

Platforma de la esafodajul ridicator de incarcare-descarcare
este asigurata in functie de model cu o balustrada. Sunt posi-
bile doua tipuri de baza de balustrade:

* 0 balustrada P
* 0 balustrada A

Pentru a instala, respectiv a depune balustradele pe platforma,
procedati dupa cum urmeaza:
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Instalarea balustradei P

P Rabatatji balustrada respectiva cu 90° in sus, pana cand se
fixeaza ferm in pozitie.

Depunerea balustradei P

P Trageti balustrada respectiva in sus pentru deblocare (1).

» Rabatati balustrada respectiva spre interior (2), pana cand
tamponul magnetic se aseaza pe platforma.
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Instalarea balustradei A

» Trageti balustrada respectiva scurt spre centrul platformei
1).

P Rabatati balustrada respectiva cu 90° in sus (2) si coborati-
0 pana cand se fixeaza ferm n pozitie.

Depunerea balustradei A

» Trageti balustrada respectiva in sus (1).

» Rabatati apoi balustrada respectiva spre interior (2), pana
cand tamponul magnetic se aseaza pe platforma.

33
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Miscarea platformei

Pericol de accidentare si daune materiale datorita
deplasarii platformei!

Pe parcursul deplasarii automate a platformei pot fi ranite
persoane. Vehiculele si obiectele aflate in spatiul de depla-
sare al acesteia pot fi deteriorate. Sarcina utila se poate ras-
turna si deteriora sau poate rani persoane.

P Asigurati-va ca in spatele vehiculului exista suficient spa-
tiu pentru platforma ridicatoare de incarcare-descarcare.

» Tineti persoanele la distanta de spatiul de deplasare, pe
parcursul deplasarii platformei.

P Supravegheati sarcina utild, spatiul de deplasare si locu-
rile cu pericol de strivire ale vehiculului, in timp ce depla-
sati platforma.

P Aveti in vedere faptul ca elementele de comanda pot fi
utilizate numai pentru deplasarea platformei.

» Reglati inclinarea platformei numai cand pe aceasta nu
se afla sarcini.

Pericol de accidentare datorita sprijinirii insuficiente sau
a spatiului prea redus pe platforma!

Persoanele pot cadea de pe platforma si se pot rani.

» Cand incarcati platforma, Iasati suficient spatiu liber pen-
tru operator (cel putin 50 x 60 cm).

» intotdeauna, pe platforma nu are voie s& se afle decat
persoana care opereaza platforma.

» Nu va tineti niciodata de sarcina utila, ci tineti-va de ma-
nerul de sustinere!

P Supravegheati sarcina utila si spatiul de deplasare, pe
parcursul deplasarii platformei.

Modul in care deplasati platforma depinde de modelul aflat in
posesia dumneavoastra si de elementul de comanda lateral
aferent. Instructiunile corespunzatoare pot fi gasite in capitolul

X

.Elemente de comanda“ de la pag. 42.
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Definitia notiunilor

Puteti efectua urmatoarele operatii cu platforma:

¢ Deschidere

Platforma se deschide si se deplaseaza din pozitia de trans-
port verticala in pozitia de operare dorita de dumneavoastra.
Aceasta pozitie va fi memorizata si, la ridicare, dupa alinierea
cu solul, platforma se deplaseaza din nou in aceasta pozitie.

« Tnchidere

Platforma se inchide si se deplaseaza din pozitia de operare
orizontala in pozitia de transport verticala.

¢ Extindere
Platforma iese de sub vehicul.

* Retractare
Platforma se retrage sub vehicul.

* Depliere

Platforma se depliaza din pozitia de transport in pozitia de
operare.

* Pliere
Platforma se pliaza din pozitia de operare in pozitia de trans-
port.

e Coborare

Platforma se deplaseaza in jos, in pozitie orizontala.

* Ridicare
Platforma se deplaseaza in sus, in pozitie orizontala.
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Alinierea cu solul

Dupa ce a coborat, platforma basculeaza din pozitia de ope-
rare si se aseaza pe sol.

Modelele cu depliere M basculeaza treptat pe parcursul co-
borarii.

Asezare pe orizontala

nainte de a se ridica de pe sol, platforma basculeaz& in po-
zitia de operare orizontala, care a fost memorizata la deschi-
dere.

Modelele cu depliere M basculeaza treptat in pozitia de ope-
rare orizontald, pe parcursul coborérii.

Reglarea inclinarii platformei

Platforma se inclina intr-un sens sau in celalalt pentru a
ajunge in pozitia de operare dorita de dumneavoastra.

Deschiderealdeplierea/extinderea platformei si
reglarea inclinarii platformei

>

>

>

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Tn functie de model, deschideti, pliati sau deplasati plat-
forma ridicatoare de incarcare-descarcare cu ajutorul ele-
mentului de comanda lateral sau al telecomenzii cu cablu,
conform descrierii din capitolul ,Elemente de comanda® de
la pag. 42.

in functie de model, rotiti butonul basculant pentru deschi-
derea, respectiv inchiderea platformei, conform descrierii
din capitolul ,Elemente de comanda“ de la pag. 42, pana
cand platforma fara sarcina atinge inclinarea dorita de dum-
neavoastra.

Coborarea platformei

Tn timp ce coboara, platforma rdmane in pozitie orizontala.

Dupa ce s-a asezat pe sol, platforma se inclina, pana cand
marginea platformei se sprijina de sol.

>

Tn functie de model, coborati platforma cu ajutorul elemen-
tului de comanda lateral, al intrerupatorului actionat cu pi-
ciorul sau al telecomenzii cu cablu, conform descrierii din

capitolul ,Elemente de comanda“ de la pag. 42.
Platforma coboaré lent si se sprijind automat pe sol.
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Ridicarea platformei

Tnainte de a se ridica, platforma revine in pozitie orizontala. in
timp ce se ridica, platforma ramane in pozitie orizontala.

» in functie de model, ridicati platforma cu ajutorul elementu-
lui de comanda lateral, al intrerupatorului actionat cu picio-
rul sau al telecomenzii cu cablu, conform descrierii din ca-
pitolul ,Elemente de comanda“ de la pag. 42.

inchiderealplierealretractarea platformei

» in functie de model, inchidetj, pliati sau deplasati platforma
cu ajutorul elementului de comanda lateral sau al teleco-
menzii cu cablu, conform descrierii din capitolul ,Elemente

X6

de comanda“ de la pag. 42.
» Inchideti dispozitivul de blocare a platformei (dacé exista).

incarcarea sau descarcarea platformei

Pericol de avariere a platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare datorita incarcarii necorespunzatoare!

Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare poate fi avari-
ata, daca platforma este incarcata neuniform sau cu o sar-
cina prea grea.

» (ncarcati platforma cel mult cu greutatea indicata in capi-
tolul ,Date tehnice” de la pag. 175. Luati in considerare si
greutatea persoanei aflate pe platforma. Tabelul cu sar-
cini admise se afla pe elementul de comanda lateral.

» incércati central platforma. Centrul de greutate al sarcinii
utile trebuie sa se afle cat mai aproape posibil de vehicul.
Daca incarcati platforma intr-o singura parte, greutatea
sarcinii utile nu este permis sa fie mai mare de 50% din
sarcina utila admisibila.

P incarcati containere cu role fira sistem de franare numai
daca pe platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
este montat un dispozitiv de protectie impotriva deplasarii
necontrolate (talpa de urcare rabatabila sau obloane).
Asigurati intotdeauna containerele cu role cu acest dispo-
zitiv de protectie impotriva deplasarii necontrolate.
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Pericol de accidentare!
Persoanele pot cadea de pe platforma si se pot rani.

» Iincércati platforma astfel incat s& ramana suficient spatiu
liber pentru operator (cel putin 50 x 60 cm).

Pericol de prejudicii corporale si materiale in cazul
rezemarii incorecte!

Daca autovehiculul nu este rezemat corect, exista pericolul
ca sarcinile pe axe admise si randamentul arcurilor de aer,
respectiv arcurilor lamelare ale autovehiculului sa ajusteze
inclinatia platformei si incarcatura sa se miste. Astfel, pot fi
ranite persoane, iar platforma poate fi grav avariata.

P Asigurati-va ca sarcina minima pe osia fata a autovehicu-
lul nu este depasita inferior.

P Asigurati-va ca sarcina maxima pe osia spate a autovehi-
culul nu este depasita superior.

incarcarea sau descarcarea platformei la sol

P Aduceti sarcina utila pe platforma pe role sau prin ridicare.

P Asigurati containerele cu role cu ajutorul dispozitivelor de
frdnare montate, respectiv cu ajutorul dispozitivului de pro-
tectie impotriva deplasarii necontrolate montat pe platforma
ridicatoare de incarcare-descarcare.

incarcarea sau descircarea platformei la rampa

Pericol de cadere la descarcarea la rampa!

Daca la incarcarea sau descarcarea vehiculului la rampa
exista o diferenta de nivel intre rampa si platforma, persoa-
nele pot cade.

» La descarcare, coborati manual platforma si suspensia
pneumatica a vehiculului.
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Pentru a incarca vehiculul la rampa, aveti doua posibilitati:
= 1. Puteti utiliza o punte separata. Asigurati-va ca dedesubtul
rampei exista suficient spatiu pentru platforma ridicatoare
de Incarcare-descarcare (vezi figura din stanga)!
min. 150 mm 2. Puteti utiliza platforma ridicatoare de incarcare-descércare
sprijinitd de rampa ca punte. Asigurati-va ca marginea
platformei se suprapune cu cel pufin 150 mm peste
marginea rampei (vezi figura din stanga).

l
-
e

©

Indicatie: Nu este permisa depasirea sarcinii maxime.

Platformele ridicatoare de incarcare-descarcare sunt preva-
zute cu o pozitie flotanta. Pozitia flotanta este o functie de se-
curitate. Daca vehiculul se lasa la incarcare, aceasta face ca
platforma sa se lase la randul ei. Acest lucru nu este valabil
pentru lifturile verticale.

Pozitia flotant& nu functioneaza la descarcare. in acest caz, tre-
buie sa coborati singur platforma. Astfel evitati formarea unei
diferente de nivel la capatul platformei, de care va puteti impie-
dica.
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Deconectarea platformei ridicatoare de
incarcare-descarcare

Puteti deconecta platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care numai cand platforma este inchisa, respectiv pliata.

Pericol de accidentare sau de daune materiale datorita

platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

neblocate!

Pot fi ranite persoane si se pot produce daune materiale asu-

pra vehiculelor sau obiectelor in traficul rutier, daca platforma

ridicatoare de incarcare-descarcare se depliaza in mod nein-

tentionat pe parcursul deplasarii.

» inainte de a porni la drum, asigurati platforma ridicitoare
de incarcare-descarcare, dupa pliere.

P Asigurati-va ca lampile de avertizare (25) din cabina sofe-
rului sunt stinse.

Pentru a deconecta platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care exista, in functie de model, diverse posibilitati:

» Comutatorul din cabina soferului
» Comutatorul cu cheie de pe elementul de comanda lateral

» O combinatie de butoane de pe elementul de comanda late-
ral

« Intrerupator general baterie
« Comanda din cabina conducatorului cu sistem cu camera

Pentru a deconecta platforma ridicatoare de incarcare-descar-

care cu comutatorul din cabina soferului:

» Aduceti comutatorul din cabina soferului in pozitia "OPRIT".
Semnalul optic, care indicé starea de functionare a platfor-
mei ridicatoare de incarcare-descdarcare, se stinge. Plat-
forma ridicatoare de incarcare-descércare este deconec-
tata.



Indicatie:

Pentru a deconecta platforma ridicatoare de incarcare-descar-

care cu comutatorul cu cheie(26) de pe elementul de co-

manda lateral:

P Introduceti cheia in comutatorul cu cheie si rotiti-o in sens
anti-orar.

P Scoateti cheia.
Semnalul optic, care indicé starea de functionare a platfor-
mei ridicatoare de incdrcare-descdrcare, se stinge. Plat-
forma ridicatoare de incércare-descarcare este deconec-
tata.

Pentru a deconecta platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care cu o combinatie de butoane de pe elementul de co-
manda lateral:

P Introduceti combinatia de butoane cu ajutorul butoanelor
pentru ridicare si inchidere (vezi ,Programarea combinatiei
de butoane” de la pag. 125).
Semnalul optic, care indicé starea de functionare a platfor-
mei ridicatoare de incdrcare-descdrcare, se stinge. Plat-
forma ridicatoare de incércare-descércare este deconec-
tata.

Pentru a opri platforma ridicatoare de incarcare-descarcare cu

intrerupatorul general pentru acumulatoare:

P Rotiti intrerupétorul general pentru acumulatoare in sens
antiorar pana cand cama se fixeaza in pozitie.
Semnalul optic, care indicé starea de functionare a platfor-
mei ridicdtoare de incdrcare-descarcare, se stinge. Plat-
forma ridicatoare de incarcare-descércare este deconec-
tata.

Comanda din cabina conducatorului

Daca exista un sistem de comanda din cabina conducato-
rului cu sistem cu camera, va rugam sa aveti in vedere
completarea din manualul de exploatare care este atasata
sistemului de comanda din cabina conducatorului ca docu-
ment separat.
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Indicatie:

Elemente de comanda

Tn acest capitol sunt descrise elementele de comand4 ale dife-
ritelor modele de platforme ridicatoare de incarcare-descar-
care. Pentru identificarea modelului, vezi ,Cum puteti gasi mo-

delul dumneavoastra“, pag. 13.

Pericol de accidentare si vatamare!

Daca dispozitivele de securitate si de avertizare ale platfor-
mei ridicatoare de incarcare-descarcare sunt avariate sau lip-
sesc, se pot produce vatamari corporale si daune materiale.

P Asigurati-va ca toate dispozitivele de securitate si averti-
zare sunt instalate si functioneaza.

Aveti mai multe posibilitati de operare a platformei ridicatoare de incar-
care-descarcare:

1. cu elementul de operare lateral (vezi, in functie de model
pag. 42 pana la pag. 125),

2. cu joystick (a se vedea pag. 56),

cu doud telecomenzi cu cablu (la liftul vertical, vezi pag. 100),

4. cu intrerupatorul actionat cu piciorul
(optional, vezi pag. 106) sau

5. cu intrerupatorul actionat cu méana (optional, vezi pag. 108) sau

6. cu telecomanda radio (optional, vezi pag. 116) sau

7. cu elemente de operare speciale (optional, vezi pag. 118).

w

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.
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Elementul de comanda lateral

Modalitatea de operare cu elementele de comanda laterale
poate fi gasita, in functie de modelul platformei ridicatoare de

incarcare-descarcare aflata in posesia dumneavoastra, la:
pag.
pag.
pag.
pag.
pag.
pag.
pag.
pag.
pag.

44 pana la pag. 54
54

92 pana la pag. 98
58

60 pana la pag. 68
74 pana la pag. 82
86 pana la pag. 90
92 pana la pag. 94
92 péana la pag. 98
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A E Operarea prin comanda cu doua maini

28 26 (optional):

b &
=" @Q@
i

U/

27 39

29
32

a

26 optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare

28 Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
29 Comutator rotativ: Buton suplimentar

32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare corporala!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

p Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clientj.

44



AN

Deschiderea platformei

4

>

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in jos si
mentineti-le astfel pana cand platforma ajunge in pozitia de
operare orizontala.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma coboard mai intéi si apoi basculeaza in pozitia de
operare orizontala.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si

mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma atinge
solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazd pe sol.

Ridicarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si

mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
la nivelul podelei camionului.

Platforma basculeazd mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica.

inchiderea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma se in-
chide.

Dacé exista un dispozitiv de asigurare a incarcéturii, plat-
forma se inchide mai intai numai pana la aprox. 80° si co-
boara putin. Ulterior, aceasta se deplaseaza in pozitia ver-
ticala de transport si se ridica in pozitia de asigurare a
incarcaturii.

» inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
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A Operarea prin comanda cu doua maini fara alinierea
automata cu solul

28 26 (optional):

& &

= @@(@
;

/1 1

27 39 29

32

26 optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare

28 Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
29 Comutator rotativ: Buton suplimentar

32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare corporala!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clientj.
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Deschiderea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in jos si
mentineti-le astfel pana cand platforma ajunge in pozitia de
operare orizontala.

Coborarea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma atinge
solul.

Alinierea cu solul

Dupa ce platforma se aseaza pe sol:
» Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in jos.
Platforma basculeazé si se aseazé pe sol.

Pozitie orizontala

P Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in sus si
mentineti-le astfel pana cand platforma ajunge in pozitia de
orizontala.

Ridicarea platformei

P Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
la nivelul podelei camionului.

inchiderea platformei

P Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma se in-
chide.

Platforma se deplaseaza in pozitia verticald de transport.

» Inchideti dispozitivul de blocare a platformei (dac exista).
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A Operarea prin comanda cu doua maini si talpi de

PERICOL!

Indicatie:

sprijin hidraulice

28 26 (optional):

i @ 6
| 1| |®¥ @ @5

27 39 29
32

26 optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare

28 Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
29 Comutator rotativ: Buton suplimentar

30 Comutator rotativ: Extindere si retractare
32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare corporala!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clientj.
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Extinderea talpilor de sprijin hidraulice

» Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos pana cand talpile de
sprijin ating usor solul.

Deschiderea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le astfel pana cand platforma ajunge in pozitia de
operare orizontala.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma coboard mai intai si apoi basculeaza in pozitia de
operare orizontala.

Coborarea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le pana cand platforma atinge solul.
Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Ridicarea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le pana cand platforma ajunge la nivelul podelei
camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica.

inchiderea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma se in-
chide.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma se inchide mai intdi numai p&na la aprox. 80° si co-
boaréa putin. Ulterior, aceasta se deplaseaza in pozitia ver-
ticala de transport si se ridica in pozitia de asigurare a
inc&rcéturii.

» inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).

Retractarea talpilor de sprijin hidraulice

» Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus pana cand talpile de
sprijin s-au retractat complet.
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A Operarea prin comanda cu doua maini si unitate
hidraulica de protectie inferioara

PERICOL!

Indicatie:

28 26 (optional):

30

e (@ &

/ \

Y

[ | |
/1 1

27 39 29
32

26

27
28
29
30

32
39

optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
Comutator rotativ: Buton suplimentar

Comutator rotativ: Ridicarea/coborarea unitatji de protectie
inferioare

Eclisa de inchidere
Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare corporala!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

>

Cititi mai Tntai capitolul ,Operatii generale® la p. 27, inainte de
a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descarcare.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clientj.
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Ridicarea unitatii hidraulice de protectie inferioare

» Rotiti comutatorul rotativ (30) Tn sus pana cand unitatea de
proteciie inferioara a atins pozitia superioara de capat.

Deschiderea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le astfel pana cand platforma ajunge in pozitia de
operare orizontala.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma coboarad mai intai si apoi basculeaza in pozitia de
operare orizontala.

Coborarea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le pana cand platforma atinge solul.
Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Ridicarea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le pana cand platforma ajunge la nivelul podelei
camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica.

inchiderea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma se in-
chide.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma se inchide mai intdi numai p&na la aprox. 80° si co-
boaréa putin. Ulterior, aceasta se deplaseaza in pozitia ver-
ticala de transport si se ridica in pozitia de asigurare a
inc&rcéturii.

» inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).

Coborarea unitatii hidraulice de protectie inferioare

» Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos pana cand unitatea de
proteciie inferioara a atins pozitia inferioara de capat.
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A E Operarea prin comanda cu o singura mana

28 26 (optional):

g y &

/ \

—HDE

|
/1 1

T/ S

27 39

a

260ptional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton Deconectare de urgenta, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
28 Comutator rotativ: Deschidere/inchidere
32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
A se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatjii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,

fnainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.
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Deschiderea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Rotiti comutatorul rotativ (28) in jos si mentineti-l astfel
pana cand platforma ajunge in pozitia de operare orizon-
tala.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma coboard mai intéi si apoi basculeaza in pozitia de
operare orizontala.

Coborarea platformei
» Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l pana cand
platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazd pe sol.

Ridicarea platformei

» Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-I pana
cand platforma ajunge la nivelul podelei camionului.
Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica.

inchiderea platformei

» Rotiti comutatorul rotativ (28) in sus si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma se inchide.
Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma se inchide mai intdi numai p&na la aprox. 80° si co-
boaréa putin. Ulterior, aceasta se deplaseaza in pozitia ver-
ticaléd de transport si se ridica in pozitia de asigurare a
inc&rcéturii.

» Inchideti dispozitivul de blocare a platformei (dacé exista).
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A Operarea prin comanda cu o singura méana si talpi
de sprijin hidraulice

28 26 (optional):

K @ 6
. Q{(@
§ \

/

T/

27 39 -

26 Optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton Deconectare de urgenta, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare

28 Comutator rotativ: Deschidere/inchidere
30 Comutator rotativ: Extindere si retractare
32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clientj.
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Extinderea talpilor de sprijin hidraulice

» Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos pana cand talpile de
sprijin ating usor solul.

Deschiderea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Rotiti comutatorul rotativ (28) in jos si mentineti-l astfel
pana cand platforma ajunge in pozitia de operare orizon-
tala.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma coboara mai intai si apoi basculeaza in pozitia de
operare orizontala.

Coborarea platformei
» Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazad pe sol.

Ridicarea platformei

» Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge la nivelul pode-
lei camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica.

inchiderea platformei
» Rotiti comutatorul rotativ (28) in sus si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma se inchide.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma se inchide mai intai numai p&na la aprox. 80° si co-
boara putin. Ulterior, aceasta se deplaseaza in pozitia ver-
ticaléd de transport si se ridica in pozitia de asigurare a
inc&rcéturii.

» Inchideti dispozitivul de blocare a platformei (dac exista).

Retractarea talpilor de sprijin hidraulice

P Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus pana cand talpile de
sprijin s-au retractat complet.
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A Operarea cu joystick-ul

27

27 Joystick: Ridicare/coborare/deschidere/inchidere
29 Buton cu apasare: Buton suplimentar
39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
A se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".
» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,

inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au funciji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.
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Deschiderea platformei

4

>

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Actionati butonul cu revenire (29) si simultan joystick-

ul (27) spre stanga (sensul de deplasare dreapta), respec-
tiv spre dreapta (sensul de deplasare stdnga) si mentineti-
le astfel pe ambele pana cand platforma ajunge in pozitia
de operare orizontala.

Coborarea platformei

>

Actionati butonul cu revenire (29) si simultan joystick-

ul (27) in jos si mentineti-le in aceasta pozitie pe ambele
pana cand platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Ridicarea platformei

>

Actionati butonul cu revenire (29) si simultan joystick-

ul (27) in sus si mentineti-le in aceasta pozitie pe ambele
pana cand platforma atinge podeaua autovehiculului.
Platforma basculeaz& mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglaté in prealabil, inainte de a se
ridica.

inchiderea platformei

>

Actionati butonul cu revenire (29) si simultan joystick-

ul (27) spre dreapta (sensul de deplasare dreapta), respec-
tiv spre stanga (sensul de deplasare stanga) si mentineti-le
astfel pe ambele pana cand platforma se inchide.

Tnchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
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C
PERICOL!
Indicatie:

Operarea prin comanda cu doua maini si butoane cu
apasare

36 37

® O o e
) °
o O o o
° o
\\
35 39

35 Buton cu apasare: Ridicare/Coborare
36 Buton cu apasare: Deschidere/Inchidere
37 Buton cu apasare: Ridicare/Inchidere
39 Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatji generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



Deschiderea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Mentineti butonul (36) apasat pana cand platforma ajunge
n pozitia de operare orizontala.

Coborarea platformei
» Mentineti butonul (35) apasat pana cand platforma atinge
solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Ridicarea platformei
» Mentineti butoanele (35) si (37) apadsate simultan pana
cand platforma ajunge la nivelul podelei camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tala, respectiv in pozitia reglatéa in prealabil, nainte de a se
ridica.

inchiderea platformei

» Mentineti butoanele (36) si (37) apadsate simultan pana
cand platforma ajunge in pozitia de transport verticala.
» inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
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F Operarea prin comanda cu doua maini

PERICOL!

A

Indicatie:

28

30

26 (optional):

f— | &
— Mo

26

27
28
29
30
32
39

optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
Comutator rotativ: Buton suplimentar
Comutator rotativ: Extindere si retractare
Eclisa de inchidere

Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare corporala!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

>

Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



Extinderea si deplierea platformei

4

>

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma co-
boara.

Platforma coboara pentru a se putea extinde apoi nepertur-
bata.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l pana cand
platforma s-a extins complet.

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le astfel pana cand platforma pliata se aseaza pe
sol.

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.

Coborarea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si

mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma atinge
solul si se agseaza pe sol.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazad pe sol.

Ridicarea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si

mentineti-le In aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
la nivelul podelei camionului.
Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica in pozitia de incércare.
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Plierea si retractarea platformei

>
>

>
>

v

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a plia portiunea
rabatabila a platformei.

nchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le pana cand platforma ajunge la nivelul de re-
tractare.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma s-a retractat complet.
Aveti grija ca platforma sa se poata retracta neperturbata.
Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
in pozitia de asigurare impotriva vibratiilor.
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F Operarea prin comanda cu doua maini easy move®

PERICOL!

Indicatie:

28 26 (optional):

X
D ©

30 —// C—
27 39 x 29
32

26 optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
28 Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
29 Comutator rotativ: Buton suplimentar

30 Comutator rotativ: Extindere si retractare
32 Eclisa de inchidere
39 Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare corporala!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatjii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,,Operatii generale” la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



Extinderea si deplierea platformei

4

>

vy

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma s-a extins complet.

Platforma coboaréa pentru a se putea extinde neperturbata
si apoi se extinde.

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le astfel pana cand platforma pliata se aseaza pe
sol.

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si

mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma atinge
solul si se aseaza pe sol.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Ridicarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si

mentineti-le In aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
la nivelul podelei camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tala, respectiv in pozitia reglatéa in prealabil, nainte de a se
ridica in pozitia de incarcare.

Plierea si retractarea platformei

>
>

>

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele méini de maner pentru a plia portiunea
rabatabild a platformei.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma s-a retractat complet.
Aveti grija ca platforma sa se poata retracta neperturbata.
Platforma pliata se ridicd, respectiv coboara automat, pdna
cand se atinge pozitia optima de retractare. Apoi, platforma
se deplaseaza pana in pozitia de capat si se ridica in pozitia
de asigurare impotriva vibratiilor.

Tnchideti dispozitivul de blocare a platformei (dacé exista).
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F Operarea prin comanda cu o singura mana

28 26 (optional):

e y &

—l

30 —/— C—
- S

32

a

26 optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare

28 Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
30 Comutator rotativ: Extindere si retractare
32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare corporala!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clientj.
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Extinderea si deplierea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).

» Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma a coborat.

Platforma coboaréa pentru a se putea extinde apoi neperturbata.
Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l pana cand
platforma s-a extins complet.

Rotiti comutatorul rotativ (27) Tn jos si mentineti-l astfel
pana cand platforma pliata se aseaza pe sol.

Protejati-va mainile cu manusi.
Trageti cu ambele maini de méner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.

vy VvV

Coborarea platformei

» Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma atinge solul si se aseaza pe sol.
Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazd pe sol.

Ridicarea platformei

» Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge la nivelul pode-
lei camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica in pozitia de incércare.

Plierea si retractarea platformei

P Protejati-va mainile cu manusi.

» Trageti cu ambele maini de maner pentru a plia portiunea
rabatabila a platformei.

» Rotiti comutatorul rotativ (27) Tn sus si mentineti-l in aceasta po-
zitie pana cand platforma ajunge la nivelul de retractare.

» Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma s-a retractat complet.
Aveti grija ca platforma sa se poata retracta neperturbata.

» Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-l pana cand plat-
forma ajunge n pozitia de asigurare impotriva vibratjilor.

» Inchideti dispozitivul de blocare a platformei (dac exista).
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F Operarea prin comanda cu o mana easy move®

PERICOL!

A

Indicatie:

28 26 (optional):

T &
D ©

optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
Comutator rotativ: Extindere si retractare
Eclisa de inchidere

Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare corporala!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

>

Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



Extinderea si deplierea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma s-a extins complet.
Platforma coboaréa pentru a se putea extinde neperturbata
si apoi se extinde.

» Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l astfel

pana cand platforma pliata se aseaza pe sol.

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele méini de maner pentru a bascula portiu-

nea rabatabila a platformei.

\ A 4

Coborarea platformei

P Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma atinge solul si se aseaza pe sol.
Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Ridicarea platformei

P Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge la nivelul pode-
lei camionului.

Platforma basculeaz& mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglaté in prealabil, inainte de a se
ridica in pozitia de incarcare.

Plierea si retractarea platformei

» Protejati-va mainile cu manusi.

» Trageti cu ambele maini de maner pentru a plia portiunea
rabatabila a platformei.

P Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma s-a retractat complet.
Aveti grija ca platforma sa se poata retracta neperturbata.
Platforma pliaté se ridica, respectiv coboara automat, pana
cénd se atinge pozitia optima de retractare. Apoi, platforma
se deplaseaza péné in pozitia de capat si se deplaseazé
apoi in pozitia de asigurare impotriva vibratiilor.

» inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
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F Operarea prin comanda cu doua maini
pentru MBB R 1500 L FLAT

PERICOL!

Indicatie:

26

27
29
30
32
39

26 (optional):

ﬁ ST 6

30
% =
= x
27 39 29
32

optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGEN]’A, cheie E30

Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
Comutator rotativ: Buton suplimentar
Comutator rotativ: Extindere si retractare
Eclisa de inchidere

Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare corporala!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatjii generale".

>

Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale® la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



Extinderea si deplierea platformei

4

>

>
4

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma co-
boara.

Platforma coboara pentru a se putea extinde apoi nepertur-
bata.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l pana cand
platforma s-a extins complet.

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le astfel pana cand platforma pliata se aseaza pe
sol.

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma atinge
solul si se ageaza pe sol.

Ridicarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
la nivelul podelei camionului.

Plierea si retractarea platformei

vy VY

v

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a plia portiunea
rabatabila a platformei.

Tnchideti dispozitivul de blocare a platformei (dacé exista).
Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
la nivelul de retractare.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma s-a retractat complet.
Aveti grija ca platforma sa se poata retracta neperturbata.
Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
in pozitia de asigurare impotriva vibratiilor.
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F Operarea prin comanda cu o singura mana
pentru MBB R 1500 L FLAT

PERICOL!

A

Indicatie:

26 (optional):

27 39 x
32

26

27
30
32
39

optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGEN]’A, cheie E30

Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
Comutator rotativ: Extindere si retractare
Eclisa de inchidere

Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare corporala!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

>

Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



Extinderea si deplierea platformei

4

>

\ A 4

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma a coborat.

Platforma coboara pentru a se putea extinde apoi nepertur-
bata.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l pana cand
platforma s-a extins complet.

Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentinetj-I astfel
pana cand platforma pliata se aseaza pe sol.

Protejati-va mainile cu manusi.
Trageti cu ambele méini de maner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma atinge solul si se aseaza pe
sol.

Ridicarea platformei

>

Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge la nivelul pode-
lei camionului.

Plierea si retractarea platformei

>
>

>

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a plia portiunea
rabatabila a platformei.

Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge la nivelul de re-
tractare.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma s-a retractat complet.
Aveti grija ca platforma sa se poata retracta neperturbata.
Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-l pana
cand platforma ajunge Tn pozitia de asigurare impotriva vi-
bratiilor.

Tnchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
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G Operarea prin comanda cu doua maini pentru
MBB R 1500 SH — R 2000 LH (platforma pliata de
doua ori cu grinda transversala)

28 26 (optional):

9 (Q“

N
3

30 /1 1

a

26 optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare

28 Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
29 Comutator rotativ: Buton suplimentar

30 Comutator rotativ: Extindere si retractare
32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare corporala!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
A se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,,Operatjii generale” la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.
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Extinderea si deplierea platformei

4

>

\ A 4

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma s-a depliat o data.

Platforma coboara putin si apoi se extinde. Ulterior, aceasta
coboard pana la sol si se depliaza inca o data.

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.

Ridicarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si

mentineti-le pana cand platforma ajunge la nivelul podelei

camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tala, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica in pozitia de incarcare.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le pana cand platforma atinge solul si se aseaza
pe sol.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Reglarea pozitiei BDF

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le pana cand platforma ajunge la nivelul podelei
camionului.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-I astfel
pana cand platforma ajunge in pozitia de incarcare.
Deplasati cursorul pe sina de extensie pana cand senzorul
de proximitate exterior este atenuat.
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Deplasarea in pozitia BDF

P Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le astfel pana cand cadrul de torsiune ajunge in
pozitie orizontala.

P Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus.
Platforma se deplaseaza péna la pozitia BDF reglata.

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le astfel pana cand platforma ajunge in pozitia de
incarcare.

Plierea si retractarea platformei

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le Tn aceasta pozitie pana cand platforma atinge
solul.

P Protejati-va mainile cu manusi.

P Trageti cu ambele maini de méaner pentru a plia portiunea
rabatabila a platformei.

» inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exist).

P Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in pozitia de
asigurare impotriva vibratiilor.

Platforma se pliaza automat si apoi se ridica in pozitia de
retractare. Apoi, aceasta se retracteaza complet si se ridica
in pozitia de asigurare impotriva vibratiilor.
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G Operarea prin comanda cu doua maini pentru
MBB R 750 SM — R 2000 LM (platforma pliata de
doua ori fara grinda transversala)

28 26 (optional):

9 (Q“

N
3

30 /1 1

a

26 optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare

28 Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
29 Comutator rotativ: Buton suplimentar

30 Comutator rotativ: Extindere si retractare
32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare corporala!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
A se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,,Operatjii generale” la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.
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Extinderea si deplierea platformei

4

>

vy

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma ajunge in pozitie verticala.
Platforma coboara putin si apoi se extinde. Ulterior, aceasta
coboaré péana la sol si basculeaza intr-o pozitie aproximativ
verticala.

Protejati-va mainile cu manusi.

Basculati platforma cu aprox. 20° inainte, folosind ambele
maini.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma se sprijina de sol.

Platforma coboaré pe sol si apoi se depliaza o data.
Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele méini de maner pentru a bascula a doua
portiune rabatabila a platformei.

Ridicarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si

mentineti-le pana cand platforma ajunge la nivelul podelei

camionului.

Platforma basculeazd mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica in pozitia de incércare.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si

mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma atinge
solul si se aseaza pe sol.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.
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Reglarea pozitiei BDF

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le pana cand platforma ajunge la nivelul podelei
camionului.

P Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-l astfel
pana cand platforma ajunge in pozitia de incarcare.

P Deplasati cursorul pe sina de extensie pana cand senzorul
de proximitate exterior este atenuat.

Deplasarea in pozitia BDF

P Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le astfel pana cand cadrul de torsiune ajunge in
pozitie orizontala.

P Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus.
Platforma se deplaseaza péna la pozitia BDF reglata.

» Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le astfel pana cand platforma ajunge in pozitia de
incarcare.

Plierea si retractarea platformei

P Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan n jos si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma atinge so-
lul.

Protejati-va mainile cu manusi.

Basculati puntea (daca exista).

Trageti cu ambele maini de maner pentru a plia portiunea
rabatabila a platformei.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-l in aceasta po-
zitie pana cand platforma ajunge in pozitie verticala.

Inclinati platforma cu aprox. 20°, folosind ambele maini.
Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in pozitia de
asigurare impotriva vibratiilor.

Dupé ce a basculat automat, platforma se ridica in pozitia
de asigurare impotriva vibratiilor.

vVvy VvV VVY

» Inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daci exista).
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G Operarea prin comanda cu doua maini pentru
MBB R 750 SM — R 2000 LM (platforma pliata de
doua ori cu grinda transversala)

28 26 (optional):

9 (Q“

N
3

30 /1 1

a

26 optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton pentru OPRIRE DE URGENTA, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare

28 Comutator rotativ: Deschiderea/inchidere
29 Comutator rotativ: Buton suplimentar

30 Comutator rotativ: Extindere si retractare
32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare corporala!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

p Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.
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Extinderea si deplierea platformei

4

>

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma co-
boara.

Platforma coboara pentru a se putea extinde apoi nepertur-
bata.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in jos si mentineti-l pana cand
platforma s-a extins complet.

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le astfel pana cand platforma pliata se aseaza pe
sol.

Protejati-va mainile cu manusi.

Apucati cu ambele maini de marginea platformei pentru a
deplia platforma, basculand-o inapoi.

Apucati cu ambele maini de portiunea rabatabila a platfor-
mei pentru a o bascula Thapoi.

Coborarea platformei

4

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si

mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma atinge
solul si se agseaza pe sol.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazad pe sol.

Ridicarea platformei

4

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si

mentineti-le In aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
la nivelul podelei camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica in pozitia de incarcare.
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Plierea si retractarea platformei

>
>

vvyvy Vv

v

Protejati-va mainile cu manusi.

Apucati cu ambele maini de marginea platformei pentru a
plia platforma.

Apucati cu ambele maini de portiunea rabatabila a platfor-
mei pentru a o plia.

nchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
Basculati platforma pana la rola tubului de sustinere.
Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan Tn sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pAna cand platforma ajunge
la nivelul de retractare.

Rotiti comutatorul rotativ (30) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma s-a retractat complet.
Aveti grija ca platforma sa se poata retracta neperturbata.

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le Tn aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in
pozitia de asigurare impotriva vibratjilor.
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K Operarea prin comanda cu doua maini

PERICOL!

Indicatie:

28

27

26

27
28
29
32
39

26 (optional):

S (g

— D &

ﬁ ‘S 4
39 29
" 32
Optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton Deconectare de urgenta, cheie E30

Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
Comutator rotativ: Deschidere/Inchidere

Comutator rotativ: Buton suplimentar
Eclisa de inchidere
Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

>

Cititi mai intai capitolul ,,Operatii generale” de la pag. 27
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.

Programul standard este descris inh acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



=

Deplierea platformei

>
>

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le In aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
aproape in pozitie verticala.

Platforma coboaréa putin si apoi pivoteaza pe rola de ghi-
dare aproape in pozitie verticala.

Protejati-va mainile cu manusi.

Apucati cu ambele méini de méaner pentru a deplia plat-
forma, basculand-o thapoi.

Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in jos si
mentineti-le In aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
n pozitie orizontala.

Basculati portiunea rabatabila a platformei in pozitia de
operare, utilizand ambele maini.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le Tn aceasta pozitie pana cand platforma atinge so-
lul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Ridicarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le In aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
n pozitia de incarcare.

Plierea platformei

vV VvVvYy

Asigurati-va ca platforma se sprijind de sol in pozitie orizontala.
Protejati-va mainile cu manusi.

Basculati ambele maini portiunea rabatabila a platformei
din pozitia de operare pe portiunea fixa a platformei.

Rotiti comutatoarele rotative (28) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
in pozitie verticala.
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vwvyy

Protejati-va mainile cu manusi.
Apasati cu ambele maini platforma pe rola de ghidare.

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
in pozitia de transport.

Tnchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca existé).
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K Operarea prin comanda cu o singura mana

PERICOL!

Indicatie:

28 26 (optional):

g S & &
—.—5|0 @&

27 39

a

[

26 Optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton Deconectare de urgenta, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
28 Comutator rotativ: Deschidere/inchidere
32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



=

Deplierea platformei

>
>

v v Vv

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma ajunge in pozitie verticala.
Platforma coboaréa putin si apoi pivoteaza pe rola de ghi-
dare aproape in pozitie verticala.

Protejati-va mainile cu manusi.

Apucati cu ambele maini de méaner pentru a deplia plat-
forma, basculand-o thapoi.

Rotiti comutatorul rotativ (28) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma ajunge in pozitie orizontala.
Basculati portiunea rabatabila a platformei in pozitia de
operare, utilizand ambele maini.

Ridicarea platformei

>

Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in pozitia de in-
carcare.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l pana cand
platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazd pe sol.

Plierea platformei

>
>
>

vvyy

Asigurati-va ca platforma se sprijina de sol in pozitie orizontala.
Protejati-va mainile cu manusi.

Basculati ambele maini portiunea rabatabila a platformei
din pozitia de operare pe portiunea fixa a platformei.

Rotiti comutatorul rotativ (28) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in pozitie verti-
cala.

Platforma basculeaza din pozitia orizontalé in pozitie verticala.
Protejati-va mainile cu manusi.

Apasati cu ambele maini platforma pe rola de ghidare.

Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in pozitia de
transport.

Inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daci exista).
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BLM Operareaprin comanda cu doua maini

PERICOL!

A

Indicatie:

27

26

27
29
32
39

7 w
f@ =0 @

X

26 (optional):

& &

J)

=3

/1 1

Y N m

" 32

Optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton Deconectare de urgenta, cheie E30

Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
Comutator rotativ: Buton suplimentar
Eclisa de inchidere
Panou cu comenzi

Pericol de accidentare si vatamare!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

>

Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ de la pag. 27,
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clientj.



=

Deplierea platformei

4

vy

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le Tn aceasta pozitie pana cand platforma atinge so-
lul.

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.

Ridicarea platformei

4

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si

mentineti-le In aceasta pozitie pana cand platforma ajunge
n pozitia de incarcare.

Platforma basculeazéa in pozitia orizontala, respectiv in po-
zitia reglata in prealabil, si apoi se ridica.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in jos si
mentineti-le Tn aceasta pozitie pana cand platforma atinge so-
lul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazad pe sol.

Plierea platformei

vVVvVyvy VVY

Asigurati-va ca platforma se sprijina de sol in pozitie orizontala.
Protejati-va mainile cu manusi.

Basculati ambele maini portiunea rabatabila a platformei
din pozitia de operare pe portiunea fixa a platformei.
Inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daci exista).
Basculati platforma pana la rola tubului de sustinere.

Rotiti comutatoarele rotative (27) si (29) simultan in sus si
mentineti-le in aceasta pozitie pana cand platforma bascu-
leaza dedesubtul vehiculului.

Platforma se ridica si basculeaza dedesubtul vehiculului.
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BLM Operareaprin comanda cu o singurd mana

26 (optional):

7 i@ &
j@ = S

/1 1

X

S x A\

" 32

26 Optional: Comutator cu cheie, comutator rotativ,
Buton Deconectare de urgenta, cheie E30

27 Comutator rotativ: Ridicare/Coborare
32 Eclisa de inchidere
39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
A se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".
» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,

inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.
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Deplierea platformei

>
>

>
>

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l pana cand
platforma atinge solul.

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.

Ridicarea platformei

>

Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in pozitia de in-
carcare.

Platforma basculeaza in pozitia orizontala, respectiv in po-
Zitia reglata in prealabil, si apoi se ridica.

Coborarea platformei

>

Rotiti comutatorul rotativ (27) in jos si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Plierea platformei

>
>
>

\ A A4

Asigurati-va ca platforma se sprijind de sol in pozitie orizontala.
Protejati-va mainile cu manusi.

Basculati ambele maini portiunea rabatabila a platformei
din pozitia de operare pe portiunea fixa a platformei.
Tnchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
Basculati platforma pana la rola tubului de sustinere.

Rotiti comutatorul rotativ (27) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma basculeaza dedesub-
tul vehiculului.

Platforma se ridicéd si basculeaza dedesubtul vehiculului.
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M Operare F 600 L

27 Buton cu apasare: Coborare
28 Buton cu apasare: Ridicare
32 Eclisa de inchidere

39 Panou cu comenzi

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
A se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatjii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.



=

Deplierea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Actionati butonul cu revenire (27) si mentineti-l in aceasta

pozitie pana cand platforma atinge solul.

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula portiu-

nea rabatabila a platformei.

vy

Ridicarea platformei

P Actionati butonul cu revenire (28) si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma ajunge in pozitia de incarcare.
Platforma basculeaza in pozitia orizontala, respectiv in po-
zitia reglata in prealabil, si apoi se ridica.

Coborarea platformei
P Actionati butonul cu revenire (27) si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Plierea platformei

P Asigurati-va ca platforma se sprijind de sol in pozitie orizontala.
» Protejati-va mainile cu manusi.

» Basculati ambele maini portiunea rabatabila a platformei
din pozitia de operare pe portiunea fixa a platformei.
Tnchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).
Basculati platforma pana la rola tubului de sustinere.

Actionati butonul cu revenire (28) si mentineti-l in aceasta
pozitie pana cand platforma basculeaza dedesubtul vehicu-
lului.

Platforma se ridicéd si basculeaza dedesubtul vehiculului.

\ A A4
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B M Operarea prin comanda cu o singura mana

PERICOL!

@ —]
IS | =
@

54 Comutator basculant

54

Pericol de accidentare si vatamare!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.



=

Deplierea platformei

» Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Rotiti comutatorul basculant (54) in jos si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand cadru de torsiune atinge solul.

» Protejati-va mainile cu manusi.

» Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula plat-
forma in pozitie orizontala.

» Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.

Coborarea platformei

» Rotiti comutatorul basculant (54) in jos si mentineti-l in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge la inclinarea
solului, coborand.

Ridicarea platformei

P Rotiti comutatorul basculant (54) in sus si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in pozitia de in-
carcare, ridicandu-se.

Plierea platformei

P Asigurati-va ca platforma se sprijina de sol in pozitie orizontala.
» Protejati-va mainile cu manusi.

» Basculati varful platformei pe platforma.

» Inchideti dispozitivul de blocare a platformei (dacé exista).
» Basculati platforma pana la rola tubului de sustinere.
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V Operarea prin intermediul a doua
telecomenzi cu cablu cu cate trei butoane
Telecomanda cu cablu 1

42 Buton cu apasare: Ridicare
42 platforma

43+42 Buton cu apésare: Inchidere
44 platforma

43 44 Buton cu apasare: Coboréare
platforma

43+44 Buton cu apasare: Deschidere
platforma

Telecomanda cu cablu 2

45 Buton cu apésare: Ridicare
latforma
45 P
46+45 Buton cu apasare: Pliere punte
47 de traversare
46 47 Buton cu apasare: Coborére
platforma
Indicatie: Telecomanda cu cablu ilustrata intra in uz incepand cu mai

2019. Acordati atentie: Modelele mai vechi ale telecomen-
Zii cu cablu au o alocare diferita a tastelor.



Telecomanda cu cablu 1
(Model pana in mai 2019)

@I 43

42 Buton cu apasare: Ridicare
platforma

43+42 Buton cu apasare: Inchidere
platforma

44 Buton cu apasare: Coborare
platforma

43+44 Buton cu apasare: Deschidere

platforma

PERICOL!

Telecomanda cu cablu 2
(Model pana in mai 2019)

45 Buton cu apasare: Ridicare

platforma

46+45 Buton cu apasare: Pliere punte de
traversare

47 Buton cu apasare: Coborare
platforma

46+47 Buton cu apasare: Depliere punte
de traversare

Pericol de accidentare si vatamare!

La operarea sistemului de ridicare verticala, se pot produce
vatamari corporale si daune materiale, daca nu respectati in-

structiunile din capitolul ,Operarea generala”.

P Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
fnainte de a opera sistemul dumneavoastra de ridicare

verticala.
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PERICOL! Pericol de strivire cauzat de pozitia de operare gresita!

in timpul operarii cu telecomanda cu cablu, amplasamentul
gresit al operatorului poate duce la vatamari de persoane si
prejudicii materiale daca nu respectati indicatjiile urmatoare.

P Operati platforma cu telecomanda cu cablu exclusiv de la
pozitiile de operare marcate (a se vedea figura de mai jos).

» Daca operati platforma c telecomanda cu cablu din interi-
orul structurii autovehiculului, pastrati o distanta minima de
250 mm fata de muchia de incarcare.

» in timpul operarii, asigurati-va c& nu va aflati niciodata in
zona marginii de strivire dintre platforma si structura auto-
vehiculului.

» in timpul operarii platformei, ramaneti exclusiv pe supra-
fata marcata cu simboluri ale piciorului.

» in timpul operérii platformei de la sol, p&strati o distant& mi-
nima de 1 m fata toate marginile platformei.

» Asigurati-va ca puteti vedea intreaga zona de lucru si ca
nu exista persoane in apropierea platformei.

Pozitiile de operare
telecomanda cu
cablu
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PRECAUTIE!

Pericol de accidentare si vatamare!

Tn timpul operarii sistemului de ridicare verticald se poate
ajunge la rasturnarea platformei sau obiectele in cadere pot
provoca vatamari de persoane si prejudicii materiale daca nu
respectati indicatiile urmatoare.

» Amplasati intotdeauna cele doua sigurante de protectie
impotriva caderii (balustrade) inainte de a deplasa plat-
forma.

» Laincarcarea recipientelor rulante fara franare, pozitionati
intotdeauna podestului de trecere verticala, astfel incat sa
serveasca drept siguranta anti-rulare.

» Folositi siguranta anti-rulare pe partea autovehiculului
platformei pentru a impiedica rularea recipientelor in auto-
vehicul intr-o maniera necontrolata.

P incarcati platforma astfel incat s& rimana suficient spatiu
liber pentru operator (cel putin 50 x 60 cm).

» in timpul operarii sistemului de ridicare vertical de pe plat-
forma, utilizati exclusiv telecomanda cu cablu 2. Deoarece
aceasta telecomanda cu cablu controleaza numai functiile
.Ridicare” si ,Coborare” a platformei, precum si ,Pliere” si
.Depliere” a podestului de trecere, acest lucru impiedica
.deschiderea” , respectiv ,inchiderea” accidentala si, ast-
fel, inclinarea platformei.

Pericol de vatamare sau pericol de deteriorare

autovehiculului!

Autovehiculul sau incarcatura poate fi deteriorata din cauza

capacitatii de sarcina insuficiente a suprafetei.

» Asigurati-va ca suprafata are o capacitate de sarcina sufi-
cienta pentru a purta forta de greutate de pe partea din
spate a autovehiculului si incarcatura.

» Cand incarcarea pe rampa, asigurati-va ca podestul de
trecere se sprijina suficient pe rampa.
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Indicatie:

tesl oo

I

5.
b |

Deschiderea platformei

» Apasati pe telecomanda cu cablu 1 butonul (43) si tineti in
aceasta pozitie. Apasati imediat butonul de pe aceeasi te-
lecomanda cu cablu (44). Mentineti cele doua butoane apa-
sate in aceasta pozitie, pana cand platforma ajunge Tn po-
zitia orizontala.

La incarcarea platformei, puteti compensa orice diferente
de nivel prin intermediul functiilor ,Deschidere” sau
.inchidere” .

Pozitionarea sigurantei de protectie impotriva caderii
(balustrada)

» Prindeti balustrada atasata pe platforma si pozitionati-o pe
verticala.

» Asigurati balustrada. Tn acest sens, acrosatj ochiul inchiza-
torului de tensionare in contralagar (carlig).

P Repetati acesti pasi pentru cealalta balustrada.

Ridicarea platformei

» Deschideti, dupa caz, clapeta portalului. Acest lucru este
necesar daca doriti sa accesati puntea de incarcare supe-
rioara.

» Apasati fie butonul (42) pe telecomanda cu cablu 1 sau
butonul (45) pe telecomanda cu cablu 2 si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in pozitia de in-
carcare.

Coborarea platformei

» Apasati fie butonul (44) pe telecomanda cu cablu 1 sau
butonul (47) pe telecomanda cu cablu 2 si mentineti-I in
aceasta pozitie pana cand platforma ajunge in pozitia de in-
carcare.

Deplierea puntii de trecere

» Apasati pe telecomanda cu cablu 2 butonul (46) si {ineti in
aceasta pozitie. Apasati imediat butonul de pe aceeasi te-
lecomanda cu cablu (47). Mentineti cele doua butoane apa-
sate Tn aceasta pozitie, pAna cand puntea de trecere atinge
pozitia dorita.



Plierea puntii de trecere

[ P Apasati pe telecomanda cu cablu 2 butonul (46) si tineti in

aceasta pozitie. Apasati imediat butonul de pe aceeasi te-

lecomanda cu cablu (45). Mentineti cele doua butoane apa-
sate in aceasta pozitie, pana cand puntea de trecere atinge
pozitia dorita.

e N
== oY)

Rabatarea in interior a sigurantei de protectie impotriva
caderii
» Deschideti inchizatorul de tensionare a primei balustrade si
rabatati balustrada pe platforma.
» Repetati acest proces pentru cea de-a doua balustrada.

inchiderea platformei

» Apasati pe telecomanda cu cablu 1 butonul (43) si fineti in
aceasta pozitie. Apasati imediat butonul de pe aceeasi te-
lecomanda cu cablu (42). Mentineti cele doua butoane apa-
sate Tn aceasta pozitie, pana cand platforma este inchisa
complet.
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A

Posibilitate de comanda optionala:
Intrerupator actionat cu piciorul

Platforma cu 2 intrerupatoare Platforma cu 3 intrerupatoare

actionate cu piciorul actionate cu piciorul

(standard) (Comanda cu placa de baza
de circuit imprimat)

40 intrerupator actionatcu 42 Tntrerupator suplimentar

piciorul actionat cu piciorul

(pe marginea platformei) (pe marginea platformei)
41 ntrerupéator actionatcu 43 Ridicare intrerupator

piciorul actionat cu piciorul

44 Coborare intrerupator
actionat cu piciorul

Pericol de accidentare si vatamare corporala!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,,Operatjii generale” la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.



i

Indicatie:

i

t 1o

Indicatie:

t 1o

Coborarea platformei

Platforma cu 2 intrerupatoare actionate cu piciorul

» Calcati pe intrerupatorul actionat cu piciorul (40) si menti-
neti-l in aceasta poziie.

» Calcati cel mai devreme dupa o secunda, dar nu mai tarziu
de trei secunde pe intrerupatorul actionat cu piciorul (41) si
mentineti-l in aceasta pozitie.

Platforma coboaréa si se sprijind automat pe sol.

Daca ati actionat ambele intrerupatoare actionate cu picio-
rul in timp de trei secunde, intrerupatoarele actionate cu
piciorul vor fi dezactivate pentru un timp scurt. Asteptati
cateva secunde inainte de a repeta operatia.

Platforma cu 3 intrerupatoare actionate cu piciorul

P Calcati pe intrerupatorul actionat cu piciorul (44) si pe intre-
rupatorul suplimentar actionat cu piciorul (42).
Platforma coboaréa si se sprijind automat pe sol.

Ridicarea platformei

Platforma cu 2 intrerupatoare actionate cu piciorul

» Calcati pe intrerupatorul actionat cu piciorul (41) si menti-
neti-l in aceasta pozitie.

» Calcati cel mai devreme dupa o secunda, dar nu mai tarziu
de trei secunde pe intrerupatorul actionat cu piciorul (40) si
mentineti-l in aceasta pozitie.

Platforma basculeaz& mai intéi in pozitie orizontald, inainte
de a se ridica.

Daca ati actionat ambele intrerupatoare actionate cu picio-
rul in timp de trei secunde, intrerupatoarele actionate cu
piciorul vor fi dezactivate pentru un timp scurt. Asteptati
cateva secunde Tnainte de a repeta operatia.

Platforma cu 3 intrerupatoare actionate cu piciorul
» Calcati pe intrerupatorul actionat cu piciorul (43) si pe intre-
rupatorul suplimentar actionat cu piciorul (42).

Platforma basculeaza mai intéi in pozitie orizontald, inainte
de a se ridica.
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ABCEFGKLM Posibilitate de comanda optionala:
Telecomanda cu cablu cu doua butoane

42 Buton cu apasare: Ridicare
43 Buton cu apasare: Coborare

(C—42
&@H— 43

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.
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Pozitiile de operare
telecomanda cu
cablu

Pericol de strivire cauzat de pozitia de operare gresita!

Tn timpul operarii cu telecomanda cu cablu, amplasamentul
gresit al operatorului poate duce la vatamari de persoane si
prejudicii materiale daca nu respectati indicatiile urmatoare.

>

>

Operati platforma cu telecomanda cu cablu exclusiv de la
pozitiile de operare marcate (a se vedea figura de mai jos).
Daca operati platforma c telecomanda cu cablu din interi-
orul structurii autovehiculului, pastrati o distanta minima de
250 mm fata de muchia de incarcare.

Tn timpul operérii, asigurati-va c& nu v aflati niciodata in
zona marginii de strivire dintre platforma si structura auto-
vehiculului.

Tn timpul operérii platformei, rdmaneti exclusiv pe supra-
fata marcata cu simboluri ale piciorului.

Tn timpul operérii platformei de la sol, pastrati o distanta mi-
nima de 1 m fata toate marginile platformei.

Asigurati-va ca puteti vedea intreaga zona de lucru si ca
nu exista persoane in apropierea platformei.
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Coborarea platformei
J: » Apasati butonul (43) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
‘ 5 cand platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Ridicarea platformei
» Apasati butonul (42) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
1 5 cand platforma ajunge in pozitia de incarcare.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitie orizontald, inainte
de a se ridica.

ACEFGKLM Posibilitate de comanda optionala:
Telecomanda cu cablu cu trei butoane

42 Buton cu apasare: Ridicare
43 Buton cu apasare: Inclinare

42 44 Buton cu apasare: Coborare
44
43

Indicatie: Telecomanda cu cablu ilustrata intra in uz incepand cu mai

2019. Acordati atentie: Modelele mai vechi ale telecomen-
Zii cu cablu au o alocare diferita a tastelor.
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A

Telecomanda cu cablu cu trei butoane

(Model pana in mai 2019)

42 Buton cu apasare: Ridicare

43 Buton cu apésare: Inclinare

44 Buton cu apasare: Coborare

Pericol de accidentare si vatamare!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

P Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.

Pericol de strivire cauzat de pozitia de operare gresita!

In timpul operarii cu telecomanda cu cablu, amplasamentul
gresit al operatorului poate duce la vatamari de persoane si
prejudicii materiale daca nu respectati indicatiile urmatoare.

» Operati platforma cu telecomanda cu cablu exclusiv de la

>

pozitiile de operare marcate (a se vedea figura de mai jos).
Daca operati platforma ¢ telecomanda cu cablu din interi-
orul structurii autovehiculului, pastrati o distanta minima de
250 mm fata de muchia de incarcare.

Tn timpul operérii, asigurati-va c& nu v aflati niciodata in
zona marginii de strivire dintre platforma si structura auto-
vehiculului.

In timpul operarii platformei, ramaneti exclusiv pe supra-
fata marcata cu simboluri ale piciorului.

In timpul operarii platformei de la sol, pastrati o distanti mi-
nima de 1 m fata toate marginile platformei.

Asigurati-va ca puteti vedea intreaga zona de lucru si ca
nu exista persoane in apropierea platformei.
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Pozitiile de operare
telecomanda cu
cablu

Coborarea platformei
P Apasati butonul (44) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
‘ 5 cand platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazd pe sol.

Ridicarea platformei
» Apasati butonul (42) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
1 5 cand platforma ajunge in pozitia de incarcare.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitie orizontald, inainte
de a se ridica.

Asezarea pe orizontala a platformei

P Pentru a inclina platforma mai mult, apasati simultan
butoanele (42) si (43).

P Pentru a inclina platforma mai putin sau pentru a o sprijini
pe sol, apasati simultan butoanele (43) si (44).
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A Posibilitate de comanda optionala:
Telecomanda cu cablu cu patru butoane
pentru MBB C 750 SX

42 Buton cu apasare: Ridicare
43 Buton cu apasare: Coborare
44 Buton cu apasare: Ridicare

@ N 42 foarfece

|_||| 45 Buton cu ap&sare: Coboréare
43 foarfece

Pericol de accidentare si vatamare!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

P Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
inainte de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare.
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Pozitiile de operare

114

telecomanda cu
cablu

Pericol de strivire cauzat de pozitia de operare gresita!

in timpul operarii cu telecomanda cu cablu, amplasamentul

gresit al operatorului poate duce la vatamari de persoane si

prejudicii materiale daca nu respectati indicatjiile urmatoare.

P Operati platforma cu telecomanda cu cablu exclusiv de la
pozitiile de operare marcate (a se vedea figura de mai jos).

» Daca operati platforma c telecomanda cu cablu din interi-
orul structurii autovehiculului, pastrati o distanta minima de
250 mm fata de muchia de incarcare.

» in timpul operarii, asigurati-va c& nu va aflati niciodata in
zona marginii de strivire dintre platforma si structura auto-
vehiculului.

» in timpul operarii platformei, ramaneti exclusiv pe supra-
fata marcata cu simboluri ale piciorului.

» in timpul operérii platformei de la sol, p&strati o distant& mi-
nima de 1 m fata toate marginile platformei.

» Asigurati-va ca puteti vedea intreaga zona de lucru si ca
nu exista persoane in apropierea platformei.

4

;




Coborarea platformei
L » Apasati butonul (43) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
‘ 5 cand platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazad pe sol.

Ridicarea platformei
» Apasati butonul (42) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
f 5 cand platforma ajunge in pozitia de incarcare.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitie orizontald, inainte
de a se ridica.

Ridicarea foarfecei

P Apasati butonul (44) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
f 5 cand platforma ajunge in pozitia de incarcare.

Coborarea foarfecei

P Apasati butonul (45) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
‘ 5 cand platforma ajunge in pozitia de incarcare.
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A

Indicatie:

Indicatie:

Posibilitate de comanda optionala:
Radiotelecomanda (standard)

40
41
42
43
44
45

Comutator liniar: Pornit/Oprit

Buton cu apasare: Deschidere
Buton cu apasare: Coborare

Buton cu apasare: Ridicare

Buton cu apasare: Inchidere

Buton cu apasare: Functie speciala

Pericol de accidentare si vatamare corporala!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatjii generale".
» Cititi mai intai capitolul ,,Operatii generale” la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-

care.

O descriere completa a radiotelecomenzii gasiti in manua-
lul din pachetul radiotelecomenzii.

Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



Pornireal/oprirea radiotelecomenzii

» Pentru pornire, impingeti comutatorul (40) in sus. Emitato-
rul ramane pornit pana cand comutatorul (40) este impins
n jos.

Coborarea platformei
» Apasati butonul (42) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
cand platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza gi se
aseazad pe sol.

Ridicarea platformei
» Apasati butonul (43) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
cand platforma ajunge in pozitia de incarcare.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitie orizontald, inainte
de a se ridica.

Deschiderea platformei

P Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

P Apasati butonul (41) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
cand platforma este complet deschisa.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma coboard mai intéai si apoi basculeaza in pozitia de
operare orizontala.

inchiderea platformei
P Apasati butonul (44) si mentineti-l in aceasta pozitie pana
cand platforma este complet inchisa.

Daca exista un dispozitiv de asigurare a incarcaturii, plat-
forma se inchide mai intai numai péana la aprox. 80° si co-
boara putin. Ulterior, aceasta se deplaseaza in pozitia ver-
ticald de transport si se ridica in pozitia de asigurare a
incarcaturii.

» inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).

Pozitia orizontala a platformei

» Pentru a inclina platforma mai mult, apasati butonul (44).

» Pentru a inclina platforma mai putin sau pentru a o sprijini
pe sol, apasati butonul (41).
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ACEKL Elemente de comanda speciale

( ©) \ 27 Buton cu apasare: Ridicare/
M Inchidere
u @ 28 Buton cu apasare: Coboréare/
Deschidere
( @ 29 Buton cu apasare: Buton
RN 27 suplimentar
12| @ 32 Buton suplimentar 32 Buton cu apasare: inchidere/
— (optional)
— @ J
PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare corporala!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca
nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".
» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.
Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-

mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functii extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.

Deschiderea platformei

(E » Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Actionati butoanele (28), (32) si optional (29) simultan,
pana cand platforma ajunge in pozitia de operare orizon-
tala.

Coborarea platformei
P Actionati butonul (28) si optional (29) simultan, pana cand
‘J:o platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazd pe sol.
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Ridicarea platformei
» Actionati butonul (27) si optional (29) simultan, pana cand
f 5 platforma ajunge la nivelul podelei camionului.
Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tald, respectiv in pozitia reglata in prealabil, inainte de a se
ridica.

inchiderea platformei

/VC » Actionati butoanele (27), (32) si optional (29) simultan,
5 pana cand platforma este inchisa.
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F G Elemente de comanda speciale

27 Buton cu apasare: Ridicare/ 29 Buton cu apasare: Buton
TInchidere suplimentar
28 Buton cu apasare: Coborare/ 30 Buton cu apasare:
Deschidere Extindere
32 Buton cu apé&sare: inchidere/ 31 Buton cu apasare:
Deschidere Retractare
( ©} )
— 30 31
1Q [
/ / ©
Q- OO0 | ®
A @ ™~ 32 T ~— o B
\ ©) J Buton suplimentar
(optional)
PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare corporala!

Indic

120

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale® la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

atie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-

lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.



i

t L

Coborarea platformei

4

Actionati butonul (28) si optional (29) simultan, pana cand
platforma atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseazad pe sol.

Ridicarea platformei

>

Actionati butonul (27) si optional (29) simultan, pana cand

platforma ajunge la nivelul podelei camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tala, respectiv in pozitia reglatéa in prealabil, inainte de a se
ridica.

Pozitia orizontala a platformei

4

Pentru a inclina platforma mai mult, apasati butoanele (27),
(32) si optional (29) simultan, pana cand platforma ajunge
la nivelul dorit de inclinare.

Pentru a inclina platforma mai putin, apasati butoanele
(28), (32) si optional (29) simultan, pana cand platforma
ajunge la nivelul dorit de inclinare.

Extinderea si deplierea platformei

4

4

Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

Actionati butonul (28) si optional (29) simultan, pana cand
platforma este coborata.

Platforma coboara pentru a se putea extinde apoi nepertur-
bata.

Actionati butonul (30), pana cand platforma este complet
extinsa.

Actionati butonul (28) si optional (29) simultan, pana cand
platforma pliata se aseaza pe sol.

Protejati-va mainile cu manusi.

Trageti cu ambele maini de maner pentru a bascula portiu-
nea rabatabila a platformei.
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Plierea si retractarea platformei

P Protejati-va mainile cu manusi.
f' o » Trageti cu ambele maini de maner pentru a plia portiunea

rabatabila a platformei.

|: » inchideti dispozitivul de blocare a platformei (daca exista).

P Actionati butonul (27) si optional (29) simultan, pana cand
platforma ajunge la nivelul de retractare.

P Actionati butonul (31), pana cand platforma este complet
retractata. Aveti grija ca platforma sa se poata retracta ne-
perturbata.

» Actionati butonul (27) si optional (29) simultan, pana cand
platforma ajunge la pozitia de asigurare impotriva vibratji-
lor.

ACEKL Elemente de comanda speciale

27 Buton cu apasare: Ridicare/
Inchidere

@@R\ 32 28 Buton cu apasare: Coborare/
©

v o Deschidere

ﬂ 29 Buton cu apasare: Buton
28 suplimentar

© © 32 Buton cu apasare: inchidere/

N Deschidere
29

©ﬂ @/27

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare corporala!
La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare
se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Indicatie: Programul standard este descris in acest manual. Progra-
mele speciale se abat de la aceasta descriere, respectiv
au functji extinse. Puteti obtine o descriere detaliata a tipu-
lui dumneavoastra de la serviciul nostru pentru clienti.
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Deschiderea platformei

(E » Deschideti dispozitivul de blocare a platformei (daca
exista).

» Actionati butoanele (28), (32) si (29) simultan, pana cand
platforma ajunge in pozitia de operare orizontala.

Coborarea platformei
J: P Actionati butonul (28) si (29) simultan, pana cand platforma
‘ 5 atinge solul.

Dupa ce platforma a atins solul, aceasta basculeaza si se
aseaza pe sol.

Ridicarea platformei
» Actionati butonul (27) si (29) simultan, pana cand platforma
f 5 ajunge la nivelul podelei camionului.

Platforma basculeaza mai intéi in pozitia de operare orizon-
tala, respectiv in pozitia reglata in prealabil, nainte de a se
ridica.

inchiderea platformei

/' » Actionati butoanele(27), (32) si (29) simultan, pana cand
4:0 platforma este inchisa.
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Pentru toate

PERICOL!

124

Element de operare special pentru talpile de sprijin

@ —]
IS | =
@

54 Comutator basculant

54

Pericol de accidentare si vatamare corporala!

La operarea platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

se pot produce vatamari corporale si daune materiale, daca

nu respectati instructiunile din capitolul "Operatii generale".

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale“ la p. 27, inainte
de a lucra cu platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care.

Extinderea talpilor de sprijin hidraulice

P Apasati comutatorul basculant in jos (54) pana cand talpile
de sprijin ating usor solul.

Retractarea talpilor de sprijin hidraulice

P Apasati comutatorul rotativ (54) in sus pana cand talpile de
sprijin s-au retractat complet.
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A

Indicatie:

Programarea combinatiei de butoane

Aceasta functie nu este inclusa in programul standard si
trebuie comandata separat.

» Puteti porni platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
cu o combinatie de butoane. Setarea din fabricatie este:

Butoanele (combinatia de butoane) care
trebuie sa fie apasate

Ridicare inchidere Ridicare
de 3 ori de 3 ori de 3 ori

Pentru a modifica combinatia de butoane:
» Deschideti platforma.
» Coborati platforma pana cand aceasta se sprijind de sol.

P Deschideti capacul de etansare al tubului de sustinere (in
dreapta in sensul de deplasare) sau deschideti capacul
agregatului hidraulic.

Scoateti figsa J 30.

Deconectati instalatia electrica.

Legati contactele J 30/5, 6, 14, 3 cu contactul 4 (fisa de ser-
vice).

Reconectati instalatia electrica.

Platforma ridicétoare de incdrcare-descércare se afla in
mod de programare.

» Scoateti fisa de service si reintroduceti fisa J 30 a elemen-
tului de comanda lateral.

vV VvVvYy
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Indicatie:

>

Introduceti combinatia doritda dupa cum urmeaza pe ele-
mentul de operare lateral:

Butoanele (combinatia de butoane) care
trebuie sa fie apasate

Ridicare inchidere Ridicare
de x ori de x ori de x ori

Apdsati tastele timp de cel putin o secunda la fiecare actio-
nare.

La fiecare introducere cu taste, se aprind lampile de averti-
zare.

Dacd introducerea a fost corecta se pardaseste modul Pro-
gramare. Puteti in continuare opera cu platforma ridica-
toare de incarcare-descarcare.

Dacd introducerea a fost eronata, lampile de avertizare se
aprind intermitent de 5 ori scurt succesiv. Introducerea tre-
buie executata din nou.

Stergerea contorului de service (contorul de
intretinere)

Dupa 5000 de ridicari trebuie executata o intretinere curenta.
Atingerea acestei valori limita este indicata de aparatul de con-
trol care la pornire se aprinde intermitent cu frecventa ridicata
timp de 2 secunde. Pentru a sterge apoi contorul de service,
procedati dupa cum urmeaza:

vVvvyvyy

vVvyy

nchideti platforma, dar lasati dispozitivul de control pornit.
Scoateti fisa J 11.

Scoateti fisa J 30.

Conectati fisa de service.

Conectati fisa J 11.

Contorul de service este sters.

Scoateti din nou fisa de service.

Reconectati fisa J 30.

Scoateti fisa J 11 si reconectati-o.

Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare trece astfel
in mod de operare.

Contorul de service poate fi resetat si cu softul de dia-
gnoza.



Indicatie:

Identificarea avariilor

Aceasta functie este disponibila numai la a versiuni de pro-
gram. Informatii suplimentare cu privire la acestea pot fi obfj-
nute de la serviciul nostru pentru clienti. Pentru a executa iden-
tificarea erorilor:

VVVVVYVYYVYY

Porniti dispozitivul de control.

Deschideti platforma astfel incat aceasta sa stea orizontal.
Scoateti fisa J 11.

Scoateti fisa J 30.

Conectati fisa de service.

Conectati fisa J 11.

Scoateti fisa de service.

Conectati fisa J 30.

Intrarea activa va fi indicata de lampile cu iluminare conti-

nud Warnfix.

Daca platforma ridicatoare de incédrcare-descarcare aflata

in posesia dumneavoastra nu este echipata cu Warnfix, tre-
buie sé conectati o lampa de control la PIN-ul 7 al fisei J3.

Scoateti fisa J 11 si reconectati-o.

Platforma ridic&toare de incarcare-descércare trece inapoi
pe modul de operare.

Identificarea erorilor poate fi executata si cu softul de dia-
gnoza.

Detectia erorilor cu afisajul cu 7 segmente

Aceasta funciie este disponibila numai la MBB Control.
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Mesaje de stare (7 segmente, static, LED-ul de sistem se aprinde intermitent verde (2 Hz)

Stare

a Instalatia conectata, sistemul in ordine. dispozitivul de control deconectat

Stare

Instalatia conectata, sistemul in ordine. dispozitivul de control conectat

Im|i]

Mesaje de eroare (7 segmente, cu aprindere intermitenta (0,5 Hz), LED-ul de sistem se
aprinde intermitent rosu (2 Hz)

Descriere Resetare eroare prin

Deconectare/conectare dispoziti-

Subtensiune
vul de control
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Mesaje de eroare (7 segmente, cu aprindere intermitenta (0,5 Hz), LED-ul de sistem se

aprinde intermitent rosu (2 Hz)

Stare
Eroare

L

Descriere

La comutatorul de inclinare de la bara
de ghidare (B13):

Semnal Pornit desi platforma este in-
chisa

-> Scurtcircuit la B13

La MBB Control Eco

-> Traductorul de inclinare B16 defect

Eroare

I )

Senzorul de inclinare pentru bara de
ghidare (B15):
Semnalul de la senzor eronat

Eroare

o

Senzorul de inclinare pentru cap (B15):
Semnalul de la senzor eronat

Resetare eroare pi

Resetarea erorii se realizeaza auto-
mat, imediat ce sunt din nou atinse
valorile corecte

Eroare

oo

Warnfix: Scurtcircuit detectat

Eroare

Il

lluminarea casetei/LED-ul dispozitivu-
lui de control: Scurtcircuit detectat

Deconectare/conectare dispozitiv
de control sau inchidere platforma
ridicatoare de incarcare-descarcare

Eroare

o0

Eroare de scurtcircuit general la insta-
latia exterioara

Deconectare/conectare dispozitiv
de control sau scoatere de sub ten-
siune a placii electronice
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Monitorizare bobine supape (nu este disponibil Ia toate modelele)

Stare Descriere Resetare eroare prin
Eroare

La ridicare s-a detectat eroarea ,,Rezis-
tenta bobina releu motor

0

Eroare

Resetarea erorii se realizeaza auto-
Nealocat, respectiv rezervat mat, imediat ce sunt din nou atinse
valorile corecte

L

Eroare

La deschidere s-a detectat eroarea ,,Re-
zistenta bobina sup. deschidere
S$3_S4“ sau ,Rezistenta releu motor*

L

Eroare

La inchidere s-a detectat eroarea ,,Re-
zistenta releu motor“ sau ,,S5*

i

Resetarea erorii se realizeaza auto-
mat, imediat ce sunt din nou atinse
valorile corecte

Eroare

La coborare s-a detectat eroarea ,,Re-
zistenta bobina sup. coborare _S1_8S2“

L
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Functii Service (nu sunt disponibile Ia toate modelele)

Stare
Eroare

Descriere

Tensiunea la J1/2 lipseste -> verificati
siguranta.

Dezactivare prin

Resetarea erorii se realizeaza auto-
mat, imediat ce exista tensiune la
J1/2.

forma ridicatoare de incarcare-descar-
care este blocata prin receptorul radio
(de ex. ICP).

Selflock = blocarea automata a pupitru-
lui de operare la parasirea autovehicu-
lului

Eroare
Program de urgenta, sistemul de sen-
zori se scurtcircuiteaza. Activare prin |Deconectare/conectare dispozitivul
actionarea butoanelor ,,Deschidere” si |de control
,»,Coborare“ mai mult de 10 secunde.
Eroare
Diagnoza pe baza erorilor la intrari este
activa. La fiecare actionare a butonului |Indepartarea figei de service
se activeaza Warnfix.
Eroare Functia ,,Selflock” este activata. Plat-

Resetarea functiei ,,Selflock”:
Deconectare/conectare dispozitivul
de control sau

amplasarea emitatorului radio in
apropierea receptorului

Eroare

Interfata este dezactivata dupa scurtcir-
cuitul figei ,,JP” (CAN).

Separati de la alimentarea electrica
placa electronica pentru cateva se-
cunde

Eroare

Eroare functie speciala (de ex. bariera
fotoelectrica cu prg. ridicare verticala
V-SYCL) defect

Schimbati platforma ridicatoare de
incarcare-descarcare in regimul de
urgenta/schimbati bariera fotoelec-
trica
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intretinerea si ingrijirea

PERICOL! Pericol de accidentare si vatamare!
La intretinerea curenta a platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare, respectiv a sistemului de ridicare verticala, se pot

produce vatamari corporale si daune materiale, daca nu res-

pectati instructiunile din capitolul ,Operarea generala”.

» Cititi mai intai capitolul ,Operatii generale” de la pag. 27,
inainte de a opera platforma ridicatoare de incarcare-des-
carcare sau sistemul sau de ridicare verticala.

ABCFGKLM Intervale de intretinere

()
S
®©
N
E
=]
e )
Activitati ° =
T ©
3] n
CRES 9 O
c|2|c|E E
— c = O
N = = 0
Verificarea existentei si functionarii co-
recte a dispozitivelor de securitate si aver- | X
tizare
Curatarea platformei ridicatoare de incar- X
care-descarcare
Controlul acumulatorului X
Verificarea periilor de carbune ale electro- X
motorului
Verificarea nivelului uleiului si, daca este X
necesar, completare
Verificarea strangerii suruburilor si piulite- X
lor
Verificarea strangerii imbinarilor filetate si X
a conductelor instalatiei hidraulice
Lubrifierea lagarelor cu intretinere redusa X
Lubrifierea si sinelor de deplasare X
Schimbarea uleiului X
Pulverizarea placii electronice cu spray cu X
ceara
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Activitati

In functie de utilizare
Trimestrial
Semestrial

Verificati marcajele pentru centrul de greu-
tate al sarcinii utile si pozitia standard
(pentru operarea cu telecomanda cu cablu)

pentru o vizibilitate buna si, daca este ne- X
cesar, restabiliti cu vopsea rezistenta la
abraziune

Platforme ridicatoare de incarcare-descar-

care retractabile: Curatare si lubrifiere cu X

unsoare a sinelor de deplasare

Perioada de inactivitate > 3 luni: Migcati de
mai multe ori platforma ridicatoare de in-
carcare-descarcare (deschidere, cobo-
rare, ridicare, inchidere)
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Intervale de intretinere

()
=
©
N
.‘._:
=]
.o ()
Activitati ° 55
[7) n 0
0| Q o
|2 |c|E E
= | = = @
N |= = »n
Verificarea existentei si functionarii co-
recte a dispozitivelor de securitate si aver- | X
tizare
Curatarea platformei ridicatoare de incar- X
care-descarcare
Controlul acumulatorului X
Verificarea strangerii suruburilor si piulite- X
lor
Lubrifierea lagarelor cu intretinere redusa X
Controlul burdufurilor X
Pulverizarea placii electronice cu spray cu X
ceara
Verificati marcajele pentru centrul de greu-
tate al sarcinii utile si pozitia standard
(pentru operarea cu telecomanda cu cablu) X

pentru o vizibilitate buna si, daca este ne-
cesar, restabiliti cu vopsea rezistenta la
abraziune

Perioada de inactivitate > 3 luni: Migcati de
mai multe ori platforma ridicatoare de in-
carcare-descarcare (deschidere, cobo-
rare, ridicare, inchidere)

Tn functie de frecventa de utilizare si de influentele exterioare,

intervalele de intretinere pot fi mai scurte.
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PERICOL!

A

Intervale de intretinere

Pericol de accidentare si vatamare!

Lucrarile de intretinere sub platforma sistemului de ridicare
verticala pot duce la vatamari corporale si daune materiale

daca nu asigurati platforma.

P Asigurati rotorul, respectiv platforma impotriva miscarii
descendente.

2
©
N
E
=]
T )

Activitati ° - =
© S s
= ==
7] n

Q| E 0 QO
c |2 £ E
= | e - @
N [= - »n

Verificarea existentei si functionarii co-

recte a dispozitivelor de securitate si aver- | X

tizare

Curatarea sistemului de ridicare verticala X

Curatarea si lubrifierea cu unsoare a su-

prafetelor de rulare a rotoarelor in cadrul X

de ghidare

Controlul acumulatorului X

Verificarea periilor de carbune ale electro- X

motorului

Verificarea nivelului uleiului si, daca este

necesar, completare

Verificarea strangerii suruburilor si piulite-

lor

Verificarea strangerii imbinarilor filetate si X

a conductelor instalatiei hidraulice

Lubrifierea lagarelor cu intretinere redusa X

Lubrifierea si sinelor de deplasare X

Schimbarea uleiului X

Pulverizarea placii electronice cu spray cu X

ceara
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Activitati

In functie de utilizare
Trimestrial
Semestrial

Verificati marcajele pentru centrul de greu-
tate al sarcinii utile pentru o vizibilitate
buna si, daca este necesar, restabiliti cu
vopsea rezistenta la abraziune

Perioada de inactivitate > 3 luni: Miscati de
mai multe ori platforma ridicatoare de in-
carcare-descarcare (deschidere, cobo-
rare, ridicare, inchidere)
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Pentru toate

intretinerea inainte de pornire

Verificarea dispozitivelor de securitate si avertizare

Dispozitivele de securitate ale platformelor ridicatoare de incar-
care-descarcare sunt conforme cu versiunea actuala a norme-
lor in vigoare.

» Tinainte de a porni la drum, verificati c& toate dispozitivele de
securitate si avertizare sunt instalate si functioneaza.

» Tinlocuiti, respectiv reparati dispozitivele de securitate si
avertizare avariate sau iesite din functiune.

In functie de model, dispozitivele de securitate si avertizare sunt:
+ Suprafata antiderapanta a platformei

+ Dispozitiv de protectie impotriva deplasarii necontrolate pe
platforma (optional)

» Posibilitate de sustinere pentru operatorul aflat pe platforma
(nu este inclusa in setul de livrare al platformei ridicatoare de
incarcare-descarcare)

+ Lampi de avertizare cu aprindere intermitenta pe platforma

» Fanioane de avertizare in spatele platformei

« Dispozitiv de zavorare a platformei (optional)

» Dispozitivde comanda cu ambele picioare pentru ,Ridicare”
si ,Coborare®, pe platforma

» Comutatorul cu cheie de pe elementul de comanda lateral
pentru remorca sau semiremorca

» Dispozitiv de control cu comutator de pornire si oprire in ca-
bina soferului, care poate fi incuiata

» Semnal optic pe dispozitivul de control din cabina soferului
pentru Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare ,POR-
NIT* si/sau Platforma deschisa

» Robinete de inchidere pentru cilindrii de ridicare si cilindrii de Tn-
clinare, in caz de rupere a conductei (exceptand varianta E)

* Robinete pentru reglarea debitului, pentru limitarea vitezei de
coborare si de deschidere (exceptand varianta E)

137



PALFINGER

Pentru toate

PRECAUTIE!

ABCFGKLMV

Pentru toate

PRECAUTIE!
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A

intretinerea in functie de frecventa de
utilizare

Curatarea platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare

Deteriorarea vopselei!

Daca veti curata platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care pana la sase saptamani dupa vopsire cu un dispozitiv de
curatare de Tnalta presiune, vopseaua se poate deteriora.

» Nu curatati platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
inainte de sase saptamani dupa vopsire cu un dispozitiv
de curatare de inalta presiune.

Este interzisa curatarea cu dispozitiv de curatare de inalta pre-
siune a urmatoarelor componente ale platformei ridicatoare de
incarcare-descarcare:

» Tije ale pistoanelor si garnituri ale cilindrilor

* element de comanda lateral

» Supapele electromagnetice (exceptand varianta E)
» Elementele de comanda actionate cu piciorul

» Lampile de avertizare si fanioanele de avertizare

* Burduful

Controlul acumulatorului

» intretineti acumulatorul conform procedurii uzuale.

Verificarea periilor de carbune ale electromotorului

Pericol de provocare a arsurilor datorita electromotorului

supraincalzit!

Periile de carbune uzate si murdare pot cauza un consum ri-

dicat de curent. Din acest motiv electromotorul se poate su-

praincalzi.

» Curatati din cand in cand periile de carbune.

P Solicitati inlocuirea de catre un tehnician a periilor de car-
bune uzate sau murdare.

» Verificati din cand in cand periile de carbune ale electromo-
torului agregatului hidraulic si curatati-l de praf de carbune.



Pentru toate

Pulverizarea placii electronice cu spray cu ceara

Pentru a proteja contactele impotriva coroziunii:

P Pulverizati in functie de intemperiile climatice si contactul
cu apa sarata placa electronica si fisa cu spray cu ceara.

Lubrifierea si ungerea

» Lubrifiati niplurile conice de lubrifiere si, dupa caz, sinele de
deplasare dupa necesitate si dupa fiecare curatare cu dis-
pozitiv de curatare de inalta presiune.

In cazul lagarelor de alunecare din plastic, uleiul de lubri-

fiere (a se vedea capitolul ,Lubrifianti si materiale consuma-

bile“ de la pag. 196) trebuie pulverizat de pe partea laterala
in lagar.

Pentru a efectua lubrifierea:

» Deplasati platforma in pozitia de parcare.

» Curatati lagarele de alunecare din plastic.

» Pulverizati toate cele 8 lagare de alunecare din plastic cu
uleiul de lubrifiere din ambele parti.

» Aplicati 1-2 pulverizari pe fiecare parte de lagar de alune-
care din plastic.

» Lasati ca uleiul de lubrifiere sa-si faca efectul timp de
1-2 minute.

» Efectuati complet toate functiile platformei (deschidere, co-
borare, ridicare, inchidere) de cel putin 3 ori.

Lubrifiantul se distribuie in lagarul de alunecare.
» Repetati lubrifierea in functie de necesar.
» Curatati zonele care sunt murdarite cu lubrifiant.

Verificarea/restabilirea marcajelor pe platforma

Marcajele pe platforma trebuie sa fie in permanenta clar vizi-
bile. Ele indica centrul de greutate al sarcinii utile si pozitia de
asezare a operatorului pentru operarea cu platforma ridica-
toare de incarcare-descarcare prin intermediul comutatorului
cu cablu manual.

» Verificati daca marcajele sunt clar vizibile si refaceti-le daca
este necesar cu vopsea rezistenta la frecare.
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A B C E Platforme agezate vertical

44 Nipluri conice de lubrifiere

45 Lagarul dispozitivului de protectie impotriva deplasarii
necontrolate

Pentru a efectua lubrifierea:

» Curatati niplurile conice de lubrifiere.

P Presati unsoarea de lubrifiere in niplurile conice de
lubrifiere (44) cu ajutorul unei pompe de unsoare, pana
cand locasul lagarului este plin (vezi capitolul ,Lubrifianti si
materiale consumabile” de la pag. 196).

» Lubrifiati cu ulei lagarele dispozitivului de protectie Tmpo-
triva deplasarii necontrolate (45) (vezi capitolul ,Lubrifianti
si materiale consumabile“ de la pag. 196).
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FG Modele retractabile

44
45

46

44
X
SESRIAAS
DN OO
SNV
IR
N SIS
R \<\\\~‘§\/\\\//\\
, A\
< SN
N
I
XN
N

45

Nipluri conice de lubrifiere

Lagarul dispozitivului de protectie impotriva deplasarii
necontrolate si articulatia platformei cu depliere

Console de alunecare in sinele de extensie (lubrifiere prin
pulverizare)

Pentru a efectua lubrifierea:

4
>

Curatati niplurile conice de lubrifiere.

Presati unsoarea de lubrifiere in niplurile conice de
lubrifiere (44) cu ajutorul unei pompe de unsoare, pana
cand locasul lagarului este plin (vezi capitolul ,Lubrifianti si
materiale consumabile de la pag. 196).

Lubrifiati cu ulei lagarele dispozitivului de protectie impo-
triva deplasarii necontrolate si articulatia platformei (45).
Lubrifiati cu unsoare consolele de alunecare pe sinele de
deplasare (46) (vezi capitolul ,Lubrifianti si materiale con-
sumabile” de la pag. 196). 141
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KL M Modele cu depliere
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7
IR
> NN
AN SN
LI
2 2
RIS
A
\\\

23
%,

45

Nipluri conice de lubrifiere

Lagarul dispozitivului de protectie impotriva deplasarii
necontrolate si articulatia in platforma cu depliere

Lagarul sinelor de extensie

Pentru a efectua lubrifierea:

>
>

Curatati niplurile conice de lubrifiere (44).

Presati unsoarea de lubrifiere in niplurile conice de
lubrifiere (44) cu ajutorul unei pompe de unsoare, pana
cand locasul lagarului este plin (vezi capitolul ,Lubrifianti i
materiale consumabile® de la pag. 196).

Lubrifiati cu ulei lagarele dispozitivului de protectie impo-
triva deplasarii necontrolate si articulatia platformei (45).
Lubrifiati cu unsoare consolele de alunecare pe sinele de
deplasare (46) (vezi capitolul ,Lubrifianti si materiale con-
sumabile” de la pag. 196).
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\Y/ Lifturi verticale

44 Nipluri conice de lubrifiere

45 Lagarul dispozitivului de protectie impotriva deplasarii
necontrolate

47 Suprafata de alunecare a rotorului
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Pentru a efectua lubrifierea:

P Curatati niplurile conice de lubrifiere (44).

P Presati unsoarea de lubrifiere in niplurile conice de
lubrifiere (44) cu ajutorul unei pompe de unsoare, pana
cand locasul lagarului este plin (vezi capitolul ,Lubrifianti i
materiale consumabile“ de la pag. 196).

P Lubrifiati cu ulei lagarele dispozitivului de protectie impo-
triva deplasarii necontrolate (45) (vezi capitolul ,Lubrifianti
si materiale consumabile“ de la pag. 196).

» Curatati toate suprafetele de alunecare (47) ale rotorului
din cadrul de ghidare si lubrifiati-le uniform cu unsoare pen-
tru sarcini grele.
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intretinerea lunara

Verificarea nivelului uleiului

ABC Platforme ridicatoare de incarcare-descarcare standard

FG Modele retractabile
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KL M Modele cu depliere

2
SIS
R
OO

U
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MU

2 Agregatul hidraulic pe tubul stativului

Agregat culisant:  Pentru a verifica nivelul uleiului:

146

Coborati platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
pana cand platforma se sprijina de sol.

Daca este cazul, retractati toate talpile de sprijin.
Deschideti capacul drept al tubului de sustinere.

Slabiti surubul de fixare a agregatului hidraulic de la tubul
stativului (2).

Trageti afara agregatul hidraulic, pana cand marcajul de
control de pe rezervorul de ulei devine vizibil.

Verificati cu ajutorul indicatorului de pe rezervorul de ulei
sau cu ajutorul jojei daca nivelul se situeaza in domeniul
prescris al marcajului.

Daca este necesar, umpleti cu ulei pana la domeniul mar-
cat.

Reintroduceti agregatul hidraulic in tubul stativului si fixati-I
cu surubul de fixare (2).

» Tinchideti capacul tubului stativului.

vV vV vVvVvYVvYy VY



Agregatul
caroseriei, universal
sau de rotire:

Pentru toate

ABCFGKLMV

Pentru toate

Pentru a verifica nivelul uleiului:

>

vvvyy

v

>

Coboratj platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
pana cand platforma se sprijina de sol.

Daca este cazul, retractati toate talpile de sprijin.
Demontati capacul agregatului.

Verificati cu ajutorul indicatorului de pe rezervorul de ulei
sau cu ajutorul jojei daca nivelul se situeaza in domeniul
prescris al marcajului.

Daca este necesar, umpleti cu ulei pana la domeniul mar-
cat.

Montati din nou capacul agregatului.

Verificarea strangerii suruburilor si piulitelor

>
>

>

Verificati daca toate suruburile si piulitele sunt stranse ferm.
Acordati o atentie deosebita tuturor bolturilor lagarelor si
suruburilor aferente si tuturor elementelor de fixare ale ra-
mei ajutatoare si ale dispozitivului de fixare a platformei ri-
dicatoare de incarcare-descarcare!

Strangeti toate suruburile si piulitele slabite.

Verificarea strangerii imbinarilor filetate si a
conductelor instalatiei hidraulice

>

vvyy

Verificati toate imbinarile filetate si conductele instalatiei hi-
draulice. Asigurati-va ca suruburile sunt stranse ferm si ca
furtunurile hidraulice nu sunt deteriorate.

Strangeti toate suruburile slabite.
Tnlocuiti imediat furtunurile hidraulice deteriorate.

Tnlocuiti furtunurile hidraulice cel tarziu la fiecare trei ani.
Data fabricatiei este imprimata pe armatura.

Verificarea burdufurilor

>

>

Asigurati-va ca ambele burdufuri nu sunt deteriorate si ca
sunt bine asezate pe tija pistonului si pe cilindru.

Tnlocuiti imediat burdufurile deteriorate.

147



PALFINGER

Pentru toate

Indicatie:

ABCFGKLM
PRECAUTIE!

148

intretinerea trimestriala, respectiv
semestriala

Lubrifierea lagarelor cu intretinere redusa

P Curétati lagarele cu intretinere redusa si dupa caz, sinele
de deplasare.

P Lubrifiati lagarele cu intretinere redusa si dupa caz, sinele
de deplasare cu unsoare de lubrifiere.
Daca utilizati frecvent platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare, trebuie sa lubrifiati lagarele cu intretinere re-
dusa si dupa caz, sinele de deplasare mai frecvent decat o
singura data pe an.

Miscarea platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare

Daca autovehiculul se afla in perioada de inactivitate mai mult

de 3 luni, trebuie sa miscati platforma ridicatoare de incarcare-

descarcare de mai multe ori.

P Deschidetj, ridicati, coborati si inchideti platforma ridica-
toare de incarcare-descarcare cu elementul de operare co-
respunzator.

» Repetati acest proces aprox. de 5 ori.

intretinerea anuala

Schimbarea uleiului hidraulic

Pericol de accidentare sau de daune materiale din cauza
uleiului uzat!

Daca nu schimbati anual uleiul agregatului hidraulic, este po-
sibil sa se apara apa de condens, in special la temperaturi
negative. Functionarea platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare va fi perturbata. Se pot produce accidentari sau
daune materiale.

» Schimbati anual uleiul hidraulic.

P Efectuati schimbarea uleiului cu putin timp inainte de in-
ceputul iernii.
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Agregat culisant:

Agregat incasetat:

49

50 ——f= /

51

.-

a7—

47
48
49
50
51

Surub pentru scurgerea uleiului
Rezervor de uleihidraulic

Filtru deaspirare in rezervorul de ulei
Filtru deaerisire

Bloc desupape
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Agregat universal:

Agregat de rotire:

47
48
49
50
51

Surub pentru scurgerea uleiului

Rezervor de ulei hidraulic

Filtru de aspirare in rezervorul de ulei
Filtru de aerisire

Bloc de supape



Pentru a schimba uleiul hidraulic:

P Coborati platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
pana cand platforma se sprijina de sol (a se vedea capitolul

Y]

,Elemente de comanda“ de la pag. 42).

» in cazul agregatului culisant:
Trageti afara agregatul hidraulic, pana cand blocul de
supape (51) devine accesibil (a se vedea capitolul ,Verifica-
rea nivelului uleiului“ de la pag. 145).
in cazul agregatului caroseriei, universal sau de rotire:
Demontati capacul agregatului.

47 » Asezati un recipient suficient de voluminos sub surubul
pentru scurgerea uleiului (47).

» Desfaceti surubul pentru scurgerea uleiului (47) cu o cheie
L1 imbus de 6 mm si Iasati uleiul sa se scurga in recipient.
@ Daca uleiul hidraulic este foarte murdar, trebuie sa fie curatati
= rezervorul de ulei hidraulic (48):
@ p Slabiti colierul dintre recipientul de ulei hidraulic (48) si blo-
@ cul de supape (51).

» Scurgeti uleiul.

» Scoateti rezervorul de ulei hidraulic (48) de pe agregat si
curatati-l departe de agregatul hidraulic.

» inlocuiti si filtru de aspirare din recipientul de ulei (49) si fil-
trul de aerisire (50).

» Reintroduceti rezervorul de ulei hidraulic curatat inapoi in
agregat si instalati din nou surubul pentru scurgerea
uleiului (47).

» Umpleti cu ulei pana la marcajul corespunzator de pe rezer-
vorul de ulei sau de pe joja.

Indicatie: Utilizati numai uleiurile care sunt indicate in capitolul ,Lu-
brifian{i si materiale consumabile” de la pag. 196.

» Dupa ca ati umplut rezervorul de ulei, porniti instalatia de
doua ori.

» Controlati nivelul uleiului (a se vedea capitolul ,Verificarea
nivelului uleiului® de la pag. 145) si, daca este necesar, um-
pleti sau scurgeti ulei.

» in cazul agregatului culisant:

Reintroduceti agregatul hidraulic in tubul de sustinere si fixafi-I.
in cazul agregatului caroseriei, universal sau de rotire:
Montati din nou capacul agregatului.

P Eliminati uleiurile uzate in conformitate cu dispozitiile le-

gale.
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V Schimbarea uleiului hidraulic

PRECAU]‘lE! Pericol de accidentare sau de daune materiale din cauza

uleiului uzat!
Daca nu schimbati anual uleiul agregatului hidraulic, este po-

sibil sa se apara apa de condens, in special la temperaturi
negative. Functionarea sistemului de ridicare verticala va fi
perturbata. Se pot produce accidentari sau daune materiale.

» Schimbati anual uleiul hidraulic.

» Efectuati schimbarea uleiului cu putin timp inainte de in-
ceputul iernii.

47 Surub pentru scurgerea uleiului

48 Rezervor de ulei hidraulic

49 Filtru deaspirare in rezervorul de ulei
50 Filtru de aerisire

51 Bloc de supape

52 Colier de strangere
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Indicatie:

Pentru a schimba uleiul hidraulic:

>

>
>

Inchideti platforma cu puntea de trecere pliat4, astfel incat
tot uleiul hidraulic sa curga tnapoi in recipientul de ulei hi-
draulic (a se vedea capitolul ,Elemente de comanda*“ de la
pag. 42).

Indepértati filtrul de ventilare (50).

Aspirati uleiul hidraulic prin deschizatura de umplere.

Daca uleiul hidraulic este foarte murdar, trebuie sa fie curatati
rezervorul de ulei hidraulic (48):

>

>
4

Indepartati opritorul rezervorului de pe partea din spate a
rezervorului.

Desfaceti colierele de strangere (52)

Scoateti recipientul de ulei hidraulic (48) din blocul de
supape (51). Acordati atentie conductelor de aspirare si de
retur si filtrului de aspirare (49) din recipientul de ulei
hidraulic (48).

Ridicati recipientul de ulei hidraulic (48) din ghidaj si cura-
tati-I in afara autovehiculului.

Reintroduceti recipientul de ulei hidraulic (48) si conectati-I.
Efectuati pasii descrisi mai sus in ordine inversa.

Umpleti cu ulei pana la marcajul corespunzator de pe tija de
nivel. Nivelul de umplere ar trebuie sa fie de 2/3 pe tija de
nivel.

Utilizati numai uleiurile care sunt indicate in capitolul ,Lu-
brifian{i si materiale consumabile” de la pag. 196.

Dupa ca ati umplut rezervorul de ulei, porniti instalatia de
doua ori.

Controlati nivelul uleiului (a se vedea capitolul ,Verificarea
nivelului uleiului de la pag. 145) si, daca este necesar, um-
pleti sau scurgeti ulei.

Reintroduceti agregatul hidraulic in tubul de sustinere si fi-
xati-l.

Eliminati uleiurile uzate in conformitate cu dispozitiile le-
gale.
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Pentru toate

Protejarea impotriva coroziunii a comutatorului
principal

Pentru a proteja comutatorul principal impotriva coroziunii:
P Lubrifiati comutatorul principal cu vaselind pentru contacte.

Verificari

Fiecare platforma ridicatoare de incarcare-descarcare este li-

vratd cu un carnetul pentru verificari. Tn conformitate cu acest

carnet pentru verificari, urmatoarele verificari trebuie sa fie
efectuate de un expert al unui atelier autorizat:

* Verificarea dupa montare cu confirmarea in scris in carnetul
pentru verificari a punerii in functiune fara reclamatii.

« Verificarea regulata, care trebuie sa fie efectuata cel putin o
data pe an. Ansambilul verificarilor esentiale este descris n
carnetul pentru verificari. Verificarea trebuie sa fie confirmata
n scris in carnetul pentru verificari.

* Verificarea extraordinara dupa reviziile importante sau dupa
efectuarea de modificari asupra construciiei. Verificarea tre-
buie sa fie confirmata in scris in carnetul pentru verificari.

Modificarile constructive sunt permise numai cu aprobarea fa-
bricantului. In cazul in care se efectueaza modificari la plat-
forma ridicatoare de incarcare-descarcare fara acordul nostru,
dreptul de garantie se pierde. Fabricantul nu isi asuma nicio
raspundere pentru daune materiale, accidentari etc. Acest lu-
cru este valabil si Tn cazul in care se utilizeaza alte piese de
schimb decat cele originale, daca utilizarea acestora nu a fost
aprobata de noi in mod explicit.



Pentru toate

Indicatie:

Remedierea avariilor

Chiar si o platforma ridicatoare de incarcare-descarcare ingri-
jita si bine intretinuta poate suferi avarii.

Urmatoarea descriere a eventualelor defectiuni va ofera posi-
bilitatea sa identificati si sa remediati rapid avariile, economi-
sind timp si bani.

Identificarea si remedierea avariilor trebuie sa fie efectuate in
atelierele autorizate. Repertoarul atelierelor va ofera informatii
referitoare la adresele atelierelor autorizate de firma noastra.
Daca este necesar, acestea pot fi obtinute de la reprezentan-
tele comerciale ale firmei noastre sau de la fabrica.

Pentru identificarea avariilor este util sa utilizati o lampa de
control. Utilizati racordul de masa prevazut in acest scop de pe
placa de circuit imprimat.

Daca platforma ridicatoare de incarcare-descarcare nu mai
poate fi operata din cauza unui senzor defect, aceasta poate fi
comutata la un regim de urgenta. In regimul de urgenta, senzo-
rii nu sunt solicitati. Pentru a comuta la regimul de urgenta, pro-
cedati dupa cum urmeaza:

» Actionati tastele ,Deschidere”, ,Coborare” si, daca exista,

»1asta suplimentara” timp de cel putin 10 secunde.

Pe indicatorul segmentului 7 apare un ,E”. Acum orice misg-
care a platformei ridicdtoare de incdrcare-descarcare tre-
buie sa fie deplasatda manual. Toate procesele automate
sunt dezactivate.

fnainte de a incepe identificarea avariilor, trebuie sa verificati
urmatoarele:

Asigurati-va ca platforma ridicatoare de incarcare-descar-
care este pornita din cabina soferului.

Verificati daca intrerupatorul general al acumulatoarelor
este conectat.

Asigurati-va ca siguranta principala pentru alimentarea
electrica este intacta.

Verificati functionarea ambelor sigurante de comanda ale
agregatului hidraulic, resp. ale dispozitivului de putere.
Verificati siguranta pentru tensiunea de comanda de 12 V
de la acumulatorul vehiculului.

Asigurati-va ca acumulatoarele vehiculului functioneaza si
sunt incarcate.

vV v v v v v
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AVERTIZARE!

156

A

P Verificati daca conductorul de masa al agregatului, resp. al
dispozitivului de putere ofera o legatura de masa corecta
intre platforma ridicatoare de incarcare-descarcare si vehi-
cul.

P Asigurati-va ca in rezervorul de ulei exista suficient ulei (ex-
ceptand varianta E).

P Asigurati-va ca nicio componentd mecanica sau electrica
nu este avariata.

Pericol de provocare a arsurilor in caz de scurtcircuit!

Datorita puterii acumulatoarelor, in caz de scurtcircuit se pot
provoca arsuri periculoase.

» Inainte de a incepe orice lucrare la instalatia electrica, de-
conectati intrerupatorul general al acumulatoarelor sau
racordul minus al acumulatoarelor.
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Daca platforma ridicatoare de incarcare-descarcare prezinta alte avarii, nu incercati sa le
remediati singur, ci solicitati, cu ajutorul urmatoarelor tabele, remedierea acestora de ca-

tre atelierele autorizate. In repertoarul atelierelor puteti gési adresa celui mai apropriat
atelier autorizat, precum si alte informatii de contact.

ACFGKLM Tabele pentru remedierea avariilor

Inainte de pornire

Indicatorul optic din cabina
soferului se aprinde intermi-
tent rapid

Cauze posibile

Senzorul de inclinare b15
este defect

inlocuiti senzorul de inclinare
b15

Pornire
(LED-ul de pe placa de circuit imprimat se aprinde intermitent in ritmul semnalizatorului

de pozitie)
Avarie
Indicatorul optic din cabina

soferului se aprinde intermi-
tent in mod aleator

Cauze posibile
Comutatorul de inclinare b13
este defect (scurtcircuit)

Remediu
Inlocuifi comutatorul de incli-
nare b13

Senzorul de inclinare b15 pt.
bara de ghidare este defect

Inlocuiti senzorul de inclinare
b15

LED-ul de pe placa de circuit
imprimat nu se aprinde inter-
mitent

Comutatorul din cabina sofe-
rului este defect

Verificati racordul 2 si 4 cu
lampa de control

S-au ars sigurantele e1 sau
e2 ale agregatului

inlocuiti sigurantele

Placa de circuit imprimat din
capacul de etansare este de-
fecta

nlocuiti placa de circuit im-
primat

Deschidere
(Platforma se deschide pana in pozitia de operare orizontala — aceasta pozitie

este memorizata si, la ridicare, dupa alinierea cu podeaua, platforma se
deplaseaza din nou in aceasta pozitie)

Platforma nu se deschide cu
motorul

Cauze posibile

lesirea J 1/3 nu indica nicio
iegire

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexi-
uni

Releul de protectie a motoru-
lui este defect

Verificati releul de protectie a
motorului
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Deschidere

(Platforma se deschide pana in pozitia de operare orizontala — aceasta pozitie

este memorizata si, la ridicare, dupa alinierea cu podeaua, platforma se
deplaseaza din nou in aceasta pozitie)

Platforma nu se deschide

Cauze posibile

Comutator rotativ, comutator
basculant sau buton defect

Remediu

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexi-
uni contactele, utilizand ra-
cordul de masa JK al placii
de circuit imprimat

Fisa supapei S 3 sau S 4 nu
are tensiune, cablu defect

Verificati cu lampa de control

Supapa de comanda S 5 sau
atenuatorul de presiune se
blocheaza

Curatati-o sau inlocuiti-o

Lampile de avertizare de pe
platforma nu se aprind inter-
mitent cand platforma este
deschisa

Senzorul de inclinare b15 al
platformei este dereglat sau
defect

Reglati-l sau inlocuiti-I

Placa de circuit imprimat este

defects Inlocuiti-o

Figele sunt defecte Inlocuiti-le

Lampile de avertizare sunt - "
Inlocuiti-le

defecte

Senzorul de proximitate b25
este dereglat sau defect

Reglati-l sau inlocuiti-l

Avarie

Platforma nu se extinde, mo-
torul este in functiune

Cauze posibile
Supapele electromagnetice S
7 si S 8 nu sunt etange

Remediu

Curatati-le sau inlocuiti-le

Supapa electromagnetica S 8
nu se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Supapa pentru incetinirea co-
borarii S 11 nu se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Garnitura pistonului din cilin-
drul de extensie defecta

inlocuiti-o
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Depliere

Avarie

Platforma nu se depliaza, mo-
torul este in functiune

(Model R 1500 SH — R 2000 LH)

Cauze posibile
Supapele electromagnetice S
7 i S 8 nu sunt etanse

Remediu

Curatati-le sau inlocuiti-le

Supapa electromagnetica S
12 nu se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Supapa S 10 nu se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Garnitura pistonului din cilin-
drul de depliere defecta

inlocuiti-o

Coborare

Avarie

Platforma nu coboara sau co-
boara prea lent, dar deschi-
derea functioneaza

Cauze posibile

Robinetul pentru reglarea de-
bitului R 1 sau R 2 de la cilin-
drul de ridicare este blocat
sau defect

Remediu

Curatati-le sau inlocuiti-le

Lagarul este prea strans

Lubrifiati locasgurile lagarului

Uleiul hidraulic este prea
vascos

Schimbati uleiul si selectati
tipurile de ulei recomandate

Platforma nu coboara cand
este operata cu intrerupatoa-
rele actionate cu piciorul

Ati apasat intrerupatoarele
actionate cu piciorul prea ra-
pid (< 1 s) sau prea incet (>
3 s) unul dupa altul

Eliberati ambele intrerupa-
toare actionate cu piciorul,
asteptati cateva secunde si
apoi repetati operatia

intrerupétorul actionat cu pi-
ciorul este defect

Desfaceti conexiunea cu figa
din platforma si verificati in-
trerupatorul actionat cu pi-
ciorul cu ajutorul testerului
de conexiuni

Cablul nr. 2 al platformei este
defect

Calcati pe ambele intrerupa-
toare actionate cu piciorul si
verificati tensiunea la fisele J
3/6 si J 3/5 de pe placa de cir-
cuit imprimat cu lampa de
control
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Coborare

Platforma nu coboara cand
este operata cu elementul de
comanda lateral

Cauze po

Comutator rotativ, comutator
basculant sau buton defect

Remediu

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexi-
uni contactele, utilizdnd ra-
cordul de masa JK al placii
de circuit imprimat

Placa de circuit J 4/15 nu in-
dica nicio iesire

Scoateti fisa J 4 si verificati
borna 15 cu lampa de control

Placa de circuit J 1/12 nu in-
dica nicio iesire

Scoateti fisa J 1 si verificati
borna 12 cu lampa de control

Figsa supapeilaS1sauS2nu
are tensiune (cablu defect)

Verificati cu lampa de control

Supapa S 5 a agregatului nu
comuta

Verificati cu lampa de control

Platforma basculeaza in timp
ce coboara

Comutatorul de inclinare b13
este dereglat

Reglati-1

Platforma basculeaza sin-
gura

Supapele electromagnetice S
3 si S 4 ale cilindrului de incli-
nare sunt murdare sau de-
fecte

Curatati-le sau inlocuiti-le

Garnitura pistonului din cilin-
drul de inclinare este defecta

Inlocuiti-o

Platforma coboara automat

Supapele electromagnetice S
1 si S 2 ale cilindrului de ridi-
care sunt murdare sau de-
fecte

Curatati-le sau inlocuiti-le
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Alinierea cu solul
(Platforma basculeaza)

Cauze posibile

Actionarea in caz de urgenta:
Actionati butonul ,,Deschidere* (28) si butonul suplimentar (29) de pe elementul de co-
manda lateral pana cand platforma basculeaza

Remediu

Platforma nu bascu-
leaza

Comutatorul de inclinare b13
este dereglat sau defect

Reglati comutatorul de incli-
nare b13 astfel incat platforma
sa basculeze dupa asezarea pe
sol

Placa de circuit J 4/14 nu indica
nicio iesire

Verificati bl (semnal) cu lampa
de control la figsa J 41 (comuta-
torul de inclinare)

Fisa supapeila S 3 sau S 4 nu
are tensiune (cablu defect)

Scoateti fisa J 4 si verificati
borna 14 cu lampa de control

Supapele electromagnetice S 3
si S 4 ale cilindrului de inclinare
sunt murdare sau defecte

Curatati-le sau inlocuiti-le

Placa de circuit imprimat a me-
morizat avarii

Deconectati alimentarea si veri-
ficati cu lampa de control

Robinetul pentru reglarea debi-
tului R 5 sau atenuatorul de pre-
siune este blocat sau defect

Curatati-le sau inlocuiti-le

Placa de circuit imprimat este
defecta

inlocuiti-o

Platforma nu bascu-
leaza, iar indicatorul op-
tic din cabina soferului
se aprinde intermitent
rapid

Senzorul de inclinare b15 pt.
bara de ghidare este defect

inlocuiti senzorul de inclinare
b15
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!. Ridicarea platformei de pe sol

ms (Platforma basculeaza in pozitia de operare orizontala, care a fost
memorizata la deschidere)

Avarie

Platforma nu basculeaza
in pozitia de operare ori-
zontala cand este ope-
rata cu intrerupatoarele
actionate cu piciorul

Cauze posibile

Ati apasat intrerupatoarele acti-
onate cu piciorul prea rapid
(intr-un timp mai scurt de 1 s)
sau prea incet (intr-un timp mai
lung de 3 s) unul dupa altul

Remediu

Eliberati ambele intrerupatoare
actionate cu piciorul, asteptati
cateva secunde si apoi repetati
operatia

intrerupétorul actionat cu picio-
rul este defect

Desfaceti conexiunea cu fisa

din platforma si verificati intre-
rupatorul actionat cu piciorul cu
ajutorul testerului de conexiuni

Cablul nr. 2 al platformei este
defect

Calcati pe ambele intrerupa-
toare actionate cu piciorul si ve-
rificati tensiunea la figele J 3/6
si J 3/5 de pe placa de circuit
imprimat cu lampa de control

La ridicare, platforma nu
basculeaza in pozitie
orizontala

Supapa cu cai multiple S 5 este
blocata sau defecta

Curatati-o sau inlocuiti-o

Senzorul de inclinare b15 este
defect

inlocuiti-1

La ridicare, platforma
basculeaza dincolo de
pozitia reglata prelimi-
nar

Senzorul de inclinare b15 este
defect

Tnlocuiti-1

Supapa cu cai multiple S 5 este
blocata sau defecta

Curatati-o sau inlocuiti-o

Platforma nu basculeaza
in pozitie orizontala, ci
se ridica

Placa de circuit J 1/12 nu indica
nicio iesire

Verificati la fisa J 1 borna 12 cu
lampa de control, utilizand ra-
cordul de masa JK al placii de
circuit imprimat

Supapa S 5 a agregatului nu co-
muta

Verificati cu lampa de control

Platforma nu basculeaza
in pozitie orizontala, ci
se ridica, iar indicatorul
optic din cabina soferu-
lui se aprinde intermi-
tent rapid

Senzorul de inclinare b15 plat-
forma este defect

Inlocuiti senzorul de inclinare
b15

Platforma basculeaza
dincolo de pozitia re-
glata preliminar daca ri-
dicati platforma

Senzorul de inclinare b15 este
defect

inlocuiti-1

Supapa cu cai multiple este blo-
cata sau defecta

Curatati-o sau inlocuiti-o
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Ridicare

Avarie

Platforma nu se ridica

Cauze posibile

Comutator rotativ, comutator
basculant sau buton defect

(Platforma se deplaseaza in sus pana la marginea de incarcare)

Remediu

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni
contactele, utilizand racordul de
masa JK al placii de circuit im-
primat

Placa de circuit J 1/3 nu indica
nicio iesire

Verificati fisa J 1/3 a placii de
circuit imprimat cu lampa de
control, conform schemei de
conexiuni

Releul de protectie a motorului
din agregat nu declanseaza sau
este defect

Verificati releul de protectie a
motorului cu lampa de control

Platforma nu se ridica,
desi agregatul hidraulic
este in functiune

Supapa cu cai multiple S 5 este
blocata sau defecta

Curatati-o sau inlocuiti-o

Supapele electromagnetice S 1
si S 2 ale cilindrului de ridicare
sunt murdare sau defecte

Curatati-le sau inlocuiti-le

Filtrul de aspirare al pompei
este murdar

Curatati-l sau inlocuiti-I

Platforma este suprasolicitata

Reduceti solicitarea in confor-
mitate cu tabelul de sarcini ad-
mise

Pompa hidraulica este defecta

Inlocuiti-o

Electromotorul este defect

Inlocuiti-1

Atenuatorul de presiune este
murdar sau defect

Curatati-l sau inlocuiti-l

Supapa de limitare a presiunii
este dereglata sau defeca

Mai intai corectati reglarea, apoi
sigilati sau inlocuiti
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Vel |: Inchidere
[e)
Avarie

Platforma nu se in-
chide

(Platforma se inchide)

Cauze posibile

Comutator rotativ, comutator
basculant sau buton defect

Remediu

Verificati cu lampa de control con-
form schemei de conexiuni contac-
tele din elementul de comanda

Placa de circuit J 1/3 sau J 1/
12 nu indica nicio iesire

Verificati fisa J 1/3 si J 1/12 a placii
de circuit imprimat cu lampa de
control, conform schemei de cone-
xiuni

Releul de protectie a motoru-
lui sau supapa S 5 a agregatu-
lui nu comuta

Verificati cu lampa de control

Platforma inchisa in
pozitia finala nu se afla
la nivelul podelei cami-
onului

Capatul structurii a fost mon-
tat prea strans

Strangeti structura in conformitate
cu indicatiile din schema de mon-
tare.

Lagarul este descentrat (in ca-
zul utilizarii indelungate)

Inlocuiti bolturile si bucsele lagare-
lor

Retractare

J

Avarie

Platforma nu se re-
trage, motorul este in
functiune

Cauze posibile
Supapele electromagnetice S
7 si S 8 nu sunt etanse

Remediu

Curatati-le sau inlocuiti-le

Supapa electromagnetica S 7
nu se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Supapa electromagnetica S 11
nu se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Garnitura pistonului din cilin-
drul de extensie este defecta

Tnlocuiti-o

Pliere
(la modelul R 1500 SH — R 2000 LH)

Avarie

Platforma nu se de-
pliaza, motorul este in
functiune

Cauze posibile

Supapele electromagnetice S
7 si S 8 nu sunt etange

Remediu

Curatati-le sau inlocuiti-le

Supapa electromagnetica S 12
nu se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Supapa electromagnetica S 9
nu se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Garnitura pistonului din cilin-
drul de depliere este defecta

inlocuiti-o
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Pornirea sistemului Warnfix
(Sistemul Warnfix porneste automat la deschiderea sau extinderea platformei, lampile

din stanga si dreapta sunt conectate in paralel)

Lampile de avertizare
nu se aprind intermi-
tent

Cauze posibile
Scurtcircuit in lampa sau ca-
blaj

Inlaturati scurtcircuitul

Lampa este defecta

Inlocuiti-o

Senzorul de proximitate b25
este defect

nlocuiti-l
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E Tabele pentru remedierea avariilor

Inainte de pornire

Cauze posibile

Avarie

Indicatorul optic din ca-
bina soferului se
aprinde intermitent ra-
pid

Senzorul de inclinare b15 este
defect

Remediu

inlocuiti senzorul de inclinare
b15

Pornire

(LED-ul de pe placa de circuit imprimat se aprinde intermitent in ritmul semnalizatorului

de pozitie)
Avarie

Indicatorul optic din ca-
bina soferului se

Cauze posibile

Comutatorul de inclinare b13
este defect (scurtcircuit)

Remediu

Inlocuiti senzorul de inclinare
b15

aprinde intermitent in
mod aleator

Senzorul de inclinare b15 pt.
bara de ghidare este defect

Inlocuiti senzorul de inclinare
b15

LED-ul de pe placa de

Comutatorul din cabina soferu-
lui este defect

Verificati racordul 2 si 4 cu
lampa de control

circuit imprimat nu se
aprinde intermitent

S-au ars sigurantele e1 sau e2
ale dispozitivului de putere

inlocuiti sigurantele

Placa de circuit imprimat din ca-
pacul de etansare este defecta

Inlocuiti placa de circuit impri-
mat

Deschidere

(Platforma se deschide pana in pozitia de operare orizontala — aceasta pozitie

este memorizata si, la ridicare, dupa alinierea cu podeaua, platforma se
deplaseaza din nou in aceasta pozitie)

Avarie

Platforma nu se des-
chide

Cauze posibile

Comutator rotativ, comutator
basculant sau buton defect

Remediu

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni
contactele, utilizand racordul de
masa JK al placii de circuit im-
primat

Releul de protectie a motorului
K4 sau releul K5 este defect

Verificati releul de protectie a
motorului sau releul

lesirea J4/14, JK sau J43/90 nu
indica nicio iegire

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni

Lampile de avertizare

Senzorul de inclinare b15 al plat-
formei este dereglat sau defect

Reglati-l sau inlocuiti-l

de pe platforma nu se
aprind intermitent cand

Placa de circuit imprimat este

platforma este des-

chisa

defects Inlocuiti-o

Fisele sunt defecte Inlocuiti-le

Lampile de avertizare sunt de- | .
Inlocuiti-le

fecte
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!s Coborare

Avarie

Platforma nu coboara,
dar deschiderea functi-
oneaza

Cauze posibile
Cilindrul de ridicare se blo-
cheaza

Actionati scurt ridicarea, apoi re-
petati coborarea

Lagarul este prea strans

Lubrifiati locasurile lagarului

lesirea J4/15 sau J42/81 nu in-
dica nicio iesire

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni

Releul de protectie a motorului
K2 sau releul K7 este defect

Verificati releul de protectie a
motorului sau releul

Platforma nu coboara
cand este operata cu
intrerupatoarele actio-
nate cu piciorul

Ati apasat intrerupatoarele acti-
onate cu piciorul prea rapid
(intr-un timp mai scurt de 1 s)
sau prea incet (intr-un timp mai
lung de 3 s) unul dupa altul

Eliberati ambele intrerupatoare
actionate cu piciorul, agteptati
cateva secunde si apoi repetati
operatia

intrerupitorul actionat cu picio-
rul este defect

Desfaceti conexiunea cu figa din
platforma si verificati intrerupa-
torul actionat cu piciorul cu aju-
torul testerului de conexiuni

Cablul nr. 2 al platformei este
defect

Calcati pe ambele intrerupatoare
actionate cu piciorul si verificati
tensiunea la fisele J 3/6 si J 3/5
de pe placa de circuit imprimat
cu lampa de control

Platforma nu coboara
cand este operata cu
elementul de comanda
lateral

Comutator rotativ, comutator
basculant sau buton defect

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni
contactele, utilizand racordul de
masa JK al placii de circuit im-
primat

Cablul nr. 3 al elementului de co-
manda este defect

Actionati comutatoarele rotative
unele dupa altele si verificati
tensiunea fisei J30 cu lampa de
control conform schemei de co-
nexiuni

Platforma basculeaza
in timp ce coboara

Cilindrul de ridicare coboara
prea lent, resp. deloc

Lubrifiati locasurile lagarului,
actionati scurt ridicarea, apoi re-
petati coborarea
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. Alinierea cu solul

(Platforma basculeaza)

Avarie Cauze posibile
Actionarea in caz de urgenta:

Actionati butonul ,,Deschidere” (28) si butonul suplimentar (29) de pe elementul de co-
manda lateral pana cand platforma basculeaza

lesirea J4/15, J4/14, JK sau J42/
81 nu indica nicio iesire
Lagarul este prea strans

Remediu

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni
Lubrifiati locasurile lagarului

Platforma nu bascu-
leaza

Platforma nu bascu-
leaza, iar indicatorul
optic din cabina soferu-
lui se aprinde intermi-
tent rapid

inlocuiti senzorul de inclinare
b15

Senzorul de inclinare b15 pt.
bara de ghidare este defect

ms (Platforma basculeaza in pozitia de operare orizontala, care a fost
memorizata la deschidere)

Cauze posibile

Ati apasat intrerupatoarele

actionate cu piciorul prea ra-

pid (intr-un timp mai scurt de

1 s) sau prea incet (intr-un

timp mai lung de 3 s) unul

dupa altul

!. Ridicarea platformei de pe sol

Avarie Remediu

Eliberati ambele intrerupa-
toare actionate cu piciorul,
asteptati cateva secunde si
apoi repetati operatia

Platforma nu basculeaza in Desfaceti conexiunea cu figa

pozitia de operare orizontala
cand este operata cu intreru-
patoarele actionate cu picio-
rul

Intrerupétorul actionat cu pi-
ciorul este defect

din platforma si verificati in-
trerupatorul actionat cu pi-
ciorul cu ajutorul testerului
de conexiuni

Cablul nr. 2 al platformei este
defect

Calcati pe ambele intrerupa-
toare actionate cu piciorul si
verificati tensiunea la figele J
3/6 si J 3/5 de pe placa de cir-
cuit imprimat cu lampa de
control

La ridicare, platforma nu bas-
culeaza in pozitie orizontala
sau basculeaza peste pozitia
reglata in prealabil

Senzorul de inclinare b15
este defect

inlocuiti-le
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o

Ridicarea platformei de pe sol

memorizata la deschidere)

Avarie

Platforma nu basculeaza in
pozitie orizontala, ci se ridica

Cauze posibile

lesirea J43/90, J1/12, JK sau
JK nu indica nicio iesire

(Platforma basculeaza in pozitia de operare orizontala, care a fost

Remediu

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexi-
uni

Releul de protectie a motoru-
lui K3 este defect

Verificati releul de protectie a
motorului

Platforma nu basculeaza in
pozitie orizontala, ci se ri-
dica, iar indicatorul optic din
cabina soferului se aprinde
intermitent rapid

Senzorul de inclinare b15
platforma este defect

Tnlocuiti-1

Ridicare

(Platforma se deplaseaza in sus pana la marginea de incarcare)

Cauze posibile

Remediu

Platforma nu se ridica

Comutator rotativ, comutator
basculant sau buton defect

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexi-
uni contactele, utilizand ra-
cordul de masa JK al placii
de circuit imprimat

Placa de circuit J 1/3 sau J
42/81 nu indica nicio iesire

Verificati placa de circuit im-
primat cu lampa de control
conform schemei de conexi-
uni

Releul de protectie a motoru-
lui K1 este defect

Verificati releul de protectie a
motorului
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Inchidere

(Platforma se inchide)

Platforma nu se inchide

Cauze posi

Comutator rotativ, comutator
basculant sau buton defect

Remediu

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexi-
uni contactele, utilizand ra-
cordul de masa JK al placii
de circuit imprimat

Placa de circuit imprimat J 1/
12 sau J43/90 sau JK nu in-
dica nicio iegire

Verificati placa de circuit im-
primat cu lampa de control
conform schemei de conexi-
uni

Releul de protectie a motoru-
lui K1 este defect

Verificati releul de protectie a
motorului

Platforma inchisa in pozitia fi-
nala nu se afla la nivelul po-
delei camionului

Capatul structurii a fost mon-
tat prea strans

Strangeti structura in confor-
mitate cu indicatiile din
schema de montare

Lagarul este descentrat (in
cazul utilizarii indelungate)

Inlocuiti bolturile si bucsele
lagarelor

Pornirea sistemului Warnfix

(Sistemul Warnfix porneste automat la deschiderea sau extinderea platformei, lampile

din stéanga si dreapta sunt conectate in paralel)

Lampa de avertizare nu se
aprinde intermitent

Cauze posibile

Scurtcircuit in lampa sau ca-
blaj

nlaturati scurtcircuitul

Lampa este defecta

Inlocuiti-o
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V Tabele pentru remedierea avariilor

Inainte de pornire

Indicatorul optic din ca-
bina soferului se
aprinde intermitent ra-
pid

Cauze posibile

Senzorul de inclinare b15 este
defect

nlocuiti senzorul de inclinare
b15

Pornire

(LED-ul de pe placa de circuit imprimat se aprinde intermitent n ritmul semnalizatorului

de pozitie)
Avarie

LED-ul de pe placa de
circuit imprimat nu se
aprinde intermitent

Cauze posibile

S-au ars sigurantele e1 sau e2
ale agregatului

Remediu

Inlocuiti sigurantele

Placa de circuit imprimat din ca-
pacul de etansare este defecta

Inlocuiti placa de circuit impri-
mat

AN

Avarie

Platforma nu se des-
chide cu motorul

Deschidere

Cauze posibile

lesirea J1/3 nu indica nicio iesire

(Platforma deschide pana la pozitia de operare)

Remediu
Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni

Releul de protectie a motorului
este defect

Verificati releul de protectie a
motorului

Platforma nu se des-
chide

Buton cu apasare defect

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni
contactele, utilizand racordul de
masa JK al placii de circuit im-
primat

Fisa supapei S4 sau S5 nu are
tensiune, cablu defect

Verificati cu lampa de control

Supapa de comanda S6 sau ate-
nuatorul
de presiune se blocheaza

Curatati-o sau inlocuiti-o

Lampile de avertizare
de pe platforma nu se
aprind intermitent cand
platforma este des-
chisa

Senzorul de inclinare b15 al plat-
formei este dereglat sau defect

Reglati-l sau inlocuiti-I

Placa de circuit imprimat este

fecte

defect Inlocuiti-o

Fisele sunt defecte Inlocuiti-le

Lampile de avertizare sunt de- | .
Inlocuiti-le
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Ridicare

@) (Platforma se deplaseaz

Platforma nu se ridica

Cauze posibile

Buton cu apasare defect

sus pana la marginea de incarcare)

Remediu

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni
contactele, utilizand racordul de
masa JK al placii de circuit im-
primat

Placa de circuit J 1/3 nu indica
nicio iesire

Verificati figsa J 1/3 a placii de
circuit imprimat cu lampa de
control, conform schemei de
conexiuni

Releul de protectie a motorului
din agregat nu declanseaza sau
este defect

Verificati releul de protectie a
motorului cu lampa de control

Comutatorul termic este declan-
sat

Lasati motorul sa se raceasca

Platforma nu se ridica,
desi agregatul hidraulic
este in functiune

Supapa cu cai multiple S 3 este
blocata sau defecta

Curatati-o sau inlocuiti-o

Supapele electromagnetice S 1
si S 2 ale cilindrului de ridicare
sunt murdare sau defecte

Curatati-le sau inlocuiti-le

Filtrul de aspirare al pompei
este murdar

Curatati-l sau inlocuiti-I

Platforma este suprasolicitata

Reduceti solicitarea in confor-
mitate cu tabelul de sarcini ad-
mise

Pompa hidraulica este defecta

Inlocuiti-o

Electromotorul este defect

Inlocuiti-l

Atenuatorul de presiune este
murdar sau defect

Curatati-l sau inlocuiti-l

Supapa de limitare a presiunii
este dereglata sau defeca

Mai intai corectati reglarea, apoi
sigilati sau inlocuiti
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Coborare

E -
0.0

Avarie

Platforma nu coboara

(Platforma se deplaseaza pana la sol)

Cauze posibile

Robinetul pentru reglarea debi-
tului R 1 sau R 2 de la cilindrul
de ridicare este blocat sau
defect

Remediu

Curatati-l sau inlocuiti-l

Lagar de alunecare rigid

Curatati si gresati lagarele de
alunecare

Uleiul hidraulic este prea
vascos

Schimbati uleiul si respectati ti-
purile de ulei recomandate

Supapa electromagnetica S 1
sau S 2 este
defecta

Curatati-o sau inlocuiti-o

Platforma nu coboara
cand este operata cu te-
lecomanda cu cablu

Buton cu apasare defect

Verificati cu lampa de control
conform schemei de conexiuni
contactele, utilizand racordul de
masa JK al placii de circuit im-
primat

Placa de circuit J 4/15 nu indica
nicio iesire

Scoateti figsa J 4 si verificati
borna 15 cu lampa de control

Fisa supapeila S 1sau S 2 nu
are tensiune (cablu defect)

Verificati cu lampa de control

Platforma coboara auto-
mat

Supapele electromagnetice S 1
si S 2 ale cilindrului de ridicare
sunt murdare sau defecte

Curatati-le sau inlocuiti-le

Depliere

Avarie

Puntea nu se depliaza,
motorul este in functi-
une

Cauze posibile
Supapele electromagnetice S 10
si S 11 nu se deschid

Remediu

Curatati-le sau inlocuiti-le

Supapa electromagnetica S 7 nu
se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Garnitura pistonului din cilin-
drul de inclinare defecta

nlocuiti-o
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Pliere

Avarie Cauze posibile Remediu
Supapa electromagnetica S 7 nu
se deschide

Curatati-o sau inlocuiti-o

Supapa electromagnetica S 12
Puntea nu se pliaza, mo-|nu se deschide

torul este in functiune |Supapa electromagnetica S 13
nu se deschide

Garnitura pistonului din cilin-
drul de inclinare este defecta

Curatati-o sau inlocuiti-o

Curatati-o sau inlocuiti-o

nlocuiti-o

Pornirea sistemului Warnfix

(Sistemul Warnfix porneste automat la deschidere, lampile din stanga si dreapta sunt

conectate in paralel)

Avarie Cauze posibile Remediu

Lampa de avertizare nu |Scurtcircuit in lampa sau cablaj |Inlaturati scurtcircuitul
se aprinde intermitent |Lampa este defecta Inlocuiti-o

~ Inchidere
- (Platforma se inchide)

Avarie Cauze posibile Remediu
Sistemul de comanda manual
de urgenta de la cilindrii de in-
clinare este activ, resp. ambii
sunt activi

Platforma nu se in-
chide, resp. intr-o sin-
gura parte

Rotiti suruburile cu cap striat de la
supapele electromagnetice in exte-
rior

Verificati cu lampa de control con-
Buton cu apasare defect form schemei de conexiuni contac-
tele din elementul de comanda
Verificati fisa J 1/3 si J 43/93 a pla-
Placa de circuit J 1/3 sau J 43/ |cii de circuit imprimat cu lampa de
93 nu indica nicio iesire control, conform schemei de cone-
xiuni

Platforma nu se in-
chide

Releul de protectie a motoru-
lui sau supapa S 7 a agregatu- | Verificati cu lampa de control
lui nu comuta

Verificati cu lampa de control con-
form schemei de conexiuni si inlo-
cuiti, la nevoie

Senzorul de proximitate B 25
este defect
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Date tehnice

Pentru toate Capacitatea recomandata a acumulatorului

Greutatea incarcaturii
[kal

Capacitatea recomandata a
acumulatorului

pana la 1250

12V =1x143 Ah
24/12V,24V=2x12V,2x105 Ah

intre 1250 si 1750

12V =1x180 Ah
24/12V,24V=2x12V, 2 x 143 Ah

intre 1750 si 4000

24/12V,24V=2x12V,2x 180 Ah

Indicatie: Daca va deplasati cu vehiculul numai pe trasee scurte, in
trafic urban, cu operatii frecvente de incarcare si descar-
care, selectati un acumulator din categoria imediat superi-
oara. In plus, se recomanda utilizarea unui alternator mai

puternic.

Pentru toate Alternatoare trifazice pentru incarcarea

acumulatorului

Greutatea incarcaturii [kg] Alternatoare trifazice
recomandate [Watt]

pana la 1250 630

intre 1250 si 1750 730

intre 1750 si 4000 1000

Pentru toate

Domeniul de temperatura pentru utilizarea
platformei ridicatoare de incarcare-descarcare

Standard

Echipament special ,,Frig*

—20 °C pana la +60 °C

—40 °C pana la +60 °C
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PERICOL!
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Diagrame de sarcina

Urmatoarele tabele indica sarcina utila (Q) admisa. Tabelul cu
sarcini admise valabil pentru platforma ridicatoare de incar-
care-descarcare aflata in posesia dumneavoastra poate fi gasit
pe elementul de comanda lateral.

Sarcina utila (Q) este compusa din sarcina care se afla pe plat-
forma, de ex. incarcatura transportata, operatorul, precum si,
eventual, un utilaj industrial de transport.

Sarcina utila maxima admisa (Q) depinde de distanta de distri-
buire a sarcinii (a). Distanta de distribuire a sarcinii (a) este dis-
tanta dintre marginea posterioara a suprafetei de incarcare si
centrul de greutate al sarcinii utile (12).

Sarcina utila maxima admisa (Q) corespunzatoare distantei
maxime admise de distribuire a sarcinii (a) este inscriptionata
in mod permanent pe suprafata platformei.

Pericol de prejudicii corporale si materiale!

Daca depasiti sarcina utila maxima admisa (Q) sau distanta
maxima admisa de distribuire a sarcinii (a), platforma ridica-
toare de incarcare-descarcare se poate prabusi! Astfel, pot fi
ranite persoane, iar platforma ridicatoare de incarcare-des-
carcare poate fi grav avariata. In astfel de cazuri, orice drept
de garantie se pierde!

Daca pozitionati sarcina utila (Q) in centru, intre marginea

stanga si cea dreapta a platformei:

» incarcati platforma ridicatoare de incércare-descarcare
cel mult cu sarcina utila (Q) indicata in tabelul de langa
distanta respectiva de distribuire a sarcinii (a)!

Daca pozitionati sarcina utila (Q) langa marginea stanga sau

cea dreapta a platformei:

» incércati platforma ridicatoare de incarcare-descércare
cel mult cu jumatate din sarcina utila (/2Q) indicata in
tabelul de langa distanta respectiva de distribuire a sarci-
nii (a)!
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a [mm]|Q [kg] a [mm]|Q [kg]
MBB 600| 750 850| 1750
C750S 700 650 1000| 1450
C750L 820] 550 1300] 1150
C 750 LX
1120]  400||MBB 1650| 900
C 750 SX C 1750 LD
C 750 SPL 1800 250 5 2400 600
G 750 SPR C 1750 SZD
PTC 750 S
PTC 750 L
PTC 750 LLW
MBB 600| 1000 750 2000
C 1000 L 750 800||MBB 900| 1650
C 1000 SPL 950| 00| |C2000L 1100 1300
C 1000 SPR C 2000 LZ
C 1000 ML 1400 400 |¢c 2000 LK 1600] 950
C 1000 ML PRO | 2400|  230||c 2000 LX 2400|600
PTC 1000 LLW
700 1000 1000| 2000
875 800||mBB 1200 1650
g?t?oo s 1150]  600||C 2000 S 1500 1350
1700 400 |C 2000 SK 1800 1100
2400 250 2100] 950
720 1250 750 2500
BB 900 1000 BB 900| 2050
C 1000 LD 1200] 750 |~ 5500 L 1100| 1700
1800| 500 1600 1150
2400 370 2400 750
MBB 600| 1500 e 1000| 2500
C 1500 L 7201 1250 1400| 1785
C 1500 LX 900] 1000]|€ 25008 1600| 1560
C 2500 SK
C 1500 ML 1200 750 1800 1385
C 1500 ML PRO C 2500 2
2400 370 2400 1040
1000| 1500 1000| 3000
::n??oo S 1200 1250[| 1200| 2000
G 1500 SZ 1500] 1000||~'3000's 1500 1600
C 1500 SK 1850| 800 1800 1300
2400 600 2400 1000
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B a [mm]|Q [kg]
600] 500
a VBB 700| 430
| C500LG 820| 360
1120] 260
1800] 160
Q
C a [mm]|Q [kg] a [mm]|Q [kg]
850| 350 600 500
a 1000{ 300||mBB 700 430
| 2:"2550 VAN 1200]  250] |C 500 VAN 820 360
1500| 200||CS00VANFLEX|  1120| 260
1800 160 1800 160
Q
a[mm]|Q [kg]
600| 600
BB 700| 430
C 600 VAN 820| 360
1120| 260
1600| 160
E a [mm]|Q [kg]
600| 1000
a VBB 750| 800
| C 1000 E 950| 600
1400 400
2400 230
Q
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a Q a Q

[mm] | [kg] [mm] | [kg]
600 750 |\igg 1000| 1500
| 700| 650(|R1500S 1200| 1250
“R"E?o L 820| 550||R 1500 SK 1500| 1000
1120| 400||R1500 S TRAIL [ 1850| 800
Q 1800| 250] |R 1500 STRUCK ™5400 600
700[ 1000| [1ep 750 2000
MBB 875| 800| (R 2000 L 900| 1650
R 1000 S 1150| 600| R 2000 LK 1100| 1300
R 1000 S TRUCK 1700| 400/ |R 2000 L TRAIL 1600 950
2400| 250| [R2000 L TRUCK™5 00T 600
800 1000 1000| 2000
MBB 950| 840 1200| 1650
R1000 S TRUCK| 1100] 725 '\Rng(?oo s 1500| 1350
LGD/CCD 1250| 640 1800| 1100
1400| 570 2100 950
600| 1500 750] 2500
MBB 720[ 1250| | mBB 900 2050
Elggg 'I: FLAT 900| 1000| [R 2500 L 1100| 1700
R 1500 LX FLAT| 1200| 750||R2000LTRAIL [ 1600| 1150
2400| 370 2400| 750
700| 1500 1000| 2500
MBB 850| 1235 1400| 1785
R 1500 L TRUCK| 1000] 1050 I\RMZ?OO s 1600| 1560
LGD/CCD 1150 900 1800| 1385
1300| 800 2400 1040

a[mm]|Q [kg] a [mm]| Q [kg]
600| 750 1000 1500
700 650||mBB 1200 1250
| “R"'?I?o M 820 550||R 1500 SM 1500 1000
1120|  400| |R 1500 SH 1850 800
1800 250 2400 600
Q 600 1000 750 2000
750 800||mBB 900| 1650
“RA?I?OO LM 950| 600||R 2000 LM 1100 1300
1400| 400||R 2000 LH 1600 950
2400 230 2400 600
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a [mm] | Q [kg] a [mm]|Q [kg]
600| 1000 750| 2000
MBB 750 800| |MBB 900| 1650
F 1000 SH 1000 600 | |F 2000 LH 1100 1300
F 1000 SX 1500{  400| |F 2000 LX 1600| 950
2400 250 2400 600
600| 1500
MBB 720| 1250
F 1500 LH 900| 1000
F 1500 LX 1200 750
2400 370
a [mm] | Q [kg] a [mm] | Q [kg]
600 750 550| 1250
VBB 700 650 MBB 650| 1000
F 1000 L 820 550 F 1250 S 900 750
1120 400 1350 500
1800 250 2400 250
650| 1000 600| 1500
MBB 850 800 MBB 720| 1250
F 1000 LD 1150 600 F 1500 L 900| 1000
1700 400 1200 750
2400 250 2400 370




a [mm] | Q [kg] a [mm]| Q [kg]
600| 500 600 600
700| 430||mBB 700] 430
r’::o L 820| 360/ |F 600 L 820 360
1120| 260/ |C 600 L 1120 260
1800 160 1600 160
a [mm]|Q [kg]
1500| 4000
VBB 1750| 3400
V 4000 S 2000| 3000
2250| 2600
2500| 2400
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Scheme hidraulice

A K Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
standard cu patru cilindri
96-560.98-00.00-00

CIL. BASCULARE CIL. RIDICARE CIL. RIDICARE CIL. BASCULARE
| |l | | | |
| K | | | @ |
S3 S1 S2 S4
71 L | YL
: R (W] H DRt : : R2 )] : : [h(]Ra :
- B NA DA A A/"B

DBV1
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A Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare cu
indreptare delicata

w
Ed
z I
33 )
©z >, 0000000
w
(=)
<
w
['4
S ]‘E‘E‘}_}—
48
50
o8 8
w
[=}
w
['4
<
3
2
[$]
(7]
<
o
w
o
<
(8]
o]
=
o
W —
£ o E_:.._i
=48 « =
oz S <
w <V
° =
= | 3
[ren M o] QW B
L oy

_CIL.
DE INCLINARE
RS%
SS
Pl
RS
L=
M

183



PALFINGER

A C Platforma ridicitoare de incarcare-descarcare
standard cu doi cilindri
97-510.98-00.00-00

CIL. BASCULARE CIL. RIDICARE
|
I

52

: R2 )

B \A A
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A Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
standard cu talpi de sprijin hidraulice
96-524.98-01.00-00

CIL. BASCULARE | [ CIL. RIDICARE CIL. RIDICARE [ | CIL. BASCULARE
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Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare cu

talpi de sprijin hidraulice
MBB C 750 L-C 1000 L
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A Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
standard cu bara anti-impanare hidraulica
99-514.98-01.00-00

CILINDRU CILINDRU CILINDRU CILINDRU
DE INCLINARE| |DE RIDICARE DE RIDICARE| [DE INCLINARE

R3 R R2 (]
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arcare

desc

incarcare-

~

A Platforma ridicatoare de

standard MBB C 750 SX
13-631.98-02.00-00/3
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F G Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
retractabila
95-585.98-01.00-00

CIL. BASCULARE| | CIL. RIDICARE CIL. RIDICARE | | CIL. BASCULARE
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F Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
retractabila MBB R 750 L, R 750 SM, R 1000 LM,
R 1500 SK si R 2000 LK
00-538.01-98.01-00/3

CILINDRU
DE INCLINARE

CILINDRU
DE RIDICARE

A
Bk

-CILINDRU
DE RIDICARE

J

FHN
I

Di]R1

CILINDRU
DE INCLINARE

By
AJ% =

By

:

B
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F Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
retractabila MBB R 1500 L FLAT
99-553.98-01.00-00/3

-CILINDRU

-CILINDRU
DE RIDICARE DE RIDICARE
\ \ \ \
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G Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare
retractabila MBB R 1500 SH si R 2000 LH
00-514.98-00.00-00

CIL. BASCULARE IVCIL. RIDICARE ’70IL RIDICARE

CIL BASCULARE

wn

LF{H
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L Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare cu
depliere
93-505.60-08.00-00

CIL. RIDICARE CIL. RIDICARE
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B M Platforma ridicatoare de incarcare-descarcare cu
depliere
02-528.60-08.00-00

CIL. RIDICARE
I I
I I
I I
I S I
| A4

| | DBV |
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Vv Lifturi verticale

09-545.98-00.00-00
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196

Lubrifianti si materiale
consumabile

Recomandare pentru uleiul hidraulic

» Shell Tellus S2 V 15
Temperatura de utilizare: =20 °C pana la 60 °C

* Aero Shell Fluid 41
Temperatura de utilizare: =54 °C pana la 90 °C

Echipament special ,Frig*

» Aero Shell Fluid 41 si garnituri pentru temperaturi coborate
impotriva vitrificarii materialelor garniturilor
Temperatura de lucru: panala —54 °C

Uleiuri nepoluante

Odata cu cresterea responsabilizarii pentru mediu se cer pen-
tru aparatele hidraulice uleiuri nepoluante, biodegradabile. Va
furnizam la cerere un ulei testat de noi. Temperatura de lucru a
acestui ulei este de —20 °C péana la 60 °C. Va rugam sa ne con-
tactati.

Tn cazul utilizarii altor sortimente de ulei se pot produce printre
altele prejudicii ale garniturilor cilindrilor si zgomote perturba-
toare.

Recomandari pentru unsori/uleiuri de
lubrifiere

Pentru lagar de alama si sine de deplasare cu necesitati reduse
de intrefinere curenta:

» Shell Gadus S2 (unsoare pentru sarcini grele)
» Unsoare similara

Pentru lagar de plastic:
« Interflon LUBE EP+
» Ulei de lubrifiere similar



Accesorii livrabile

Accesoriile pot fi gasite Tn catalogul pieselor de schimb de la
atelierul autorizat din vecinatatea dumneavoastra. Tn repertoa-
rul atelierelor puteti gasi adresa celui mai apropriat atelier au-
torizat, precum si alte informatji de contact.
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TUV NORD Mobilitit GmbH & Co. KG

Certificate for securing a load with tail lifts
Requirements specification and load prerequisites

8115029156-21

1 Tail lifts data / manufacturer

Manufacturer: PALFINGER Tail Lifts GmbH
FockestralRe 53
27777 Ganderkesee

Tail lifts type: Standard - HLB
with 2 tipping and 2 lifting cylinders

Platforms: Aluminium and steel
Control arm length: up to 1,700 mm

The tail lifts fulfill the requirements of DIN EN 12642 Code XL.

2 Tail lifts types and equipment data

Permissible Proven max.
load masses test forces
(DIN EN 12642
Annex A)
2.1. Tail Lift load capacity 500 kg to 750 kg - all pitches
Platform dimensions: Height: 1,200 - 2,000 mm
Width: 1,750 - 2,600 mm
Bearing bolt diameter @ 25 mm
Control arm length: 600 to 800 mm
Nominal load: 500 kg to 750 kg
Platform heights: up to 2,000 mm 5,000 kg 1,500 daN

2.2. Tail Lift load capacity 500 kg to 1000 kg - support tube ST180 and all pitches
Platform dimensions: Height: 1,200 - 2,000 mm

Width: 1,750 - 2,600 mm

Bearing bolt diameter @ 25 mm

Control arm length: 600 to 800 mm

Nominal load: 500 kg to 1,000 kg

Platform heights: up to 1,600 mm 8,000 kg 2,400 daN
Platform heights: up to 1,800 mm 7,500 kg 2,250 daN
Platform heights: up to 2,000 mm 7,000 kg 2,100 daN

This certificate is only valid in complete. It is based on the associated test report and 8115029156-Z1
gets void,with technical and/olr legal changes Page 1 of 3
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Permissible Proven max.
load masses test forces
(DIN EN 12642
Annex A)
2.3. Tail Lift load capacity 1000 kg to 1500 kg - all pitches
Platform dimensions: Height: 1,200 - 2,600 mm
Width: 1,750 - 2,600 mm
Bearing bolt diameter @ 28 mm
Control arm length: 700 to 900 mm
Nominal load: 1,000 kg to 1,500 kg
Platform heights: up to 2,000 mm 12,000 kg 3,600 daN
Platform heights: up to 2,200 mm 11,000 kg 3,300 daN
Platform heights: up to 2,400 mm 10,000 kg 3,000 daN
Platform heights: up to 2,600 mm 9,000 kg 2,700 daN
2.4. Tail Lift load capacity 1500 kg to 2500 kg - all pitches
Platform dimensions: Height: 1,200 - 2,800 mm
Width: 1,750 - 2,600 mm
Bearing bolt diameter @ 36 mm
Control arm length: 700 to 1,100 mm
Nominal load: 1,500 kg to 2,500 kg
Platform heights: up to 2,000 mm 16,000 kg 4,800 daN
Platform heights: up to 2,200 mm 14,500 kg 4,350 daN
Platform heights: up to 2,400 mm 13,000 kg 3,900 daN
Platform heights: up to 2,600 mm 11,500 kg 3,450 daN
Platform heights: up to 2,800 mm 10,000 kg 3,000 daN
2.5. Tail Lift load capacity 2000 kg to 3000 kg - all pitches
Platform dimensions: Height: 1,200 - 3,000 mm
Width: 1,750 - 2,600 mm
Bearing bolt diameter @ 40 mm
Control arm length: 800 to 1,100 mm
Nominal load: 2,000 kg to 3,000 kg
Platform heights: up to 2,000 mm 21,000 kg 6,300 daN
Platform heights: up to 2,200 mm 19,000 kg 5,700 daN
Platform heights: up to 2,400 mm 17,000 kg 5,100 daN
Platform heights: up to 2,600 mm 15,000 kg 4,500 daN
Platform heights: up to 2,800 mm 13,000 kg 3,900 daN
Platform heights: up to 3,000 mm 11,000 kg 3,300 daN
3 Designations / conditions for loading
e Coefficient of friction pp = 0,3
e Form fit of cargo in and against as well as transverse to direction of travel
e Cargo in contact to front wall
e Width of cargo min. 2.400 mm
e Distance cargo / rear doors < 150 mm
This certificate is only valid in complete. It is based on the associated test report and 8115029156-21
gets void,with technical and/olr legal changes Page 2 of 3
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4 Designations for cargo (examples)

e Piece goods, stable in form and tip-resistant
e Palletised goods, stable in form and tip-resistant

5 Summary

When stipulations of par. 2 and 3 are fulfilled, the cargo securing for goods described at par. 4 is
assumed by the stability of the tail lifts. Additional load securing methods like lashing down or direct
lashing are not necessary.

When the conditions listed before are kept, the tail lifts are able to secure the described cargo items
with regard to the requirements of the generally recognised rules of technology - like acceleration
values according to EN 12195-1 (Road Traffic), German VDI guideline 2700 ff and the expert re-
ports and certificates based on these generally recognised rules of technology. This confirmation of
sufficient securing of the load also takes into account the legal requirements of safety of loads,
which are listed in §§ 22 and 23 and also 30 of German StVZO.

For all cases of loading deviating from conditions listed before, additional cargo securing methods
according to German VDI guideline 2700 ff are mandatory.

6 Basics

Test Report TUV NORD Mobilitst GmbH & Co. KG No.: LS 0108545

Following EN 12642, the condition of the vehicle body has to be examined and the result to
be recorded according to manufacturer’s specifications. Relevant national guidelines (e.g.
Germany: VDI 2700 or similar / annually inspection by an educated expert) must be ob-
served.

TUV NORD Mobilitat GmbH & Co. KG PALFINGER Tail Lifts GmbH

IFM - Institut fr Fahrzeugtechnik und Mobilitét By signing this certificate, PALFI_N_GERf Tail Lifts GmbH
SchénscheidtstraBe 28, DE 45307 Essen e T e A Y °‘1‘".° s
Office Hannover the test sample certified by TUV NORD.

Specialist group Load Securing
ladungssicherung@tuev-nord.de
+49 511 998 61274

Hannover, 19.09.2017 27777 Ganderkesee (D), 21.09.2017
funl W ' 5
¢ £
- G —"® .
Martin Keller ® Lagmes (Signature)
~—

This certificate is only valid in complete. It is based on the associated test report and 8115029156-Z1
gets void,with technical and/olr legal changes Page 3 of 3

200




Glosar

A
Accesorii 197
Agregat hidraulic 16
Alinierea cu solul

a platformei 35
Alinierea cu solul a

platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare 35

Alinierea platformei cu solul 24, 36, 46
Alternatoare trifazice 175
Asezarea pe orizontala

a platformei 35, 42
a platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare 35, 42

Asezarea pe orizontala a platformei 36
Avarii 155

B

Bara de sustinere pe platforma 16
Bloc de supape 149, 150, 152
Buton cu apasare 43

C
Cadru de torsiune 16
Calificarea personalului 8
Capacitatea acumulatorului 175
Centrul de greutate al sarcinii utile 16, 139
Cilindru de extensie 16
Cilindru de inclinare 16
Cilindru de ridicare 16
Coborare

platforma 36
Coborarea

platformei 35, 42
platformei ridicatoare de fincarcare-
descarcare 35, 36, 42

Coborarea platformei 35
Colier de strangere 152
Comanda cu doua maini

easy move 64

talpile de sprijin hidraulice 48, 50
Comanda cu doua maini 42

butoane cu revenire 58
Comanda cu o mana

easy move 68
Comanda cu o singura mana

talpi de sprijin hidraulice 54, 56
Comanda cu o singura mana 42
Comanda din cabina conducatorului 41
Combinatie de butoane 29, 41
Comutator basculant 43
Comutator de inclinare 16
Comutator rotativ 43
Comutatorul cu cheie 29, 41
Comutatorul din cabina soferului 28, 40
Comutatorul principal 154

Console de alunecare in sinele de
extensie 141

Contorul de service 126
Controlarea acumulatorului 138
Curatare 138

D
Date tehnice 175
Deconectarea

platformei ridicatoare de fincarcare-
descarcare 40

Definitia notiunilor 35
Deplierea

platformei 35, 36, 42
platformei ridicatoare de fincarcare-
descarcare 35, 36, 42
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Deplierea platformei 35
Descarcarea

platformei 37
platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare 37

Deschiderea

platformei 35, 36, 42
platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare 35, 36, 42

Deschiderea platformei 35
Dispozitive de avertizare 137
Dispozitive de securitate 137
Domeniul de temperatura 175
Doua telecomenzi cu cablu 100

E
Easy move 64, 68
Element de comanda

elemente de comanda speciale 118,
120, 122

intrerupator actionat cu piciorul 106
Radiotelecomanda (standard) 116

Element de comanda lateral 43
Element de operare

doua telecomenzi cu cablu 100
telecomanda cu cablu 108, 110, 113

Element de operare lateral 42
Elemente de comanda speciale 118, 120, 122
Extinderea

platformei 35, 42
platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare 35, 36, 42

Extinderea platformei 35, 36
F

Filtru de aerisire 149, 150, 152
Filtru de aspirare 149, 150, 152

202

|
Identificarea avariilor 127
Tncércarea

platformei 37
platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare 37

fnchiderea

platformei 35, 37, 42
platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare 35, 37, 42

inchiderea platformei 35
inclinarea platformei 25, 36
Indicatie de avertizare 8
Ingrijire 132
Intrerupator actionat cu piciorul 16, 106
intrerup&tor general baterie 29, 41
intretinere 132
anuala 148
Intretinerea

in functie de frecventa de utilizare 138
Tnainte de pornire 137
lunara 145

intretinerea anuala 148
Intretinerea lunard 145

L

Lagare cu intretinere redusa 148

Lagarul dispozitivului de protectie Tmpotri-
va deplasarii necontrolate 140

Lampi de avertizare 16

Lubrifianti 196

Lubrifiere 139

M

Maner de sustinere pe structura 16
Materiale consumabile 196
Miscare

platforma 34
platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare 34



Modele de platforme ridicatoare
de incarcare-descarcare 13, 16

N
Nipluri conice de lubrifiere 140

P
Panou de comanda 13
Panou de comanda lateral 16
Piese de schimb 197
Platforma 16

inclinarea platformei 35
Platforma retractata 16

Platforma ridicatoare de incarcare-
descarcare 35

inclinarea platformei 35
Plierea

platformei 35, 37, 42
platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare 35, 37, 42

Plierea platformei 35
Pornirea

platformei ridicatoare de fincarcare-
descarcare 28

Portiunea fixa a platformei 16
Portiunea rabatabila a platformei 16
Pozitia de operare 139
Programarea

combinatiei de butoane 125

R
Radiotelecomanda 116
Radiotelecomanda standard 116
Recomandari pentru

uleiul hidraulic 196
Reglarea inclinarii platformei 36
Reglarea preliminara a

platformei ridicatoare de fincarcare-
descércare 24

Reglarea preliminara a platformei
ridicatoare de incarcare-descarcare 24

Reimprospatarea marcajelor 139
Retractarea

platformei 35, 37, 42
platformei ridicatoare de incarcare-
descarcare 35, 37, 42

Retractarea platformei 35
Rezervor de ulei hidraulic 149, 150, 152
Ridicarea

platformei 35, 37
platformei ridicatoare de fincarcare-
descarcare 35, 37

Ridicarea platformei 35
Rola de ghidare 16

S

Sarcina utila 176

Scheme hidraulice 182

Senzor de inclinare 16

Setul de livrare 12

Sine de extensie 16

Surub pentru scurgerea uleiului 150, 152

T
Talpa de urcare 16
Talpi de sprijin

hidraulice 30, 48

mecanice 30
Talpi de sprijin hidraulice 30
Talpi de sprijin mecanice 30
Telecomanda cu cablu 16, 108, 110, 113
Tub de sustinere 16

U

Ulei 145
Ulei 139
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Ulei hidraulic

schimbare 148, 152
uleiuri nepoluante 196

ungere 139
Unitate de proteciie inferioara 16

\"/
Vedere de ansamblu

lifturi verticale 23

platforme ridicatoare de incarcare-de-
scarcare cu depliere 14, 22

platforme ridicatoare de incarcare-de-
scarcare retractabile 14, 20

platforme ridicatoare de incarcare-de-
scarcare standard 13, 16, 19

sistem de retractare 21

Vedere de ansamblu asupra
modelului 13, 16

Verificarea

dispozitivelor de siguranta 137
Verificarea instalatiei hidraulice 147
Verificarea nivelului uleiului 145
Verificarea periilor de carbune 138
Verificarea piulitelor 147
Verificarea suruburilor 147
Verificari 154
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PALFINGER Tail
Fockes

Bratislava
el.: +421-252 636 611
Fax: +421-252 636 612
mbbsk@palfinger.com
www.palfinger.com

PALFINGER Tail Lifts Ltd.
Gate House
Fretherne Road
Welwyn Garden City
UK-Herts AL8 6NS
Tel.: +44-01707 325571
Fax: +44-01707 327752
inforatcliff@palfinger.com
www.palfinger.com
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