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Apie Sig instrukcija

Sioje instrukcijoje pateikiama svarbios informacijos, kaip sau-
giai ir tinkamai sumontuoti, valdyti, techniSkai prizitréti MBB
PALFINGER keliamajg platformg bei patiems pasSalinti jos ne-
didelius sutrikimus.

» PrieS pradédami dirbti su keliamaja platforma, perskaitykite
Sig instrukcijq iki galo, ypac jos skyriy ,Svarbi informacija
apie saugq".

Kita dokumentacija

e Montavimo instrukcija

* Montavimo brézinys

» Atsarginiy daliy katalogas (internetinis)

e Techninés prieziGros Zurnalas

* Pritvirtinimo kontrolé (pageidaujant)

» Trumpa naudojimo instrukcija (pasirinktinai)



PALFINGER

Svarbi informacija apie saugq

MBB PALFINGER keliamoji platforma buvo pagaminta pagal

Siandieninj technikos lygj ir pripazintas saugumo technikos tai-

sykles. Nezidrint j tai, jei nesilaikysite toliau Sioje instrukcijoje

pateikty bendryjy saugos nuorody ir jspéjamuyjy nuorody, kaip

elgtis, galite patirti asmeninés ir materialinés zalos.

» Todél, pries pradédami valdyti keliamajg platforma, atidZiai
ir iki galo perskaitykite Sig instrukcija.

P Laikykite jg tokioje vietoje, kad ji bet kada bity pasiekiama
visiems naudotojams.

» Jei parduodate arba iSnuomojate transporto priemone su
keliamaja platforma, visada pridékite Sig naudojimo instruk-
cija.

Naudojimas pagal paskirtj

» Naudokite keliamaja platforma tik kroviniams pakrauti ir is-
krauti. Tuo metu ant platformos gali bati tik operatorius.

P Laikykités techniniuose duomenyse nurodyty galios ribuy.

Naudojimas pagal paskirtj — tai taip pat Sios instrukcijos, o ypac

skyriaus ,Svarbi informacija apie saugg”, perskaitymas ir su-

pratimas.

Naudojimu ne pagal paskirtj bus laikoma, jei keliamajg plat-

formg

» naudosite uz Sioje instrukcijoje nurodyty naudojimo sri€iy,
riby,

* naudosite eksploatavimo sglygomis, kurios skirsis nuo nuro-
dytyjy Sioje instrukcijoje.

Personalo kvalifikacija

Keliamajq platformg leidziama valdyti tik:

» perskaiCiusiems ir supratusiems Sig instrukcijg, o ypac sky-
rius ,Svarbi informacija apie saugq" ir ,Bendrasis valdymas®,
asmenims;

 susipazinusiems su keliamosios platformos veikimu ir nau-
dojimu asmenims.
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SIGNALINIS
Z0ODIS

A\

Ispéjamosios nuorodos Sioje instrukcijoje

Sioje instrukcijoje pateikiamos jspéjamosios nuorodos dél
veiksmuy, kuriuos atliekant kyla asmeninés arba materialinés
zalos pavojus.

Ispéjamosios nuorodos yra Sios:

Pavojaus rasies ir Saltinio aprasymas
Pasekmiy aprasymas jy nesilaikant
» Priemoniy, skirty pavojams iSvengti, apraSymas

Batinai laikykités aprasyty priemoniy, skirty pavojams iSvengti!
Signalinis Zodis rodo pavojaus dyd;:

vSlgpahms Naudojimas
Zodis

Zymi tiesiogiai gresiantj didelj pavojuy, kurio ne-
PAVOJUS! |vengiant bus patirta sunkiy arba net mirtiny su-
Zalojimuy.

: Zymi galima didelj pavojy, kurio nevengiant ga-
I
ISPEJIMASI lima patirti sunkiy arba net mirtiny suzalojimy.

Rodo potencialiai pavojinga situacija, kurioje
galima patirti vidutiniy arba lengvy kaino suza-
lojimy arba materialinés Zalos, jei jos nebus
vengiama.

ATSARGIAI!

| tai privalote atkreipti démesij

Bendrosios nuorodos
» Visada veziokités Sig instrukcijg transporto priemonéje.
» Konstrukcijos pakeitimus leidziama atlikti tik sutartinéms

MBB PALFINGER dirbtuvéms. Savo artimiausias sutartines
dirbtuves ir kitg kontaktine informacijg rasite dirbtuviy sgrase.

» Techninei prieziGrai naudokite tik originalias atsargines MBB
PALFINGER dalis.

« Laikykités galiojanciy nelaimingy atsitikimy prevencijos tai-
sykliy.
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ljungiant

PriesS jjungdami keliamajg platformg kasdien patikrinkite, ar
yra visi saugos ir jspéjamieji jtaisai bei jie veikia.

* |spéjamosios veliavelés

* |spéjamosios lemputés

* Rankenos

» Apsauga nuo nuriedéjimo

Eksploatuojant

PrieS pradédami naudoti keliamajq platforma jsitikinkite, kad
ji yra atsklesta.

Pasirtpinkite pakankamu pakrovimo zonos apSvietimu.
Niekada negabenkite ant keliamosios platformos Zzmoniy.

Pakraukite keliamajg platformg visada taip, kad tolygiai pasi-
skirstyty svoris.

Pritvirtinkite naudingajj krovinj ant keliamosios platformos
taip, kad jis negaléty nukristi. Konteinerius ant ratuky be
stabdziy galite transportuoti keliamaja platforma tik tada, jei
apsaugosite juos apsauga nuo nuriedéjimo.

Judéjimo zona aplink transporto priemone turi bati laisva.

Prie$ atliekant technine prieziturg

ISjunkite pagrindinj akumuliatoriy baterijos jungiklj ir iSimkite
maseés junge.

PrieS keisdami spyruokles, jas uzfiksuokite arba pasalinkite
apkrova.

Jei béga hidrauliné alyva, nekiskite ranky i ¢iurksle.

Atlikdami techninés priezitros darbus po platforma, uzfiksuo-
kite rotoriy, kad jis nejudéty Zzemyn.

Utilizuojant

/f\  Alyvasiir filtrus utilizuokite, laikydamiesi savo Salies nuostaty.
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MBB PALFINGER keliamoji platforma

NuoSirdziai sveikiname jsigijus naujg keliamajg platformg is
MBB PALFINGER prekybos namuy!

Turédama 50 mety patirtj hidrauliniy keliamyjy platformy sri-
tyje, bendrove ,MBB PALFINGER GmbH" Siandien yra visame
pasaulyje pirmaujanti Siy itin naudingy krovimo sistemy gamin-
toja.

MBB PALFINGER prekés zenklo keliamasias platformas (taip
pat, kaip ir ankstesniy prekes zenkly ,Hubfix®, ,Interlift* ir ,Hay-
ons Inter*) Siandien rasite daugiau nei 40 Saliy visame pasau-
lyje. Daugiau nei 100 000 keliamyjy platformy iS Bremeno ga-
myklos rasite visuose 5 Zemynuose.

Dél technines priezidros tinklo, kurj vien tik Europoje sudaro
daugiau nei 2500 techninés priezitros punkty, uztikrinama be-
ribé ir optimali logistika.

Jasy naujoje MBB PALFINGER keliamojoje platformoje yra
pazangiir patikima technika. Ji masy darbuotojy yra pagaminta
itin kruopS¢iai. Tai yra geriausios sglygos ilgai naudojimo tru-
kmei ir sklandziam veikimui uztikrinti.

Norédami susipazinti su savo naujos keliamosios platformos
valdymu, atidziai perskaitykite tolesne naudojimo instrukcija.
Cia taip pat rasite reikalingas saugos nuorodas, kaip eksploa-
tuoti keliamajg platforma.

Jeigu po to apie savo keliamajg platformag turétumeéte dar kity,
klausimy, tuomet kreipkités | MBB PALFINGER techninés
priezidros skyriy.
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Komplektacija

» Keliamosios platforma

 Lipdukas — VEHH nuorodos

» Didelé specifikacijy lentelé (platformai)

» Maza specifikacijy lentelé (kélimo mechanizmui)
» Uzpakalinio apsauginio taso lentelé (UFE)

» Apkrovos diagrama

* Naudojimo instrukcija

e Techninés prieziGros Zurnalas

 Starteriy komplektas, kurj sudaro:

uzpakalinio apsauginio taso sertifikatas,
montavimo instrukcija,

trumpa naudojimo instrukcija,

didelis TUV skydelis,

mazas TUV skydelis.

11
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Taip rasite savo modelj

Kiekvienam keliamosios platformos modeliui Sioje naudojimo

instrukcijoje priskirta raidé (nuo A iki V). Sig raide rasite kie-

kvieno skyriaus pradzioje, kuriame pateikiama informacija apie

Jusy keliamosios platformos model;.

P Taip pat atkreipkite démes;j j naujus, nuo 2014 m. galiojan-
¢ius pavadinimus apzvalgos deSiniajame stulpelyje.

Standartinés keliamosios platformos

350 K —-3000 K
1250 KL — 2000 KL
1500 KS - 2000 KS
1500 KK — 2500 KK
500 KB - 750 KB
500 KSP — 750 KSP

500 K1TL/R — 1000 K1TL/R
500 K2TL/R — 1000 K2TL/R

500 KRM
500 duo — 750 duo

750 Athlet quattro —
1000 Athlet quattro

750 rentfix — 1500 rentfix
750 ML Pro — 1500 ML Pro

750 M/MA
750 MSP

500 neo — 750 neo
750 M1TL/R
2000 PTG
B Vieno cilindro modelis
500 GBL
C minifix

350 minifix — 500 minifix

g o\
Soninis valdymo jtaisas K -

MBB C 1000 S - C 3000 S
MBB C 1250 LD — C 2500 L
MBB C 1500 SZ - C 2000 LZ
MBB C 1500 SK — C 2500 SK

MBB C 750 SPLD/SPRD —
C 1000 SPL/SPR

MBB C 750 LD — C 1000 L

MBB C 1000 ML — C 1500 ML

MBB C 1000 ML PRO —
C 1500 ML PRO

MBB C 750 S

MBB C 500 LD - C 750 L
MBB C 750 SPL/SPR
MBB C 2000 LX

MBB C 500 LG

MBB C 350 VAN — C 500 VAN
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E Elektros cilindrai

1000 E | MBB C 1000 E

PakiSamos keliamosios platformos

F Viengubai sulankstyta platforma

750 KUZ - 3000 KUz MBB R 750 L — R 2500 S
1250 KLUZ - 1500 KLUZ MBB R 1500 L

1000 KUFR — 1500 KUFR MBB R 1500 L FLAT

1500 KUZK — 2000 KUZK MBB R 1500 SK — R 2000 LK

1500 KUZR — 2000 KUZR
1500 TrailGate — 2000 TrailGate MBB R 1500 S TRAIL — R 2000 L TRAIL
1500 TruckGate — 2000 TruckGate| MBBR 1500 S TRUCK —R 2000 L TRUCK

G Dvigubai sulankstyta platforma

1500 KUZF — 2000 KUZF
750 KUZFM - 2000 KUZFM

MBB R 1500 SH — R 2000 LH
MBB R 750 LM — R 2000 LM

Sulankstomos keliamosios platformos

K Keturiycilindry modelis

1000 KF — 2000 KF MBB F 1000 SH - F 2000 LH
1000 KFN — 1500 KFN MBB F 1000 SX — F 1500 LX

| Dviejycilindry modelis

1000 HFL — 1500 HFL MBB F 1000 LD - F 1500 LU
750 twinfold — 1500 twinfold MBB F 1000 L — F 1500 L

M Vieno cilindro modelis

unifold ‘

500 Tuck-under MBB F 500 L

Vertikalieji keltuvai

V Standartinis vertikalusis keltuvas

4000V MBB V 4000 S

13
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Modeliy apzvalga

A Standartinés keliamosios platformos

7

Kébulo rankena (nejeina j
komplektacijq)

Soninis valdymo pultas

Hidraulinis agregatas
UZpakalinis apsauginis
tasas

Polinkio jungiklis b13,
polinkio jutiklis b15
Polinkio jungiklis b16,
polinkio jutiklis b15

10 Kaojinis jungiklis

13

14
17
18
19
21
22

Paleidimo bégis (apsauga
nuo nuriedéjimo,
pasirinktinai)

Naudingojo krovinio svorio
centras

Ispéjamosios lemputés
(pasirinktinai)

Platforma

Torsioninis rémas
Kelimo cilindras

Vertimo cilindras
Statyvinis vamzdis
Rankinis kabeliy jungiklis
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B Standartinés keliamosios platformos

2 Kébulo rankena (nejeina j
komplektacijq)

4 Hidraulinis agregatas

5 UZpakalinis apsauginis
tasSas

9 Turéklai

12

14
17
18
22

Naudingojo krovinio
Svorio centras

Platforma
Torsioninis rémas
Kélimo cilindras

Rankinis kabeliy
jungiklis

15
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C Standartines keliamosios platformos

10
11

12

2

Kébulo rankena (nejeina j
komplektacijg)

Soninis valdymo pultas

Hidraulinis agregatas
Polinkio jungiklis b13
Kojinis jungiklis

Paleidimo bégis (apsauga
nuo nuriedéjimo,
pasirinktinai)

Naudingojo krovinio svorio
centras

21

AL

Ispéjamosios lemputés
(pasirinktinai)

Platforma
Torsioninis rémas
Kélimo cilindras

Vertimo cilindras
(uzdengtas po
platforma)

Statyvinis vamzdis
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E Standartinés keliamosios platformos su
elektros cilindrais

10
11

Kébulo rankena
(nejeina | komplektacija)

Soninis valdymo pultas
Maitinimo blokas

Uzpakalinis apsauginis
taSas

Polinkio jutiklis b15
Polinkio jutiklis b15
Kojinis jungiklis

Paleidimo bégis (apsauga
nuo nuriedéjimo,
pasirinktinai)

Naudingojo krovinio
svorio centras

Ispéjamosios lemputes
(pasirinktinai)

Platforma

Torsioninis rémas
Kélimo cilindras

Vertimo cilindras
Statyvinis vamzdis
Rankinis kabeliy jungiklis
Silfonas

17
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F G PakiSamos keliamosios platformos

10

11

Bégiy keliai 12

Kébulo rankena
(nejeina | komplektacijg) 13

Soninis valdymo pultas

Hidraulinis agregatas 15
Polinkio jungiklis b13,

polinkio jutiklis b15 16
Polinkio jungiklis b16, 17
polinkio jutiklis b15 18
Kreipiamasis ritinélis 19
Kojinis jungiklis 21
(pasirinktinai) 29

Paleidimo bégis (apsauga o4
nuo nuriedéjimo,
pasirinktinai)

Naudingojo krovinio svorio
centras

Ispéjamosios lemputes
(pasirinktinai)

Platformos sulankstoma
dalis

Platformos stacionari dalis
Torsioninis remas

Kélimo cilindras

Vertimo cilindras
Statyvinis vamzdis
Rankinis kabeliy jungiklis
Poslinkio cilindras
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PakiSimo technika

x
| I | 1 | —
17
v
| 111 11 III:
15\ —\ H
1
X
1] 11N B
23
Y
11| 1] 1IN B
. -
1 Bégiy keliai

15 Platformos sulankstoma dalis
17 Torsioninis rémas
23 Platformos paketas

X Transportavimo padétis
Y Darbiné padétis

19
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KLM Sulankstomos keliamosios platformos

SN
WU
/\\\/\\\ \\\ N N 7
W%&
2 8
1 10
2 Kébulo rankena 12 Naudingojo krovinio svorio
(nejeina | komplektacija) centras
3 Soninis valdymo pultas 13 |spéjamosios lemputés
4 Hidraulinis agregatas (pasirinktinai)
6  Polinkio jungiklis b13, 16 Platformos stacionari dalis
polinkio jutiklis b15 17 Torsioninis rémas
7  Polinkio jungiklis b16, 18 Kelimo cilindras
polinkio jutiklis b15 19 Vertimo cilindras
8  Kreipiamasis ritinelis 20 Uzpakalinio apsauginio taso
10 Kaojinis jungiklis ritinélis
(pasirinktinai) 21 Statyvinis vamzdis

11 Paleidimo begis (apsauga 22 Rankinis kabeliy jungiklis
nuo nuriedéjimo,
pasirinktinai)
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Vv Vertikalieji keltuvai

11

5w N P

Agregatas su alyvos baku
1 rankinis kabeliy jungiklis
2 rankinis kabeliy jungiklis

2 transporto priemonés
denis

1 transporto priemonés
denis

Hidraulinés Zarnos (jungtis
Su agregatu)

Kreipiamasis rémas
UZdarymo cilindras

Apsauga nuo nuriedéjimo
transporto priemonés
kryptimi

12

13

15
16

Polinkio jutiklis b15
(nustatytas gamykloje,
nekeiskite padéties)

Ispéjamoji lempute

Naudingojo krovinio svorio
centras

Paleidimo bégis (apsauga
nuo nuriedéjimo, iSorés
Kryptimi)

Vertimo cilindras

Turéklai

Rotorius

Portalinis dangtis

21
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ACF

HORIZONTAL

250 mm

N S
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ISankstinis keliamosios
platformos nustatymas

Siame skyriuje rasite pagrindinius nustatymus, uztikrinangius
patogy ir saugy naudojima.

ISlygiavimo pagrindo atzvilgiu momento
nustatymas

Tik elektros jrangoje su polinkio jungikliu b13 dirbtuvés gali nu-
statyti momentq, kada platforma, jai pasiekus zeme, pereis |
vertimo procesg (iSlygiavimas pagrindo atzvilgiu).

Norédami nustatyti iSlygiavimo pagrindo atzvilgiu momenta:

P atlaisvinkite polinkio jungiklio b13 (6) tvirtinimo varZzta;

» kad iSlygiavimas pagrindo atzvilgiu jvykty ,ankséiau*, pa-
sukite polinkio jungiklj b13 (6) kelis milimetrus pagal laikro-
dzio rodykle;
kad iSlygiavimas pagrindo atzvilgiu jvykty ,véliau®, pasukite
polinkio jungiklj b13 (6) kelis milimetrus pries laikrodzio ro-
dykle;

P veél tvirtai priverzkite polinkio jungiklio b13 (6) tvirtinimo
varzta;

P patikrinkite, ar dabar platforma jasy pageidaujamu mo-
mentu pereis | vertimo procesa;

P patikrinkite, ar spyruoklinis Ziedas sumontuotas taip pat ir
tarp polinkio jungiklio bei varzto, ir apverskite fiksavimo po-
verzle;
dabar momentas, kada platforma turi palinkti, yra nustaty-
tas iS anksto. Platforma palinks atitinkamai anksciau arba
veliau.

ISankstinis platformos polinkio nustatymas

Pakilus platformai nuo Zemes, ji vél atsiduria Jlsy nustatytoje
padétyje. Taigi JUs turite galimybe nustatyti Siek tiek didesnj
arba mazesnj platformos polinkj.

» Valdymo pulto mygtukais ,Atidaryti / uzdaryti“ nustatykite
pageidaujama virSutine padétj (zr. ,Valdymo jtaisai“ nuo 35
psl.). Tai galima tik esant polinkio jutikliui b15 ant platfor-
mos.
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ATSARGIALI!

Bow

Nuoroda:

Bendrasis valdymas

Siame skyriuje rasite pagrindine informacija, j kurig privalote at-
kreipti démesj valdydami. Si informacija skirta visiems kelia-
mujy platformy modeliams.

P Atidziai perskaitykite visg skyriy, o ypac toliau pateiktas
ispe€jamasias nuorodas.

Akumuliatoriy baterijos iSsikrovimo pavojus!

Jeigu Salia esantis logotipas yra pavaizduotas ant jlsy kelia-
mosios platformos valdymo jtaiso, tuomet Jisy keliamojoje
platformoje jrengta akumuliatoriy baterijos kontrolés sistema
(BUW).

Jei akumuliatoriy baterijos talpa nukrenta zemiau ribinés ver-
tés, pasigirsta garso signalas ir keliamoji platforma automa-
tiSkai iSjungiama, kad bty tausojama akumuliatoriaus bate-
rija. Akumuliatoriy baterijos jtampa dabar yra tokia maza, kad
variklj bus galima paleisti tik vieng kartg. Jei keliamajg plat-
formg naudosite toliau, nebegalésite paleisti transporto prie-
mones!

P Paleiskite transporto priemonés variklj i$ karto, kai su-
skambeés garso signalas, rodantis, kad reikia vél jkrauti
akumuliatoriy baterijg!

daugiau informacijos apie rekomenduojamg akumuliatoriy
baterijos talpg zr. atitinkamoje lenteléje 145 psl. psl.
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Keliamosios platformos jjungimas

Pavojus susizaloti arba materialiné Zala dél
nepakankamos apsaugos!

Jei nesilaikysite tolesniy nuorody, gali bdti suzaloti asmenys

ir Jasy transporto priemonei, keliamajai platformai arba ki-

toms transporto priemonéms gali biti padaryta Zalos:

» prieS pradédami dirbti jsitikinkite, kad yra visi saugos ir
isp&jamieji jtaisai bei jie veikia;

P laikykite jg tik tokios vietose, kuriose leidziama pagal keliy
eismo taisykles;

» apsaugokite transporto priemone, kad neriedéty, pvz.,
rankiniu stabdziu, pavary déze arba atraminémis trinkelé-
mis;

» prie$ pakraudami arba iSkraudami transporto priemone,
apsaugokite eismo sritj jspéjamosiomis véliavélemis ir
ispejamosiomis lemputémis. Ypac privalote apsaugoti ke-
liamosios platformos valdymo dalis, jsiliejancias | eismo
srauta.

Keliamajai platformai jjungti, atsizvelgiant  modelj, yra keturios
galimybés:
* jungiklis vairuotojo kabinoje;
« raktiniu jungikliu ant Soninio valdymo jtaiso;
» koduojamu mygtuku ant Soninio valdymo jtaiso;
 pagrindiniu akumuliatoriy baterijos jungikliu.
Norédami jjungti keliamajg platformag jungikliu vairuotojo kabi-
noje:
» nustatykite jungiklj vairuotojo kabinoje ties ,|J.“.
Jungiklio Zymos nebematyti.
Keliamosios platformos parengtis darbui rodoma optiniu si-
gnalu vairuotojo kabinoje.

Kai transporto priemonéje jrengta starterio blokuoté, trans-
porto priemonés nebegalima paleisti.
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o\ 26 Norédami jjungti keliamajg platformg raktiniu jungikliu (26)
_— ant Soninio valdymo jtaiso:

P kiSkite raktg j raktinio jungiklio rakto skyle ir pasukite jj pa-
gal laikrodzio rodykle.
Keliamosios platformos parengtis darbui rodoma optiniu si-
gnalu vairuotojo kabinoje.

Noredami jjungti keliamagjg platformg koduojamu mygtuku ant
Soninio valdymo jtaiso:
» pakélimo ir uzdarymo mygtuky deriniu jveskite mygtuko
kodg (zr. ,Koduojamo mygtuko programavimas“ nuo
101 psl.).
Keliamosios platformos parengtis darbui rodoma optiniu si-
gnalu vairuotojo kabinoje.

Norédami jjungti keliamajg platformg pagrindiniu akumuliato-

riy baterijos jungikliu:

P pasukite pagrindinj akumuliatoriy baterijos jungiklj pagal lai-
krodzio rodykle, kol kumstelis uzsifiksuos.

Keliamosios platformos parengtis darbui rodoma optiniu si-
gnalu vairuotojo kabinoje.
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Atraminiy kojeliy transporto priemonéje
iIStraukimas

Gali bati pazeista transporto priemoné!

Dél nepakankamos pagrindo keliamosios galios arba netinka-

mai sureguliuoty hidrauliniy atraminiy kojeliy gali bati pazeis-

tas transporto priemones remas.

P |sitikinkite, kad pagrindo keliamosios galios pakanka atra-
minéms kojeléms!

» Niekada nekelkite transporto priemonés, naudodami hi-
draulines atramines kojeles!

» Pakraudami transporto priemone, atramines kojeles kelis
kartus sureguliuokite.

Pavojus susizaloti arba materialiné Zala, naudojant
transporto priemones su pneumatine pakaba

Kai neuzblokuojate savo transporto priemones pneumatines
pakabos, nuo aSiy paSalinama visa apkrova, o svoris perke-
liamas ant atraminiy kojeliy. Tuo metu gali bati suzaloti asme-
nys ir pazeista keliamoji platforma, transporto priemoné arba
krovinys.

» Nustatykite savo transporto priemonés pneumatinés pa-
kabos valdymo svirtj | padétj ,Uzblokuoti!*

Transporto priemonés su mechaninémis
atraminémis kojelémis

Mechaninés atraminés kojelés saugo réma nuo pazeidimo. Kai
pakraunate transporto priemone, atramos praslysta.
Norédami iStraukti atramines kojeles:

P atlaisvinkite verziamajj jtaisa;

» nuleiskite atramines kojeles ant Zemés;

P priverZzkite verziamajj jtaisg rankomis.

Transporto priemonés su hidraulinémis
atraminémis kojelémis
» Norédami iStraukti hidraulines atramines kojeles, zr. ,Valdy-

mas dviem rankomis valdomu valdikliu ir hidraulinémis atra-
momis* nuo 40 psl.
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Atraminiy kojeliy transporto priemonéje
sustamimas

Mechaniniy atraminiy kojeliy sustiumimas

P Atlaisvinkite verZziamajj jtaisa.
P Sustumkite kojeles j virSy j transportavimo padét;.
» Priverzkite verZziamajj jtaisg rankomis.

Hidrauliniy atraminiy kojeliy sustiumimas

Rémo pazeidimo pavojus!
Transporto priemonése su pneumatine pakaba visas svoris
gali bati perkeltas ant atraminiy kojeliy.

» Prie$ sustumdami atramines kojeles, naudodami pneu-
matine pakabg pakelkite transporto priemone taip, kad
nuo atraminiy kojeliy bty pasalinta apkrova.

» Norédami sustumti hidraulines atramines kojeles, Zr. ,Val-
dymas dviem rankomis valdomu valdikliu ir hidraulinémis
atramomis* nuo 40 psl.
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Platformos judinimas

Judinant platforma, kyla pavojus susizaloti ir patirti

materialine zalg!

Automatiskai judinant platforma, gali bati suzaloti Zmones.

Gali bati pazeistos judéjimo srityje esancios transporto prie-

monés ir daiktai. Naudingasis krovinys gali nukristi ir bati pa-

Zeistas arba gali suzaloti Zmones.

P |sitikinkite, kad uZ transporto priemonés keliamajai plat-
formai yra pakankamai vietos.

» Judinant platforma, jos judéjimo srityje neturi bati Zmoniu.

» Judindami platforma, stebékite naudingajj krovinj, judé-
jimo sritj bei prispaudimo tarp platformos ir transporto
priemonés zona.

P Atkreipkite démes;j j tai, kad valdymo jtaisai baty aktyvi-
nami tik platformai judinti.

» Nustatykite platformos polinkj tik tada, kai ji neapkrauta.

Pavojus susizaloti nepakankamai laikantis arba esant per
mazai vietos ant platformos!

Asmenys gali nukristi nuo platformos arba susizaloti.

» Pakraunant platforma, turi bati pakankamai vietos opera-
toriui (ne maziau nei 50 x 60 cm).

» Ant platformos visada gali bati tik platformag valdantis as-
muo.

P Visada laikykite ne naudingajj krovinj, o tvirtai laikykités
uz rankenos patys!

» Judindami platforma, stebékite naudingajj krovinj ir judeé-
Jimo srit].

Kaip judinti platforma, priklauso nuo modelio ir susijusio Soninio
valdymo jtaiso. Atitinkama instrukcijg rasite skyriuje ,Valdymo
jtaisai“ nuo 35 psil.
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Savoky apibréztys

Su platforma galimi tokie veiksmai:

Atidarymas

Platforma atsidaro ir juda i$ vertikalios transportavimo padé-
ties | JUsy pageidaujama darbine padétj. Si padétis iSsau-
goma ir keliant vél pasiekiama tada, kai platforma iSlygiuo-
jama pagrindo atzvilgiu.

Uzdarymas

Platforma uzsidaro ir juoda iS horizontalios darbines padéties
| vertikalig transportavimo padét;.

IStraukimas
Platforma iSvaziuoja iS po transporto priemonés.

Sustamimas

Platforma jvaziuoja po transporto priemone.

ISskleidimas

Platforma iSskleidziama iS transportavimo padéties | darbine
padet;.

Suskleidimas

Platforma suskleidziama i$ darbinés padéties | transporta-
vimo padét;.

Nuleidimas

Platforma juda horizontalioje padétyje Zzemyn.

Pakélimas
Platforma juda vertikalioje padétyje | virSy.

29
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ISlygiavimas pagrindo atzvilgiu

Nuleidus platforma atvirsta iS darbinés padeties ir nusileidzia
ant Zzemes.
Sulankstomi modeliai M pamaZzu virsta nuleidziant.

Horizontalioji padétis

Pries pakylant platformai nuo Zzemes, ji pavirsta | horizontalig
darbine padétj, kuri buvo iSsaugota atidarant.

Sulankstomi modeliai M nuleidziant pamazu virsta | horizon-
talig darbine padét;.

Platformos polinkio nustatymas

Platforma palinksta | plokStesne arba statesne Jisy pagei-
daujamg padét;.

Platformos atidarymas / iSskleidimas / iStraukimas

ir
>
>

jos polinkio nustatymas

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Atsizvelgdami j keliamosios platformos modelj, naudodami
Soninj valdymo jtaisa, kojinj jungiklj arba rankinj kabeliy jun-
giklj, jq atidarykite, sulankstykite arba iStraukite, kaip apra-
Syta skyriuje ,Valdymo jtaisai“ nuo 35 psl.

Atsizvelgdami | keliamosios platformos modelj, pasukamajj
platformos atidarymo arba uzdarymo mygtuka sukite, kaip

apraSyta skyriuje ,Valdymo jtaisai“ nuo 35 psl., tol, kol ne-

apkrauta platforma pasieks Jusy pageidaujamag polinkj.

Platformos nuleidimas

Nusileidziant platformai, ji lieka horizontalioje padétyje. Platfor-
mai pasiekus Zzeme, ji palinksta tol, kol platformos krastas atsi-
remia j zeme.

>

Atsizvelgdami j keliamosios platformos modelj, naudodami
Soninj valdymo jtaisa, kojinj jungiklj arba rankinj kabeliy jun-
giklj, ja nuleiskite, kaip aprasSyta skyriuje ,Valdymo jtaisai“
nuo 35 psl.

Platforma létai nusileidzia ir automatiSkai atsiremia j zeme.
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Platformos pakélimas

Pries pakylant platformai, ji palinksta | horizontalig padétj. Ky-
lant platformai, ji lieka horizontalioje padétyje.

P Atsizvelgdami j keliamosios platformos modelj, naudodami
Soninj valdymo jtaisg, kojinj jungiklj arba rankinj kabeliy jun-
giklj, ja pakelkite, kaip apraSyta skyriuje ,Valdymo jtaisai“
nuo 35 psl.

Platformos uzdarymas /suskleidimas /sustamimas

P Atsizvelgdami j platformos modelj, naudodami Soninj val-
dymo jtaisa, kojinj jungiklj arba rankinj kabeliy jungiklj, jg uz-
darykite, sulankstykite arba sustumkite, kaip aprasyta sky-
riuje ,Valdymo jtaisai“ nuo 35 psl.

» Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Platformos pakrovimas arba iSkrovimas

Netinkamai pakrovus, keliamoji platforma gali bati

pazeista!

Jei keliamajg platformg pakrausite per daug arba netolygiai,

ja galite pazeisti.

» Apkraukite platformg ne didesniu svoriu, nei nurodyta sky-
riuje ,Techniniai duomenys* nuo 137 psl. Tuo metu atsi-
zvelkite ir | kartu vaziuojancio asmens svorj. Apkrovos
lentele rasite ir ant Soninio valdymo jtaiso.

» Pakraukite platformg centre. Naudingojo krovinio svorio
centras turi bati kuo arciau transporto priemones. Jeigu
pakrausite platformg vienoje puseéje, tuomet naudingojo
krovinio svoris neturi virSyti 50 % leistinos naudingosios
apkrovos.

» Konteinerius ant ratuky be stabdziy pakraukite tik tada,
kai prie keliamosios platformos yra pritvirtinta apsauga
nuo nuriedéjimo (paleidimo bégiai arba grioveliai). Kontei-
nerius ant ratuky be stabdziy visada uZzfiksuokite Sia ap-
sauga nuo nuriedéjimo.
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Pavojus susizaloti!
Asmenys gali nukristi nuo platformos arba susizaloti.

» Pakraunant platforma, turi likti pakankamai vietos opera-
toriui (ne maziau nei 50 x 60 cm).

Nuleistos ant zemés platformos pakrovimas arba

iISkrovimas

» Nuridenkite arba uzkelkite naudingajj krovinj ant platfor-
mos.

P Uzfiksuokite konteinerius ant ratuky ant keliamosios plat-

formos pritvirtintais stabdymo jtaisais arba apsauga nuo nu-
riedéjimo.

Prie rampos esané€ios platformos pakrovimas arba
iISkrovimas

Pavojus nukristi iS auks€io iSkraunant prie rampos!

Jeigu pakraunant arba iSkraunant transporto priemone prie

rampos tarp rampos ir platformos yra krastas, tuomet asme-

nys gali nukristi iS aukscio.

P ISkraunant transporto priemone ir jai dél to stipriai spyruo-
kliuojant, platformag reikia nuleisti rankiniu badu.

Transporto priemonei pakrauti prie rampos turite dvi galimy-
bes:

1. JUs galite naudoti atskirg privaziavimo tiltelj. Tuo metu
isitikinkite, kad keliamajai platformai po rampa yra
pakankamai vietos (zr. pav. kairéje)!

2. Jus galite pacig keliamajg platformg naudoti kaip
privaziavimo prie rampos tiltelj. Tuo metu jsitikinkite, kad
platformos krastas vir§ rampos kySo ne maZziau nei 150 mm
(Zr. pav. kairéje).

nevirSykite maksimalios apkrovos.
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Keliamosiose platformose jrengta slankioji padétis. Slankioji
padétis yra saugumo technikg uztikrinanti funkcija. Kai pakrau-
nant transporto priemoné nusileidzia, del slankiosios padéties
platforma spyruokliuoja automatiskai. Tai negalioja vertikalie-
siems keltuvams.

ISkraunant slankiosios padeties funkcija neveikia. Platformag
privalote nuleisti patys. Taip platformos gale nesusidarys kliu-
vinys.
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Keliamosios platformos iSjungimas

Keliamajq platformg galite iSjungti tik tada, kai platforma yra uz-
daryta arba sulankstyta, zr. 30 psl.

Pavojus susizaloti arba materialiné zala dél neuzsklestos

keliamosios platformos!

Jei vaziuojant keliamoji platforma netikétai iSsiskleis ir jsilies j

eismo srautg, gali bati suzeisti asmenys arba pazeistos trans-

porto priemoneés ar daiktai vieSajame keliy eisme.

» Suskleide keliamajg platforma, prieS pradédami vaziuoti
ja uzfiksuokite.

P |sitikinkite, kad kabinoje uzgeso jspéjamosios lemputés
(25).

Keliamajai platformai iSjungti, atsizvelgiant | modelj, yra ketu-

rios galimybeés:

* jungikliu vairuotojo kabinoje;

« raktiniu jungikliu ant Soninio valdymo jtaiso;

» koduojamu mygtuku ant Soninio valdymo jtaiso;

 pagrindiniu akumuliatoriy baterijos jungikliu.

Norédami iSjungti keliamajg platforma jungikliu vairuotojo ka-

binoje:

> nustatykite jungiklj ant kontrolinio prietaiso vairuotojo kabi-
noje ties ,1SJ.".
Optinis signalas, rodantis keliamosios platformos parengtj
darbui, uzgesta. Dabar keliamoji platforma yra iSjungta.

Norédami iSjungti keliamajg platforma raktiniu jungikliu(26)

ant Soninio valdymo jtaiso:

P kiskite rakta  raktinio jungiklio rakto skyle ir pasukite jj pries
laikrodzio rodykle.

P IStraukite rakta.

Optinis signalas, rodantis keliamosios platformos parengtj
darbui, uzgesta. Dabar keliamoji platforma yra iSjungta.
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Norédami iSjungti keliamajg platformg koduojamu mygtuku
ant Soninio valdymo jtaiso:
P pakélimo ir uzdarymo mygtuky deriniu jveskite mygtuko
kodg (zr. ,Koduojamo mygtuko programavimas“ nuo
101 psl.).

Optinis signalas, rodantis keliamosios platformos parengtj
darbui, uzgesta. Dabar keliamoji platforma yra iSjungta.
Norédami iSjungti keliamajg platformg pagrindiniu akumulia-

toriy baterijos jungikliu:

» pasukite pagrindinj akumuliatoriy baterijos jungiklj pries lai-
krodzio rodykle, kol kumstelis uzsifiksuos.
Optinis signalas, rodantis keliamosios platformos parengtj
darbui, uzgesta. Dabar keliamoji platforma yra iSjungta.
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Valdymo jtaisai

Siame skyriuje aprayti jvairiy modeliy keliamuyjy platformy val-
dymo jtaisai. Norédami identifikuoti savo modelj, zr. ,Taip rasite
savo modelj®, psl. 12.

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Kai keliamosios platformos saugos ir j[spéjamieji jtaisai yra
pazeisti arba jy néra, galima patirti asmeninés ir materialinés
zalos.

P |sitikinkite, kad yra visi saugos ir jspéjamieji jtaisai bei jie
veikia.

Keliamajai platformai valdyti yra kelios galimybés:

1. Soniniu valdymo jtaisu (priklausomai nuo modelio, zr. nuo
37 psl. iki 106 psl.),

2. dviem rankinémis kabeliy jung€iy schemomis (esant
vertikaliajam keltuvui, zr. 82 psl.),

3. kojiniu jungikliu (pasirinktinai, zr. 88 psl.) arba
4. rankiniu kabeliy jungikliu (pasirinktinai, zr. 90 psl.) arba

5. nuotolinio valdymo radijo bangomis valdikliu (pasirinktinai,
zr. 96 psl.) arba

6. specialiais valdymo jtaisais (pasirinktinai, zr. 100 psl.).

Soninis valdymo jtaisas

Priklausomai nuo Jasy keliamosios platformos modelio, Soni-
niy valdymo jtaisy valdyma rasite:

38 psl. iki 48 psl.
76 psl. iki 80 psl.
50 psl.

52 psl. iki 58 psl.
60 psl. iki 68 psl.
72 psl. iki 74 psl.
76 psl. iki 78 psl.
76 psl. iki 80 psl.
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A E Valdymas dviem rankomis valdomu valdikliu

28 26 (optional):

= =N

L N
27 39 29

32

P P

o

| 1o |
|| |
|| |

26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
32 UzZrakinama gsa

39 Valdymo skydas

PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajq platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

P PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas" nuo psl. 23.
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Platformos atidarymas

>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
metu Zzemyn bei laikykite abu tol, kol platforma bus horizon-
talioje darbinéje padetyje.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, platforma is pra-
dziy Siek tiek nusileidzia, tada atvirsta j horizontalig darbine
padét;.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu zemyn bei laikykite abu Sioje padeétyje, kol platforma
atsirems | zeme.

Pasiekus platformai Zzeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakeélimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu j virsy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transporto priemonés dugna.

PrieS pakylant platformai, iS pradziy ji pavirsta j horizontalig
arba iS anksto nustatytg padet.

Platformos uzdarymas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
metu | virsy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transporto priemonés dugna.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, iS pradziy plat-
forma uzsidaro tik mazdaug iki 80° ir Siek tiek nusileidzia.
Tada ji juda j vertikalig transportavimo padét;j ir pakyla j kro-
vinio fiksatoriy.

» UZfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
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PAVOJUS!
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Valdymas dviem rankomis valdomu valdikliu be
automatinio islygiavimo pagrindo atzvilgiu
funkcijos

28 26 (optional):
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26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas"“ nuo psl. 23.
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Platformos atidarymas

» Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

P Pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
metu Zzemyn bei laikykite abu tol, kol platforma bus horizon-
talioje darbinéje padetyje.

Platformos nuleidimas

» Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zzemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
pasieks transporto priemonés dugna.

ISlygiavimas pagrindo atzvilgiu
Platformai pasiekus | Zzeme:

P pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
zemyn.
Platforma atvirsta ir atsiremia j Zzeme.

Horizontalioji padetis

P Pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
metu j virSy bei laikykite abu tol, kol platforma bus horizon-
talioje padétyje.

Platformos pakélimas

» Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transporto priemonés dugna.

Platformos uzdarymas

P Pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
metu j virSy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transporto priemonés dugna.

Platforma juda j vertikalig transportavimo padét;.

P Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
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PAVOJUS!

A

A Valdymas dviem rankomis valdomu valdikliu ir

hidraulinémis atramomis

26 (optional):
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26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas
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27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
30 Pasukamasis mygtukas: sustumti ir iStraukti
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas" pateikty nuo-

rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas" nuo psl. 23.

Hidrauliniy atramy iStraukimas

» Sukite pasukamajj jungiklj (30) j virSy tol, kol atramos bus
iStrauktos taip, kad Siek tiek liesty zeme.
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Platformos atidarymas

» Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

P Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zzemyn bei laikykite abu tol, kol platforma bus horizon-
talioje darbinéje padetyje.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, platforma is pra-
dziy nusileidzia, tada atvirsta j horizontalig darbine padét;.

Platformos nuleidimas

P Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zemyn bei laikykite abu tol, kol platforma atsirems |
zeme.

Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakélimas

P Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks trans-
porto priemonés dugna.

PrieS pakylant platformai, iS pradZiy ji pavirsta j horizontalig
arba IS anksto nustatytg padet;.

Platformos uzdarymas

P Pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
metu | virsy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transporto priemonés dugna.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, iS pradziy plat-
forma uZsidaro tik mazdaug iki 80° ir Siek tiek nusileidZia.
Tada ji juda j vertikalig transportavimo padétj ir pakyla j kro-
vinio fiksatoriy.

» Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Hidrauliniy atramy sustimimas

» Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virSy, kol atramos bus
Iki galo sustumtos.
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PAVOJUS!

A\

A Valdymas dviem rankomis valdomu valdikliu ir
hidrauliniu uzpakaliniu apsauginiu tasu

26 (optional):
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26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti
28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti
29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas

30 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti uzpakalinj
apsauginj tasg

32 Uzrakinama gsa
39 Valdymo skydas

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-

rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés Zalos.

P PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas" nuo psl. 23.

Hidraulinio uzpakalinio apsauginio taso pakélimas

» Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virSy, kol uzpakalinis
apsauginis tasas pasieks virsutine galine padét;.
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Platformos atidarymas

>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zzemyn bei laikykite abu tol, kol platforma bus horizon-
talioje darbinéje padetyje.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, platforma is pra-
dziy nusileidzia, tada atvirsta j horizontalig darbine padét;.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zemyn bei laikykite abu tol, kol platforma atsirems |
zeme.

Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakélimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks trans-
porto priemonés dugna.

PrieS pakylant platformai, iS pradZiy ji pavirsta j horizontalig
arba IS anksto nustatytg padet;.

Platformos uzdarymas

>

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
metu | virsy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transporto priemonés dugna.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, iS pradziy plat-
forma uZsidaro tik mazdaug iki 80° ir Siek tiek nusileidZia.
Tada ji juda j vertikalig transportavimo padétj ir pakyla j kro-
vinio fiksatoriy.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Hidraulinio uzpakalinio apsauginio taso nuleidimas

>

Pasukite pasukamajj mygtukg (30) Zemyn, kol uzpakalinis
apsauginis tasSas pasieks apatine galine padét;.
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A E Valdymas vienaranka valdomu valdikliu
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26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti
28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, iS pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas* nuo psl. 23.
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Platformos atidarymas

>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
Pasukite pasukamajj mygtukg (28) zemyn ir laikykite tol, kol
platforma bus horizontalioje darbinéje padétyije.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, platforma is pra-
dziy nusileidzia, tada atvirsta j horizontalig darbine padet;.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamajj mygtukg (27) Zemyn ir laikykite tol, kol
platforma atsirems | Zeme.

Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakélimas

>

Pasukite pasukamajj mygtuka (27) j virsy ir laikykite tol, kol
platforma pasieks transporto priemonés dugna.

PrieS pakylant platformai, i$ pradziy ji pavirsta j horizontalig
arba iS anksto nustatytg padét;.

Platformos uzdarymas

>

Pasukite pasukamajj mygtuka (28) j virsy ir laikykite Sioje
padeétyje tol, kol platforma uzsidarys.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, iS pradziy plat-
forma uzsidaro tik mazdaug iki 80° ir Siek tiek nusileidzia.
Tada ji juda j vertikalig transportavimo padét;j ir pakyla j kro-
vinio fiksatoriy.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
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A Valdymas vienaranka valdomu valdikliu ir
hidraulinémis atramomis

26 (optional):

= w\@@
HO

o

OQ

32

26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti
28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti
30 Pasukamasis mygtukas: sustumti ir iStraukti
32 UZrakinama gsa

39 Valdymo skydas

PAVOJUSI Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas* nuo psl. 23.

Hidrauliniy atramy iStraukimas

» Sukite pasukamajj jungiklj (30) j virSy tol, kol atramos bus
iStrauktos taip, kad Siek tiek liesty zeme.
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Platformos atidarymas

>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
Pasukite pasukamajj mygtukg (28) zemyn ir laikykite tol, kol
platforma bus horizontalioje darbinéje padétyije.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, platforma is pra-
dziy nusileidzia, tada atvirsta j horizontalig darbine padet;.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamajj mygtuka (27) zemyn ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma atsirems | Zzeme.
Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakélimas

>

Pasukite pasukamajj mygtuka (27) j virsy ir laikykite Sioje
padeétyje tol, kol platforma pasieks transporto priemonés
dugna.

PrieS pakylant platformai, i$ pradziy ji pavirsta j horizontalig
arba iS anksto nustatytg padét;.

Platformos uzdarymas

>

>

Pasukite pasukamajj mygtuka (28) j virSy ir laikykite Sioje
padeétyje tol, kol platforma uzsidarys.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, iS pradziy plat-
forma uzsidaro tik mazdaug iki 80° ir Siek tiek nusileidzia.
Tada ji juda j vertikalig transportavimo padét;j ir pakyla j kro-
vinio fiksatoriy.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Hidrauliniy atramy sustimimas

>

Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virSy, kol atramos bus
sustumtos.
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PAVOJUS!

A

C Valdymas dviem rankomis valdomu valdikliu ir
paspaudziamaisiais mygtukais

36
(PALFINGER)
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35 39

35 Paspaudziamasis mygtukas: nuleisti / pakelti
36 Paspaudziamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti
37 Paspaudziamasis mygtukas: pakelti / uzdaryti
39 Valdymo skydas

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajq platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas" nuo psl. 23.
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Platformos atidarymas

» Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
» Laikykite paspaudziamajj mygtuka (36) paspaude tol, kol
platforma bus horizontalioje darbinéje padétyije.

Platformos nuleidimas

P Laikykite paspaudziamajj mygtuka (35) paspaude tol, kol
platforma atsirems | zeme.
Pasiekus platformai Zeme, ji atvirsta ir atsiremia j Zeme.

Platformos pakélimas

» Laikykite paspaudziamuosius mygtukus (35) ir (37) tuo pa-
¢iu metu paspaude tol, kol platforma pasieks transporto
priemones dugna.

PrieS pakylant platformai, iS pradziy ji pavirsta j horizontalig
arba i$ anksto nustatytg padét;.

Platformos uzdarymas

» Laikykite paspaudziamuosius mygtukus (36) ir (37) pa-
spaude tol, kol platforma bus vertikalioje transportavimo pa-
deétyje.

P UZfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
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F Valdymas dviem rankomis valdomu valdikliu

28 26 (optional):
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26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
30 Pasukamasis mygtukas: sustumti ir iStraukti
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajq platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas*” nuo psl. 23.

Platformos iStraukimas ir iSskleidimas

[ » Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
- o) » Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
- metu Zemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
( nusileis.
A\ )

Platforma nusileidzia, kad jgq baty galima be kligciy iStraukti.

52



PALFINGER

‘==
b=
s

Pasukite pasukamajj mygtukg (30) Zemyn ir laikykite tol, kol
platforma bus iki galo iStraukta.

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu zemyn bei laikykite abu tol, kol suskleista platforma
pasieks Zzeme.

Apsaugokite rankas pirstinemis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformos sulankstomg dalj.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu zemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
pasieks zeme ir | jg atsirems.

Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakélimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virsy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transporto priemonés dugna.

PrieS pakylant platformai j krovimo padétj, iS pradziy ji pa-
virsta j horizontalig arba iS anksto nustatytg padét;.

Platformos suskleidimas ir sustimimas

>

>
>
>

v

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad suskleistuméte
platformos sulankstomg dalj.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu j virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks su-
stumimo aukstj.

Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virSy ir laikykite tol, kol
platforma bus iki galo sustumta. Tuo metu atkreipkite de-
mesj | tai, kad platformg bty galima sustumti be kliaciy.

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks ap-
saugag nuo vibracijos.
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F Valdymas dviem rankomis valdomu valdikliu , easy
move®
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26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
30 Pasukamasis mygtukas: sustumti ir iStraukti
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

PAVOJUSI Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas" pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajq platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» Prie$ pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas" nuo psl. 23.

Platformos iStraukimas ir iSskleidimas

» Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
—5 » Pasukite pasukamajj mygtukg (30) Zemyn ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma bus iStraukta.

Platforma nusileidzia, kad jg baty galima be kligéiy iStraukti,
Ir iSvaziuoja.
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Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zemyn bei laikykite abu tol, kol suskleista platforma
pasieks zeme.

Apsaugokite rankas pirstinemis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformos sulankstomg dali.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu zemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
pasieks Zeme ir | jg atsirems.

Pasiekus platformai Zeme, ji atvirsta ir atsiremia j Zeme.

Platformos pakeélimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transporto priemonés dugna.

PrieS pakylant platformai j krovimo padetj, IS pradziy ji pa-
virsta j horizontalig arba iS anksto nustatytg padét;.

Platformos suskleidimas ir sustumimas

>
>

>

>

Apsaugokite rankas pirstineémis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad suskleistuméte
platformos sulankstomg dalj.

Pasukite pasukamajj mygtukg (30) j virSy ir laikykite tol, kol
platforma bus iki galo sustumta. Tuo metu atkreipkite de-
mesj | tai, kad platformg baty galima sustumti be KliG¢iy.

Sulankstyta platforma pakyla arba nusileidzia automatiskai,
kol pasiekia optimalig sustamimo padétj. Tada platforma
juda iki galinés padéties ir pakyla j apsaugg nuo vibracijos.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
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F Valdymas viena ranka valdomu valdikliu
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26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti
28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti
30 Pasukamasis mygtukas: sustumti ir iStraukti
32 UZzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajq platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

P PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas*” nuo psl. 23.

Platformos iStraukimas ir iSskleidimas

[ P Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
- =0 » Pasukite pasukamajj mygtukg (27) Zemyn ir laikykite Sioje
— padeétyje tol, kol platforma nusileis.
(\.A_o Platforma nusileidzia, kad jgq baty galima be kligéiy iStraukti.

» Pasukite pasukamajj mygtukg (30) zemyn ir laikykite tol, kol
platforma bus iki galo iStraukta.
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» Pasukite pasukamajj mygtukg (27) Zemyn bei laikykite tol,
kol sulankstyta platforma pasieks zeme.

» Apsaugokite rankas pirstinémis.
P Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformos sulankstomg dali.

Platformos nuleidimas

» Pasukite pasukamajj mygtuka (27) Zzemyn ir laikykite Sioje

‘_— padétyje tol, kol platforma pasieks zeme ir | jg atsirems.
Pasiekus platformai Zeme, ji atvirsta ir atsiremia j Zeme.

Platformos pakélimas

P Pasukite pasukamajj mygtuka (27) j virSy ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma pasieks transporto priemonés
dugna.

PrieS pakylant platformai j krovimo padetj, IS pradziy ji pa-
virsta j horizontalig arba iS anksto nustatytg padét;.

L
J]

Platformos suskleidimas ir sustumimas
» Apsaugokite rankas pirStinémis.
» Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad suskleistuméte
platformos sulankstoma dalj.
— P Pasukite pasukamajj mygtukg (27) j virSy ir laikykite tol, kol
>

l

platforma pasieks sustiimimo aukstj.

Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virSy ir laikykite tol, kol
platforma bus iki galo sustumta. Tuo metu atkreipkite dé-
mesj | tai, kad platformg baty galima sustumti be KliG¢iy.

Pasukite pasukamajj mygtukg (27) j virSy ir laikykite tol, kol
platforma pasieks apsaugq nuo vibracijos.

P Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

v
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PAVOJUS!

58

Valdymas viena ranka valdomu valdikliu , easy
move®"

28 26 (optional):

9 & &
0 @

/

I | Ol I

/ | | | i

27 39 ”

26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti
28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti
30 Pasukamasis mygtukas: sustumti ir iStraukti
32 UZrakinama gsa

39 Valdymo skydas

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas* nuo psl. 23.

Platformos iStraukimas ir iSskleidimas

P Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
» Pasukite pasukamajj mygtukg (30) Zemyn ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma bus iStraukta.

Platforma nusileidzia, kad jg baty galima be kligéiy iStraukti,
ir iSvaziuoja.
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» Pasukite pasukamajj mygtukg (27) Zemyn bei laikykite tol,
kol sulankstyta platforma pasieks zeme.

» Apsaugokite rankas pirstinémis.
P Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformos sulankstomg dali.

Platformos nuleidimas

» Pasukite pasukamajj mygtuka (27) Zzemyn ir laikykite Sioje

‘_— padétyje tol, kol platforma pasieks zeme ir | jg atsirems.
Pasiekus platformai Zeme, ji atvirsta ir atsiremia j Zeme.

Platformos pakélimas

P Pasukite pasukamajj mygtuka (27) j virSy ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma pasieks transporto priemonés
dugna.

PrieS pakylant platformai j krovimo padetj, IS pradziy ji pa-
virsta j horizontalig arba iS anksto nustatytg padét;.

L
J]

Platformos suskleidimas ir sustumimas

[ » Apsaugokite rankas pirStinémis.

/2_‘—0 P Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad suskleistuméte
platformos sulankstoma dalj.

— P Pasukite pasukamajj mygtukg (30) j virSy ir laikykite tol, kol
platforma bus iki galo sustumta. Tuo metu atkreipkite de-
mesj | tai, kad platformg bty galima sustumti be kliGciy.
Sulankstyta platforma pakyla arba nusileidZia automatiskai,

kol pasiekia optimalig sustdmimo padétj. Tada platforma
juda iki galinés padéties, tada — j apsaugg nuo vibracijos.

l

» UZfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
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PAVOJUS!

A\

G Valdymas dviem rankomis valdomu KUZF valdikliu
(dvigubai sulankstyta platforma su skersiniu)

26 (optional):

=\ 6
o e

I I [~

a8

26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
30 Pasukamasis mygtukas: sustumti ir iStraukti
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas*” nuo psl. 23.
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Platformos iStraukimas ir iSskleidimas

>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite pasukamajj mygtukg (30) zemyn ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma bus vieng kartg atlenkta.
Platforma Siek tiek nusileidzia ir tada iSvaziuoja. Tada ji nu-
sileidzia iki zemés ir vieng kartg atsilenkia.

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformos sulankstomg dalj.

Platformos pakélimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu j virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks trans-
porto priemoneés dugna.

PrieS pakylant platformai j krovimo padetj, iS pradziy ji pa-
virsta j horizontalig arba iS anksto nustatytg padét;.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zemyn bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks
zeme ir j jg atsirems.

Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

BDF padéties nustatymas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks trans-
porto priemonés dugna.

Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virsy ir laikykite tol, kol
platforma bus krovimo padétyje.

Perstumkite bégio atrama, kol bus amortizuojamas isorinis
iniciatorius.
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BDF padéties pasiekimas

» Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu j virSy bei laikykite abu tol, kol torsioninis rémas bus
virs savo horizontalios padéties.

» Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virSy.
Platforma juda iki nustatytos PDF padéties.
P Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu

metu | virSy bei laikykite abu tol, kol platforma bus krovimo
padétyje.

Platformos suskleidimas ir sustumimas

» Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zzemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
pasieks transporto priemonés dugna.

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad suskleistuméte
platformos sulankstomg dali.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virSy ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma pasieks apsaugg nuo vibracijos.

Platforma atvirsta automatiskai ir tada pakyla j sustdmimo
padétj. Tada ji iki galo susistumia ir pakyla j apsaugg nuo
vibracijos.
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G Valdymas dviem rankomis valdomu KUZFM
valdikliu (dvigubai sulankstyta platforma be
skersinio)

26 (optional):

~ @& &

26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
30 Pasukamasis mygtukas: sustumti ir iStraukti
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas" nuo psl. 23.
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Platformos iStraukimas ir iSskleidimas

>
>
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Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite pasukamajj mygtukg (30) zemyn ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma pasieks vertikalig padeét;.
Platforma Siek tiek nusileidzia ir tada iSvaziuoja. Tada ji nu-
sileidzia iki zemeés ir pasisuka j apytiksle vertikalig padét;.
Apsaugokite rankas pirstinemis.

Pasukite abiem rankomis platformg mazdaug 20° | priek|.
Pasukite pasukamajj mygtukg (30) zemyn ir laikykite tol, kol
platforma atsirems j Zeme.

Platforma nusileidZia ant Zemés ir tada vieng kartg atsilen-
kia.

Apsaugokite rankas pirstineémis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
antrgjg platformos sulankstoma dalj.

Platformos pakeélimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks trans-
porto priemoneés dugna.

PrieS pakylant platformai j krovimo padetj, IS pradziy ji pa-
virsta j horizontalig arba iS anksto nustatytg padét;.

Platformos nuleidimas

P Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu

metu Zemyn bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks
zeme ir j jg atsirems.
Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.
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BDF padéties nustatymas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks trans-
porto priemonés dugna.

Pasukite pasukamajj mygtukag (30) j virSy ir laikykite tol, kol
platforma bus krovimo padétyje.

Perstumkite bégio atrama, kol bus amortizuojamas iSorinis
iniciatorius.

BDF padéties pasiekimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu j virSy bei laikykite abu tol, kol torsioninis remas bus
virS savo horizontalios padéties.

Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virSuy.

Platforma juda iki nustatytos PDF padéties.

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu

metu | virSy bei laikykite abu tol, kol platforma bus krovimo
padétyje.

Platformos suskleidimas ir sustumimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zzemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
pasieks transporto priemonés dugna.

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Suskleiskite uzvaziavimo skydg (jei yra).

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad suskleistuméte
platformos sulankstomg dali.

Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virsy ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma bus vertikalioje padétyje.
Paverskite abiem rankomis platformg mazdaug 20°.
Pasukite pasukamajj mygtuka (30) j virsy ir laikykite Sioje
padeétyje tol, kol platforma pasieks apsaugg nuo vibracijos.

Platformai automatiSkai atvirtus, ji tada pakyla j apsaugag
nuo vibracijos.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
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G Valdymas dviem rankomis valdomu KUZFM
valdikliu (dvigubai sulankstyta platforma su
skersiniu)

26 (optional):

~ @& &

26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
30 Pasukamasis mygtukas: sustumti ir iStraukti
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas* nuo psl. 23.
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Platformos iStraukimas ir iSskleidimas

>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zzemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
nusileis.

Platforma nusileidzia, kad jg baty galima be Kligcéiy iStraukti.
Pasukite pasukamajj mygtukg (30) zemyn ir laikykite tol, kol
platforma bus iki galo iStraukta.

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zemyn bei laikykite abu tol, kol suskleista platforma
pasieks Zzeme.

Apsaugokite rankas pirstinemis.

Paimkite abiem rankomis uz platformos krasto, kad is-
skleistuméte platformg j galine puse.

Traukite abiem rankomis uz platformos sulankstomos da-
lies, kad jg iSskleistuméte | galine puse.

Platformos nuleidimas

P Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu

metu Zzemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
pasieks zeme ir | jg atsirems.
Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakélimas

» Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu

metu | virSy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transporto priemonés dugna.

PrieS pakylant platformai j krovimo padetj, iS pradziy ji pa-
virsta j horizontalig arba iS anksto nustatytg padét;.
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Platformos suskleidimas ir sustumimas

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Paimkite abiem rankomis uz platformos krasto, kad su-
skleistuméte platforma.

Traukite abiem rankomis uz platformos sulankstomos da-
lies, kad jg suskleistuméte.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite platforma iki Statyvinio vamzdzio ritinelio.
Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu j virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks su-
stimimo aukstj.

Pasukite pasukamajj mygtukg (30) j virsy ir laikykite tol, kol
platforma bus iki galo sustumta. Tuo metu atkreipkite dé-
mes;j | tai, kad platformg baty galima sustumti be kliG¢iy.
Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu metu

| virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks apsaugg nuo
vibracijos.

v
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PAVOJUS!
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K Valdymas dviem rankomis valdomu valdikliu

28 26 (optional):
= =
K — \\\ﬁ & &
| | @ @ @5
2: _;I || |8<; 29

26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

P PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas*” nuo psl. 23.

Platformos iSskleidimas

P Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

» Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo padiu
metu Zemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
pasieks mazdaug vertikalig padét;.

Platforma Siek tiek nusileidzia ir tada pasisuka virs kreipia-
mojo ritinélio j vertikalig padét;.

» Apsaugokite rankas pirstinémis.
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Patraukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformg | galine puse.

Pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
metu Zzemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
pasieks vertikalig padét;.

Atlenkite abiem rankomis platformos sulankstomg dalj j dar-
bine padét;.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zemyn bei laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma
atsirems | zeme.

Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakélimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks krovimo padet;.

Platformos suskleidimas

>

v Vv

vVVvyy

[sitikinkite, kad platforma yra ant Zzemés horizontalioje pa-
détyje.

Apsaugokite rankas pirstinemis.

Abiem rankomis atlenkite platformos sulankstomg dalj iS
darbinés padéties ant platformos stacionarios dalies.

Pasukite pasukamuosius mygtukus (28) ir (29) tuo paciu
metu | virSy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks vertikalig padét;.

Apsaugokite rankas pirstineémis.

Abiem rankomis spauskite platforma j kreipiamajj ritinél;.
Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sieks transportavimo padét;.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
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K Valdymas vienaranka valdomu valdikliu
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26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti
28 Pasukamasis mygtukas: atidaryti / uzdaryti
32 UZrakinama gsa

39 Valdymo skydas

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajq platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés Zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas* nuo psl. 23.

Platformos iSskleidimas

P Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

» Pasukite pasukamajj mygtukg (27) Zemyn ir laikykite Sioje
padetyje tol, kol platforma pasieks vertikalig padét;.
Platforma Siek tiek nusileidzia ir tada pasisuka virs kreipia-
mojo ritinélio j vertikalig padét;.

» Apsaugokite rankas pirstinémis.

» Patraukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformg | galine puse.
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P Pasukite pasukamajj mygtukg (28) Zemyn ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma pasieks horizontalig padet;.

P Atlenkite abiem rankomis platformos sulankstoma dalj j dar-
bine padét;.

Platformos pakélimas

» Pasukite pasukamajj mygtuka (27) j virSy ir laikykite tol, kol
platforma pasieks krovimo padet;.

Platformos nuleidimas

P Pasukite pasukamajj mygtuka (27) zemyn ir laikykite tol, kol
platforma atsirems | Zzeme.
Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos suskleidimas

P |sitikinkite, kad platforma yra ant zemés horizontalioje pa-
deétyje.

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Abiem rankomis atlenkite platformos sulankstomg dal;j i$
darbinés padéties ant platformos stacionarios dalies.
Pasukite pasukamajj mygtuka (28) j virsy ir laikykite Sioje
padetyje tol, kol platforma pasieks vertikalig padét;.
Platforma pasisuka i$ horizontalios padéties j vertikalig pa-
détj.

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Abiem rankomis spauskite platforma j kreipiamajj ritinél;.
Pasukite pasukamajj mygtukg (27) j virsy ir laikykite Sioje
padetyje tol, kol platforma pasieks transportavimo padet;.
Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

v VvYvY

vV VvVVvYy
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BL M Vadymas dviem rankomis valdomu valdikliu

PAVOJUS!

A\

26 (optional):

e

26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti

29 Pasukamasis mygtukas: papildomas mygtukas
32 Uzrakinama gsa

39 Valdymo skydas

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

P PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas*” nuo psl. 23.
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Platformos iSskleidimas

>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu

metu Zemyn bei laikykite abu tol, kol platforma atsirems |
zeme.

Apsaugokite rankas pirstinemis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformos sulankstomg dali.

Platformos pakélimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu j virSy bei laikykite abu tol, kol platforma pasieks kro-
vimo padét;.

Platforma pasisuka j horizontalig arba j iS anksto nustatytg
padétj ir tada pakyla.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu Zemyn bei laikykite abu tol, kol platforma atsirems
zeme.

Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos suskleidimas

vVvVvVyvy VVY VY

Isitikinkite, kad platforma yra ant Zzemés horizontalioje pa-
détyje.

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Abiem rankomis atlenkite platformos sulankstomg dalj i$
darbines padéties ant platformos stacionarios dalies.
Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite platforma iki Statyvinio vamzdzio ritinelio.
Pasukite pasukamuosius mygtukus (27) ir (29) tuo paciu
metu | virSy ir laikykite abu Sioje padétyje, kol platforma pa-
sisuks po transporto priemone.

Platforma pakyla ir pasisuka po transporto priemone.

77



PALFINGER

BL M Valdymas vienaranka valdomu valdikliu

26 (optional):

—— e E
_— @f@ (%
\

I ==

32

26 Pasirinktinai: raktinis jungiklis, pasukamasis mygtukas,
avarinio iSjungimo mygtukas, E30 raktas

27 Pasukamasis mygtukas: pakelti / nuleisti
32 UZrakinama gsa
39 Valdymo skydas

PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

P PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, iS pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas*“ nuo psl. 23.
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Platformos iSskleidimas

>

>
>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite pasukamajj mygtukg (27) zemyn ir laikykite tol, kol
platforma atsirems j Zeme.

Apsaugokite rankas pirstineémis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformos sulankstomg dali.

Platformos pakeélimas

>

Pasukite pasukamajj mygtukg (27) j virSy ir laikykite tol, kol
platforma pasieks krovimo padet;.

Platforma pasisuka j horizontalig arba j iS anksto nustatytg
padetj ir tada pakyla.

Platformos nuleidimas

>

Pasukite pasukamajj mygtukg (27) zemyn ir laikykite tol, kol
platforma atsirems j Zeme.
Pasiekus platformai Zeme, ji atvirsta ir atsiremia j Zeme.

Platformos suskleidimas

vVvyvy VVY VY

Isitikinkite, kad platforma yra ant zemés horizontalioje pa-
détyje.

Apsaugokite rankas pirstineémis.

Abiem rankomis atlenkite platformos sulankstomg dalj iS
darbinés padeties ant platformos stacionarios dalies.
Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite platformg iki Statyvinio vamzdzio ritinelio.
Pasukite pasukamajj mygtukg (27) j virsy ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma pasisuks po transporto prie-
mone.

Platforma pakyla ir pasisuka po transporto priemone.
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54 Mygtukas su svirtele

54

PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» Prie$ pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas"“ nuo psl. 23.
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Platformos iSskleidimas

vV Vvvy VY

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Paspauskite mygtukg su svirtele (54) Zzemyn ir laikykite tol,
kol torsioninis rémas palies zeme.

Apsaugokite rankas pirstinemis.
Abiem rankomis traukite uz rankenos, kad pasuktuméte
platformg | horizontalig padet;.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformos sulankstomg dalj.

Platformos nuleidimas

>

Paspauskite mygtukg su svirtele (54) zemyn ir laikykite tol,
kol platforma mazéjant aukSciui pasieks zemés nuolyd;.

Platformos pakeélimas

>

Paspauskite mygtukg su svirtele (54) j virSy ir laikykite tol,
kol platforma didéjant aukSciui pasieks krovimo padét;.

Platformos suskleidimas

vvvyvy v

Isitikinkite, kad platforma yra ant zemés horizontalioje pa-
détyje.

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Atverskite virSutine platformos dalj ant platformos.
Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Pasukite platformg iki Statyvinio vamzdzio ritinélio.
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VvV Valdymas dviem rankiniais kabeliy
jungikliais su trimis paspaudziamaisiais

mygtukais

1 rankinis kabeliy jungiklis

42 Paspaudziamasis mygtukas: pakelti

platformg
] C)ﬂ— 42 43+42 P?spaquiamasis mygtukas:
a H uzdaryti platformg
43

_@ 44 Paspaudziamasis mygtukas:

44 nuleisti platformg

ICr

) 43+44 Paspaudziamasis mygtukas:
atidaryti platformg

2 rankinis kabeliy jungiklis

45 Paspaudziamasis mygtukas: pakelti
platformg,
_@I'I 45 46+45 Paspaudziamasis mygtukas:
| H suskleisti privaziavimo prie rampos
@ 46 tltel;

@ 47 47 Paspaudziamasis mygtukas:
- . nuleisti platformg

\ﬁ
46+47 Paspaudziamasis mygtukas:
iSskleisti privaziavimo prie rampos
tiltelj
PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami vertikalyjj keltuvg, galite padaryti asmeninés

ir materialinés zalos.

P PrieS pradédami valdyti vertikalyjj keltuva, i$ pradziy per-
skaitykite skyriy ,,Bendrasis valdymas* nuo psl. 23.
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PAVOJUS!

Rankinis kabeliy
jungiklio valdymo
padeétys

Suspaudimas dél netinkamos valdymo padéties!

Valdant rankiniu kabeliy jungikliu, operatoriui stovint netinka-
moje vietoje, galima patirti asmeninés ir materialinés Zalos,
jei nebus laikomasi tolesniy nuoroduy.

>

>

Valdykite platformag rankiniu kabeliy jungikliu tik iS pazy-
mety valdymo padéciy (zr. apatinj paveikslél)).

Kai platformag valdote rankiniu kabeliy jungikliu i$ trans-
porto priemoneés kébulo vidaus, laikykités nuo krovimo
kraSto ne mazesnio nei 250 mm atstumo.

Valdydami atkreipkite démesj | tai, kad niekada nebutu-
meéte suspaudimo briaunos srityje tarp platformos ir trans-
porto priemonés kébulo.

Valdydami stovekite ant platformos tik pédy simboliais pa-
zymetame plote.

Valdydami platforma nuo grinduy, iki visy platformos
briauny laikykités ne mazesnio nei 1 m atstumo.
Isitikinkite, kad galite gerai matyti visg darbo zong ir Salia
platformos néra asmenuy.
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PAVOJUS!

ATSARGIAI

84

A\

A

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Valdant vertikalyjj keltuva, nukritus nuo platformos arba kren-
tant daiktams, galima patirti asmeninés ir materialinés Zalos,
jei nebus laikomasi tolesniy nuorody.

» PrieS pradédami naudoti platformg, sumontuokite abu ap-
saugus nuo kritimu (turéklus).

» Kraudami nestabdomus konteinerius ant ratuky, privazia-
vimo prie rampos tiltelj visada statykite vertikaliai, kad jis
baty kaip apsauga nuo nuriedéjimo.

» Naudokite apsaugg nuo nuriedéjimo platformos transporto
priemoneés puséje, kad konteineriai nevaldomai nejriedéty
i transporto priemone.

» Pakraunant platforma, turi likti pakankamai vietos operato-
riui (ne maziau nei 50 x 60 cm).

P Kai vertikalyjj keltuvg valdote nuo platformos, naudokite tik
2 rankinj kabeliy jungiklj. Kadangi Sis rankinis kabeliy jun-
giklis valdo tik platformos funkcijas ,Pakelti“ ir ,Nuleisti“ bei
privaziavimo prie rampos tiltelio funkcijas , Suskleisti* ir ,15-
skleisti®, taip apsisaugoma nuo netikéto platformos atida-
rymo arba uzdarymo, taigi, ir polinkio.

Pavojus susizaloti arba pazeisti transporto priemone!
Transporto priemoné arba krovinys gali bati paZzeista (-as) dél
nepakankamos pagrindo keliamosios galios.

P |sitikinkite, kad pagrindas pasizymi pakankama keliamaja
galia, reikalinga transporto priemonés galo ir krovinio svo-
rio jéegoms sulaikyti.

» Apkraudami rampa, atkreipkite démes;j j ai, kad privazia-
vimo prie rampos tiltelis pakankamai remtysi j rampa.
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Nuoroda:

tml oo

==

L_OO

L_O\Or

Platformos atidarymas

>

Paspauskite 1 rankiniame kabeliy jungiklyje paspaudzia-
majj mygtuka (43) ir laikykite jj Sioje padétyje. IS karto po to
tame paciame rankiniame kabeliy jungiklyje paspauskite
paspaudziamajj mygtukg (44). Laikykite abu paspaudzia-
muosius mygtukus Sioje padétyje, kol platforma bus hori-
zontalioje padétyje.

pakraudami platforma, galimus aukscio skirtumus galite iS-
lyginti, naudodami funkcijg ,Atidaryti“ arba ,,Uzdaryti“.

Apsaugo nuo kritimo (turékly) pastatymas

>

>

>

Suimkite ant platformos gulinCius turéklus ir pastatykite juos
vertikaliai.

Uzfiksuokite turéklus. Tuo tikslu jkabinkite spragtuko gsq |
pagalbine atramg (kablj).

Pakartokite Siuos veiksmus kitiems turéklams.

Platformos pakélimas

>

>

Jeireikia, atidarykite portalinj dangtj. To reikia, kai norite uz-
vaziuoti ant virsutinio krovimo denio.

Paspauskite arba paspaudziamajj mygtukg (42) 1 ranki-
niame kabeliy jungiklyje, arba paspaudziamajj

mygtukg (45) 2 rankiniame kabeliy jungiklyje ir laikykite
Sioje padétyje, kol platforma pasieks pageidaujamag aukst;.

Platformos nuleidimas

>

Paspauskite arba paspaudziamajj mygtukg (44) 1 ranki-
niame kabeliy jungiklyje, arba paspaudziamajj

mygtuka (47) 2 rankiniame kabeliy jungiklyje ir laikykite
Sioje padétyje, kol platforma pasieks pageidaujamg aukst.

Privaziavimo prie rampos tiltelio iSskleidimas

>

Paspauskite 2 rankiniame kabeliy jungiklyje paspaudzia-
majj mygtuka (46) ir laikykite jj Sioje padétyje. IS karto po to
tame paciame rankiniame kabeliy jungiklyje paspauskite
paspaudziamajj mygtukg (47). Laikykite abu paspaudzia-
muosius mygtukus Sioje padeétyje, kol privaziavimo prie
rampos tiltelis bus pageidaujamoje padeétyje.
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Privaziavimo prie rampos tiltelio suskleidimas

P Paspauskite 2 rankiniame kabeliy jungiklyje paspaudzia-
majj mygtuka (46) ir laikykite jj Sioje padétyje. 1S karto po to
tame paciame rankiniame kabeliy jungiklyje paspauskite
paspaudziamajj mygtukg (45). Laikykite abu paspaudzia-
muosius mygtukus Sioje padetyje, kol privaziavimo prie
rampos tiltelis bus pageidaujamoje padétyje.

Apsaugo nuo kritimo suskleidimas

P Atidarykite pirmyjy turékly spragtuka ir nuleiskite turéklus
ant platformos.
P Pakartokite Siuos veiksmus antriesiems turéklams.

Platformos uzdarymas

P Paspauskite 1 rankiniame kabeliy jungiklyje paspaudzia-
majj mygtuka (43) ir laikykite jj Sioje padétyje. IS karto po to
tame paciame rankiniame kabeliy jungiklyje paspauskite
paspaudziamajj mygtukg (42). Laikykite abu paspaudzia-
muosius mygtukus Sioje padétyje, kol platforma bus iki galo
uzdaryta.
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ABCEFGKLM Pasirenkama galimybé valdyti: Kojinis

88

PAVOJUS!

VAN

'——

Nuoroda:

jungiklis

Platforma su 2 kojiniais jungi- Platforma su 3 kojiniais jungi-

kliais kliais

(standartiné) (Valdiklis su pagrindine
plokste)

40 Kaoijinis jungiklis 42 Papildomas kojinis
(platformos kraste) jungiklis
41 Kojinis jungiklis (platformos kraste)

43 Kaojinis pakélimo jungiklis
44 Kojinis nuleidimo jungiklis

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajq platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés Zalos.

P PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas" nuo psl. 23.

Platformos nuleidimas

Platforma su 2 kojiniais jungikliais

» Nuspauskite kojinj jungiklj (40) ir laikykite jj Sioje padétyje.

» Ne anksdiau nei po vienos sekundés, tac¢iau ne véliau nei
po trijy sekundziy nuspauskite kojinj jungiklj (41) ir laikykite
ji Sioje padétyje.
Platforma nusileidzia ir automatiSkai atsiremia j zeme.
jeigu per tris sekundes nenuspausite abiejy kojiniy jungi-
Kliy, tuomet kojiniai jungikliai bus trumpam uzblokuoti.
PrieS kartodami procesa, kelias sekundes palaukite.
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Platforma su 3 kojiniais jungikliais

» Nuspauskite kajinj jungiklj (44) ir laikykite jj Sioje padétyje
(42).
Platforma nusileidzia ir automatiSkai atsiremia j Zeme.

Platformos pakélimas

Platforma su 2 kojiniais jungikliais

» Nuspauskite kojinj jungiklj (40) ir laikykite jj Sioje padétyje.

Ti— » Ne anksciau nei po vienos sekundés, taciau ne véliau nei
po trijy sekundziy nuspauskite kojinj jungiklj (41) ir laikykite
ji Sioje padétyje.
PrieS pakylant platformai, iS pradziy ji pavirsta j horizontalig
padét;.

Nuoroda: jeigu per tris sekundes nenuspausite abiejy kojiniy jungi-

kliy, tuomet kojiniai jungikliai bus trumpam uzblokuoti.
PrieS kartodami procesa, kelias sekundes palaukite.

Platforma su 3 kojiniais jungikliais
» Nuspauskite kojinj jungiklj (43) ir laikykite jj Sioje padétyje
t_ -
Pries pakylant platformai, iS pradziy ji pavirsta j horizontalig
padét;.
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ABCEFGKLM Pasirenkama galimybé valdyti: rankiniu
kabeliy jungikliu su dviem
paspaudziamaisiais mygtukais

42 Paspaudziamasis mygtukas:

pakelti
43 Paspaudziamasis mygtukas:
nuleisti
)
C =
=/)
PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas"“ nuo psl. 23.
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PAVOJUS!

Rankinis kabeliy
jungiklio valdymo
padeétys

Suspaudimas dél netinkamos valdymo padéties!

Valdant rankiniu kabeliy jungikliu, operatoriui stovint netinka-
moje vietoje, galima patirti asmeninés ir materialinés Zalos,
jei nebus laikomasi tolesniy nuoroduy.

>

>

Valdykite platformag rankiniu kabeliy jungikliu tik iS pazy-
mety valdymo padéciy (zr. apatinj paveikslél)).

Kai platformag valdote rankiniu kabeliy jungikliu i$ trans-
porto priemoneés kébulo vidaus, laikykités nuo krovimo
kraSto ne mazesnio nei 250 mm atstumo.

Valdydami atkreipkite démesj | tai, kad niekada nebutu-
meéte suspaudimo briaunos srityje tarp platformos ir trans-
porto priemonés kébulo.

Valdydami stovekite ant platformos tik pédy simboliais pa-
zymetame plote.

Valdydami platforma nuo grinduy, iki visy platformos
briauny laikykités ne mazesnio nei 1 m atstumo.
Isitikinkite, kad galite gerai matyti visg darbo zong ir Salia
platformos néra asmenuy.
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Platformos nuleidimas

P Paspauskite paspaudziamajj mygtuka (43) ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma atsirems | Zeme.
Pasiekus platformai Zeme, ji atvirsta ir atsiremia j Zzeme.

Platformos pakeélimas

P Paspauskite paspaudziamajj mygtuka (42) ir laikykite Sioje
padetyje tol, kol platforma pasieks krovimo padét;.
Pries pakylant platformai, i$ pradziy ji pavirsta j horizontalig
padét;.

Pasirenkama galimybeé valdyti: rankiniu
kabeliy jungikliu su trim
paspaudziamaisiais mygtukais

42 Paspaudziamasis mygtukas:
pakelti

43 Paspaudziamasis mygtukas:

”6.“_ paversti

42 44 PaspaudZiamasis mygtukas:

:@ﬂ 43 Nuleisti

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$S pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas*“ nuo psl. 23.
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PAVOJUS!

Rankinis kabeliy
jungiklio valdymo
padeétys

Suspaudimas dél netinkamos valdymo padéties!

Valdant rankiniu kabeliy jungikliu, operatoriui stovint netinka-
moje vietoje, galima patirti asmeninés ir materialinés Zalos,
jei nebus laikomasi tolesniy nuoroduy.

>

>

Valdykite platformag rankiniu kabeliy jungikliu tik iS pazy-
mety valdymo padéciy (zr. apatinj paveikslél)).

Kai platformag valdote rankiniu kabeliy jungikliu i$ trans-
porto priemoneés kébulo vidaus, laikykités nuo krovimo
kraSto ne mazesnio nei 250 mm atstumo.

Valdydami atkreipkite démesj | tai, kad niekada nebutu-
meéte suspaudimo briaunos srityje tarp platformos ir trans-
porto priemonés kébulo.

Valdydami stovekite ant platformos tik pédy simboliais pa-
zymetame plote.

Valdydami platforma nuo grinduy, iki visy platformos
briauny laikykités ne mazesnio nei 1 m atstumo.
Isitikinkite, kad galite gerai matyti visg darbo zong ir Salia
platformos néra asmenuy.
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Platformos nuleidimas

P Paspauskite paspaudziamajj mygtuka (44) ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma atsirems | Zeme.
Pasiekus platformai Zeme, ji atvirsta ir atsiremia j Zzeme.

Platformos pakeélimas

P Paspauskite paspaudziamajj mygtuka (42) ir laikykite Sioje
padetyje tol, kol platforma pasieks krovimo padét;.
Pries pakylant platformai, i$ pradziy ji pavirsta j horizontalig
padét;.

Platformos nustatymas j horizontalig padétj

» Norédami nustatyti platformg staciau, paspauskite tuo pa-
Ciu metu paspaudziamuosius mygtukus (42) ir (43).

» Norédami nustatyti platformg plokSciau arba atremti jg j
Zeme, paspauskite tuo paciu metu paspaudziamuosius
mygtukus (43) ir (44).
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ACFGKL Pasirenkama galimybé valdyti: Nuotolinio

Safety-Point
(pasirinktinai)

\

SafetyPoint

@

PAVOJUS!
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valdymo radijo bangomis valdiklis
(standartinis)

40 Paspaudziamasis
mygtukas: paleisti

43 Paspaudziamas

40 ~{ - N 41 41 PaspaudZiamas
™o ] is mygtukas:
o @ 44 sustabdyti
LS @] 42 PaspaudzZiamas
43/ T~ 45 is mygtukas:
pakelti

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajq platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

P PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas" nuo psl. 23.

Nuotolinio valdymo radijo bangomis valdiklio jjungimas /

iSjungimas

» Norédami jjungti, paspauskite spaudziamajj mygtuka
.Paleisti* (40). Paskutinj kartg aktyvinus bet kurj paspau-
dziamagjj mygtuka, nuotolinio valdymo radijo bangomis val-
diklis dvi minutes lieka jjungtas ir tada automatiskai iSsijun-
gia. Norédami nuotolinio valdymo radijo bangomis valdiklj
ISjungti anksciau laiko, paspauskite paspaudziamajj myg-
tukg ,Sustabdyti” (41).

Platformos nuleidimas

» Paspauskite paspaudziamajj mygtuka (43) ir laikykite Sioje
padeétyje tol, kol platforma atsirems | zeme.
Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.
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Platformos pakélimas

>

Paspauskite paspaudziamajj mygtukg (42) ir laikykite Sioje
padeétyje tol, kol platforma pasieks krovimo padét;.

Prie$ pakylant platformai, iS pradziy ji pavirsta j horizontalig
padét;.

Esant parinkdiai su ,Safety-Point”, nuotolinio valdymo ra-
dijo bangomis valdiklj reikia laikyti prie ,Safety-Point” lip-
duko. Tik tada galima kelti.

Platformos atidarymas

>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Paspauskite paspaudziamajj mygtukg (45) ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma bus iki galo atidaryta.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, platforma is pra-
dziy Siek tiek nusileidzia, tada atvirsta j horizontalig darbine
padét;.

Platformos uzdarymas

>

>

Paspauskite paspaudziamajj mygtukg (44) ir laikykite Sioje
padeétyje tol, kol platforma bus iki galo uzdaryta.

Jei pasirenkamas krovinio fiksatorius yra, iS pradziy plat-
forma uzsidaro tik mazdaug iki 80° ir Siek tiek nusileidzia.
Tada ji juda j vertikalig transportavimo padét; ir pakyla j kro-
vinio fiksatoriy.

Esant parinkciai su ,Safety-Point", nuotolinio valdymo ra-
dijo bangomis valdiklj reikia laikyti prie ,Safety-Point* lip-
duko. Tik tada galima uzdaryti.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Platformos nustatymas j horizontalig padétij

>

>

Norédami nustatyti platformg staciau, paspauskite paspau-
dziamajj mygtuka (44).

Norédami nustatyti platformg plokS¢iau arba atremti jg |
Zzeme, paspauskite paspaudziamajj mygtuka (45).
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PAVOJUS!

VAN

Pasirenkama galimybeé valdyti: Nuotolinio
valdymo radijo bangomis valdiklis
(, Nordic*)

~ N 40 40 PaspaudZiamasis
42 Mobile o mygtukas: jungti / iSjungti
—
\\\@ @W— 43 41 Paspaudziamasis
S —— mygtukas: parinktis
44—@@,\ 45 42 Paspaudziamasis
mygtukas: pakelti

41/

43 Paspaudziamasis
mygtukas: nuleisti

44 Paspaudziamasis

L 7 J mygtukas: uzdaryti
45 Paspaudziamasis
mygtukas: atidaryti

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas*“ nuo psl. 23.

Nuotolinio valdymo radijo bangomis valdiklio jjungimas /

iISjungimas

» Norédami jjungti, spaudziamajj mygtuka (40) spauskite
penkias sekundes.
Paskutinj kartg aktyvinus bet kurj paspaudziamajj mygtuka,
nuotolinio valdymo radijo bangomis valdiklis dvi minutes
lieka jjungtas ir tada automatiskai iSsijungia. Norédami nuo-
tolinio valdymo radijo bangomis valdiklj iSjungti anksc€iau
laiko, paspaudziamajj mygtukg (40) vél spauskite penkias
sekundes.

Platformos nuleidimas

P Paspauskite paspaudziamajj mygtuka (43) ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma atsirems | zeme.
Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.
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Platformos pakélimas

P Paspauskite paspaudziamajj mygtuka (42) ir laikykite Sioje
padetyje tol, kol platforma pasieks krovimo padét;.
Prie$ pakylant platformai, iS pradZiy ji pavirsta j horizontalig
padét;.

Platformos atidarymas

P Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).
» Paspauskite paspaudziamajj mygtuka (45) ir laikykite Sioje
padeétyje tol, kol platforma bus iki galo atidaryta.

Platformos uzdarymas

P Paspauskite paspaudziamajj mygtuka (44) ir laikykite Sioje
padétyje tol, kol platforma bus iki galo uzdaryta.

P Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Platformos nustatymas j horizontalig padeétj

» Norédami nustatyti platformg staciau, paspauskite paspau-
dziamagjj mygtuka (44).

» Norédami nustatyti platformg plokSc¢iau arba atremti jg |
zeme, paspauskite paspaudziamajj mygtukg (45).

Parinktys

* Nuotolinio valdymo radijo bangomis valdiklis veikia tik nuo
10° atidarymo kampo. Taigi, keliamajg platforma reikia atida-
ryti arba uzdaryti Soniniu valdymo pultu.

» KrepSio apSvietimg galima jjungti / iSjungti paspaudziamuoju
mygtuku (41).

» Keliamosios platformos valdymo jtaisus galima jjungti / is-
jungti paspaudziamuoju mygtuku (41). Taip valdyti iSjungus
negalima.
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A CEKL Specialas valdymo jtaisai

( © ) ©) 27 Paspaudziamasis mygtukas:

pakelti / uzdaryti
28 Paspaudziamasis mygtukas:

nuleisti / atidaryti

Q
( @\\ © 29 Paspaudziamasis mygtukas:
N 27 29 papildomas mygtukas
1Q
—

RN 32 Papildomas mygtukas 32 Paspaudziamasis mygtukas:
(pasirinktinai) uzdaryti / atidaryti
8 128
@ J
PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajq platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas* nuo psl. 23.

Platformos atidarymas

'/\_ P Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

—5 P Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudziamuosius
mygtukus (28), (32) ir pasirinktinai (29), kol platforma bus
horizontalioje darbinéje padétyje.

Platformos nuleidimas

[ » Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudziamuosius
*_—o mygtukus (28) ir pasirinktinai (29), kol platforma atsirems |
zeme.

Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakeélimas

» Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudziamuosius

?i_ mygtukus (27) ir pasirinktinai (29), kol platforma pasieks
transporto priemoneés pakrovimo dugna.

Prie$ pakylant platformai, i$ pradziy ji pavirsta j horizontalig
arba iS anksto nustatytg padet;.

Platformos uzdarymas

/V » Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudZiamuosius
N mygtukus (27), (32) ir pasirinktinai (29), kol platforma bus
uzdaryta.
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F G Specialas valdymo jtaisai

27 Paspaudziamasis mygtukas:

pakelti / uzdaryti

28 Paspaudziamasis mygtukas:

nuleisti / atidaryti

32 Paspaudziamasis mygtukas:

uzdaryti / atidaryti

29 Paspaudziamasis
mygtukas: papildomas
mygtukas

30 Paspaudziamasis

mygtukas: iStraukti

31 Paspaudziamasis

mygtukas: sustumti

e 7" 71
1Q —— g
(@\\ - O 00 | ©
\ 27 = e =F | ®
IS 32
i | 29
U =) |28 Papildomas mygtukas
. © (pasirinktinai)
PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajg platforma, i$S pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas*“ nuo psl. 23.

Platformos nuleidimas

» Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudzZiamuosius
mygtukus (28) ir pasirinktinai (29), kol platforma atsirems j
zeme.

Pasiekus platformai zeme, ji atvirsta ir atsiremia j zeme.

Platformos pakélimas

» Tuo padiu metu aktyvinkite paspaudziamuosius
mygtukus (27) ir pasirinktinai (29), kol platforma pasieks
transporto priemonés pakrovimo dugna.
PrieS pakylant platformai, iS pradziy ji pavirsta j horizontalig
arba i$ anksto nustatytg padét;.
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Platformos nustatymas j horizontalig padétj

>

Norédami nustatyti platformg staciau, paspauskite tuo pa-
Ciu metu paspaudziamuosius mygtukus (27), (32) ir
pasirinktinai (29), kol platforma pasieks pageidaujama po-
linkj.

Norédami nustatyti platformg plokSciau, paspauskite tuo
paciu metu paspaudziamuosius mygtukus (28), (32) ir
pasirinktinai (29), kol platforma pasieks pageidaujama po-
linkj.

Platformos iStraukimas ir iSskleidimas

>
>

Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudziamuosius

mygtukus (28) ir pasirinktinai (29), kol platforma bus nu-
leista.

Platforma nusileidzia, kad jgq bty galima be kligciy iStraukti.
Aktyvinkite paspaudziamajj mygtuka (30) tol, kol platforma
bus iki galo iStraukta.

Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudziamuosius

mygtukus (28) ir pasirinktinai (29) tol, kol suskleista plat-
forma pasieks zeme.

Apsaugokite rankas pirstinemis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad iSskleistuméte
platformos sulankstomg dalj.

Platformos suskleidimas ir sustimimas

>

>
>
>

v

Apsaugokite rankas pirstinémis.

Traukite abiem rankomis uz rankenos, kad suskleistuméte
platformos sulankstomg dali.

Uzfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudziamuosius

mygtukus (27) ir pasirinktinai (29) tol, kol platforma pasieks
sustimimo aukstj.

Aktyvinkite paspaudziamajj mygtuka (31) tol, kol platforma
bus iki galo sustumta. Tuo metu atkreipkite démesj j tai, kad
platformg buty galima sustumti be kliGciy.

Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudziamuosius

mygtukus (27) ir pasirinktinai (29) tol, kol platforma pasieks
apsaugag nuo vibracijos.
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A CEKL Specialis valdymo jtaisai

27 Paspaudziamasis mygtukas:
pakelti / uzdaryti

I
@@m 3y 28 Paspaudziamasis mygtukas:
B /8 nuleisti / atidaryti
ﬂ@ 29 Paspaudziamasis mygtukas:
28 papildomas mygtukas

© © 32 Paspaudziamasis mygtukas:

ﬁ\ uzdaryti / atidaryti
29

©ﬂ @/27

PAVOJUS! Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
A rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-

nés ir materialinés zalos.

» Prie$ pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas* nuo psl. 23.

Platformos atidarymas

(\_ P Atfiksuokite platformos fiksatoriy (jei yra).

—5 P Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudziamuosius
mygtukus (28), (32) ir (29), kol platforma bus horizontalioje
darbinéje padétyje.

Platformos nuleidimas

» Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudziamuosius
*_—o mygtukus (28) ir (29), kol platforma atsirems | Zeme.

Pasiekus platformai Zeme, ji atvirsta ir atsiremia j Zzeme.

Platformos pakeélimas

[ » Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudZiamuosius

f = mygtukus (27) ir (29), kol platforma pasieks transporto prie-
moneés pakrovimo dugna.

Pries pakylant platformai, i$ pradziy ji pavirsta j horizontalig
arba iS anksto nustatytg padét;.

Platformos uzdarymas

[ » Tuo paciu metu aktyvinkite paspaudzZiamuosius
\_o mygtukus (27), (32) ir (29), kol platforma bus uzdaryta.
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Visi modeliai

PAVOJUS!

A
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54 Mygtukas su svirtele

54

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-
rody, valdydami keliamajg platforma, galite padaryti asmeni-
nés ir materialinés zalos.

» Prie$ pradédami valdyti keliamajq platforma, i$ pradziy
perskaitykite skyriy ,Bendrasis valdymas" nuo psl. 23.

Hidrauliniy atramy iStraukimas

P Spauskite jungiklj su svirtele (54) zemyn, kol atramos bus
iStrauktos taip, kad Siek tiek liesty Zzeme.

Hidrauliniy atramy sustimimas

P Spauskite jungiklj su svirtele (54) j virSy, kol atramos bus iki
galo sustumtos.
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Koduojamo mygtuko programavimas

» Keliamajg platformag galite jjungti koduojamu mygtuku. Ga-
myklinis nustatymas yra:

Mygtukai, kuriuos reikia spausti (mygtuky

derinys)
Pakelti Uzdaryti Pakelti
3 kartus 3 kartus 3 kartus

Norédami pakeisti mygtuko koda:

P atidarykite platforma;

» nuleiskite platforma, kol ji atsirems j Zeme;

» atidarykite Statyvinio vamzdZio sandarinimo gaubtelj (Zi0-
rint vaziavimo kryptimi | deSine) arba atidarykite hidraulinio
agregato dangtj;

iStraukite kiStukg J30;

ISjunkite elektros jranga;

sujunkite kontaktus J30/5, 6, 14, 3 su kontaktu 4 (techninés
priezitros kiStuko);

vél jjunkite elektros jranga.

Dabar keliamoji platforma veikia programavimo rezimu;

vV VvVvYYy

v

iStraukite techninés priezidros kiStuka ir vél jjunkite Soninio
valdymo jtaiso kiStukag J30.
» Soniniame valdymo jtaise jveskite pageidaujama koda;

Mygtukai, kuriuos reikia spausti (mygtuky
derinys)

Pakelti Uzdaryti Pakelti

Jvedus mygtuku, kaskart jsijungia jspéjamosios lemputés.
Jeigu jvestis buvo teisinga, iS programavimo rezimo isei-
nama. Po to keliamgjg platformg galite valdyti.

Jeigu jvestis buvo neteisinga, 5 kartus viena po kitos trum-
pai sumirksi jspéjamosios lemputés. Jvest;j reikia atlikti iS
naujo.
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Nuoroda:

Techninés priezitros skaitiklio iStrynimas

Po 5000 eigy reikéty atlikti technine priezitrg. Kad buvo pa-
siekta Si ribiné verté, rodo kontrolinis prietaisas, t. y. jjungus 2
sekundes jis mirksi dideliu dazniu. Norédami po to iStrinti tech-
ninés prieziaros skaitiklj, atlikite tokius veiksmus:

vvvyvy Vv

vVvyy

Uzdarykite platformg, taCiau kontrolinj prietaisg palikite
jungta.

IStraukite kiStukg J 11.

IStraukite kiStukg J 30.

|kiSkite techninés priezitros kiStuka.

IkiSkite kiStukg J 11.

Techninés priezidros skaitiklio rodmenys istrinti.

Vél iStraukite techninés prieziGros kiStuka.

Vél jkiskite kiStukg J 30.

IStraukite kiStukg J 11 ir vel jj jkiskite.

Taip keliamoiji platforma persijungs j valdymo rezima.
techninés priezidros skaitiklj taip pat galima atstatyti su di-
agnostikos programine jranga.

Klaidy paieSka

Sia funkcija yra tik tam tikry versijy programose. Daugiau infor-
macijos apie tai Jums suteiks masy klienty aptarnavimo sky-
rius. Norédami atlikti klaidy paieska:

VVVVVVYYVYY

[junkite kontrolinj prietaisa.

Atidarykite platforma, kad ji baty horizontalioje padétyje.
IStraukite kiStukg J 11.

IStraukite kiStukg J 30.

|kiSkite techninés priezidros kiStuka.

[kiSkite kiStukg J 11.

IStraukite techninés prieziaros kiStuka.

[kiSkite kiStukg J 30.

Dabar rodomas kiekvienas jjungtas jejimas su nuolat Svie-
cianc¢iomis ,Warnfix“ lemputemis.

Jeigu Jasy keliamojoje platformoje ,Warnfix“ nera, tuomet
privalote prie kiStuko J3 kaiscio 7 privalote pritvirtinti kontro-
line lempa.

IStraukite kiStukg J 11 ir vél jj jkiSkite.

Keliamoji platforma persijungs atgal j valdymo rezimg.
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Nuoroda: klaidy ieSkoti galima taip pat ir su diagnostikos programine

jranga.

Klaidy atpazinimas 7 segmenty indikatoriuje
Sia funkcija yra tik esant ,MBB Control“.

Busenos praneSimai (7 segmentai, sistemos Sviesos diodas mirksi Zaliai (2 Hz)

Busena
Busena 0 =>
Busena 1l =>

ApraSymas
Irenginys jjungtas, sistema tvarkoje, kontrolinis prietaisas iSjungtas
Irenginys jjungtas, sistema tvarkoje, kontrolinis prietaisas jjungtas

Klaidy praneSimai (7 segmentai, mirksi (0,5 Hz), sistemos Sviesos diodas mirksi raudonai (2

Hz)
Bilsena

Aprasymas

Klaidos atstatymo buadas

Klaida 2 => Pagemintoji jtampa Isl_unklte / jjunkite kontrolinj prie-
taisg
Vairo polinkio jungiklyje (B13):
Klaida 3 => signalas, nors platforma uzdaryta
-> B13 trumpasis jungimas Klaida atstatoma automatiskai, kai
. _ Vairo polinkio jutiklis (B15): tik vél pasiekiamos teisingos ver-
Klaida 4 => P .
blogas jutiklio signalas tés
Klaida 5 => Galvutgs polllnkl.o jutiklis (B15):
blogas jutiklio signalas
Klaida 6 => » Warnfix“: atpazintas trumpasis jungi- 3 - _ o
mas ISjunkite / jjunkite kontrolinj prie-
KrepSio apsSvietimo / kontrolinio prie- |taisg arba uzdarykite keliamajaq
Klaida 7 => taiso Sviesos diodas: atpazintas trum- |platforma
pasis jungimas
T o . ISjunkite / jjunkite kontrolinj prie-
. _ bendroji iSorinio jrenginio trumpojo . hay . L
Klaida 8 => . . . taisg arbaiSjunkite jtampos tiekima
jungimo klaida plokstei

VoZtuvo rités kontrolé (yra ne visuose modeliuose)

Busena

Klaida 9 =>

ApraSymas
Keliant buvo atpazinta klaida , Variklio
relés rités varza“

Klaida , a" =>

Nepriskirta ir nerezervuota

Klaida , b* =>

Atidarant buvo atpazinta klaida , Vari-
klio relés rités varza,
atidarymas_S3 S4“ arba , Variklio relés
varza“

Klaidos atstatymo buadas

Klaida atstatoma automatiskai, kai
tik vél pasiekiamos teisingos ver-
tés
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Voztuvo rités kontrolé (yra ne visuose modeliuose)

Busena

Klaida , c* =>

Aprasymas
Uzdarant buvo atpazinta klaida , Vari-
klio relés varza“ arba , S5“

Klaida ,d" =>

Nuleidziant buvo atpazinta klaida ,, Vari-
klio relés rités varza,
nuleidimas_S1 S2“

Klaidos atstatymo buadas

Klaida atstatoma automatiSkai, kai
tik vél pasiekiamos teisingos ver-
tés

Techninés prieziaros funkcijos (yra ne visuose modeliuose)

Busena

ApraSymas

ISaktyvinimo badas

Avariné programa, jutikliai iSjungiami.
Aktyvinimas ilgiau nei 10 sekundziy pa-

ISjunkite / jjunkite kontrolinj prie-

Klaida ,E* => spaudus mygtukus ,Atidaryti“ ir ,Nu- |[taisgq

leisti®.

léjimy klaidy diagnostika aktyvi. Pa- . . . e .
Klaida , P* => [spaudus mygtuka, kaskart aktyvinamas IStraukite technines prieziaros kis

. Warnfix*“.

tuka
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Technine prieziara ir prieziura

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!
Jei nesilaikysite skyriuje ,Bendrasis valdymas* pateikty nuo-

rody, valdydami keliamajg platformg arba vertikaluyjj lifta, ga-
lite patirti asmeninés ir materialinés zalos.

» PrieS pradédami valdyti keliamajg platformg arba vertika-
lyji keltuva, IS pradziy perskaitykite skyriy ,Bendrasis val-
dymas* nuo psl. 23.

Techninés priezitiros intervalai

Darbai

Atsizvelgiant j naudojima
Kas ménesj

Kas tris ménesius

Kas puse mety

Pl Kasdien

Patikrinkite, ar yra saugos ir jspéjamieji
jtaisai bei jie veikia

ISvalykite keliamaja platforma X
Patikrinkite akumuliatoriy baterijg X
Patikrinkite elektros variklio anglinius Se- X
petélius

Patikrinkite alyvos lygi ir, jei reikia, jos jpil- X
kite

Patikrinkite, ar tvirtai priverzti varztai ir X
verzlés

Patikrinkite, ar tvirtai priverztos hidrauli- X
nés jrangos srieginés jungtys ir linijos

Sutepkite techninés prieziaros nereikalau- X
janéius guolius

Pakeiskite alyva X

Apipurkskite plokste vasko purskalu X

Patikrinkite naudingojo krovinio svorio
centro ir stovéjimo padéties (valdymui su
rankiniu kabeliy jungikliu) Zymas, ar jos X
gerai matomos, ir prireikus padenkite try-
nimuisi atspariais dazais
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Kite, nuleiskite, pakelkite, uzdarykite)
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Patikrinkite, ar yra saugos ir jspéjamieji X

jtaisai bei jie veikia

ISvalykite keliamaja platforma X
Patikrinkite akumuliatoriy baterija X
Patikrinkite, ar tvirtai priverzti varztai ir X
verzlés

Sutepkite techninés prieziaros nereikalau- X
janéius guolius

Patikrinkite silfonus X
Apipurkskite plokSte vasko purskalu X

Patikrinkite naudingojo krovinio svorio
centro ir stovéjimo padéties (valdymui su
rankiniu kabeliy jungikliu) zymas, ar jos X
gerai matomos, ir prireikus padenkite try-
nimuisi atspariais dazais

Esant > 3 ménesiy prastovai: kelis kartus
pajudinkite keliamajg platforma (atidary- X
kite, nuleiskite, pakelkite, uzdarykite)

Atsizvelgiant | naudojimo daznuma ir iSorinj poveikj, techninés
priezidros intervalai gali sutrumpéti.
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Techninés priezitros intervalai

Nelaimingy atsitikimy pavojus ir pavojus susizaloti!

Jei atlikdami techninés priezitros darbus po vertikaliojo kel-
tuvo platforma neuzfiksuosite platformos, galite patirti asme-
ninés ir materialinés zalos.

P Uzfiksuokite rotoriy ir platforma nuo judéjimo Zemyn.

Atsizvelgiant j naudojima
Kas ménesj

Kas tris ménesius

Kas puse mety

el Kasdien

Patikrinkite, ar yra saugos ir jspéjamieji
jtaisai bei jie veikia

ISvalykite vertikalujj keltuva X
ISvalykite ir sutepkite rotoriaus darbinius
pavirSius kreipiamajame réme
Patikrinkite akumuliatoriy baterijg X
Patikrinkite elektros variklio anglinius Se-
petélius

Patikrinkite alyvos lygi ir, jei reikia, jos jpil-
kite

Patikrinkite, ar tvirtai priverzti varztai ir
verzlés

Patikrinkite, ar tvirtai priverztos hidrauli- X
nés jrangos srieginés jungtys ir linijos
Sutepkite techninés prieziaros nereikalau-
jané€ius guolius

Pakeiskite alyva X
Apipurkskite plokSte vasko pursSkalu X

Patikrinkite naudingojo krovinio svorio
centro zymas, ar jos gerai matomos, ir pri- X
reikus padenkite trynimuisi atspariais da-
Zais

Esant > 3 ménesiy prastovai: kelis kartus
pajudinkite keliamajq platforma (atidary- X
kite, nuleiskite, pakelkite, uzdarykite)
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Visi modeliali

Techniné prieziara prieS paleidziant

Saugos ir jspéjamuyjy jtaisy tikrinimas

Keliamyjy platformy saugos jtaisai atitinka galiojancius reikala-

vimus.

» PrieS pradédami vaziuoti patikrinkite, ar veikia visi saugos ir
ispéjamieji jtaisai.

P Pazeistus ir neveikian€ius saugos ir jspéjamuosius jtaisus
pakeiskite arba suremontuokite.

Atsizvelgiant  modelj, saugos ir jspéjamiesiems jtaisams priski-

riami:

* neslidus platformos pavirSiai;

 platformos apsauga nuo nuriedéjimo (pasirinktinai);

* turéklai kartu vaziuojantiems operatoriams (nejeina j kelia-
mosios platformos komplektacijg);

» mirksincios jspéjamosios lemputés ant platformos;
* |spejamosios veliavélées uz platformos;
 platformos fiksatorius (pasirinktinai);

» abiem kojomis valdomas pakélimo ir nuleidimo valdiklis ant
platformos;

« raktinis jungiklis ant Soninio valdymo jtaiso priekaboje arba
puspriekabéje;

 kontrolinis prietaisas su jjungikliu ir iSjungikliu rakinamoje vai-
ruotojo kabinoje;

 optinis signalas ant kontrolinio prietaiso vairuotojo kabinoje,
kai keliamoji platforma yra |J. ir (arba) atidaryta platforma;

e uzdarymo voZztuvai ant kélimo ir vertimo cilindry, saugantys
nuo linijos trakimo (iSskyrus variantg E);

 sroves voztuvai, skirti nuleidimo ir atidarymo greiciui apriboti
(iSskyrus variantg E).
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Techniné prieziara, atsizvelgiant j
naudojimo daznumag

Keliamosios platformos valymas

Dazy dangos pazeidimai!

Kai keliamajg platformg valote auksto slégio valymo jrenginiu,
jeigu nuo dazymo nepraéjo SeSios savaités, tuomet gali bati
paZzeista dazy danga.

» Valykite keliamajg platformg auksto slégio valymo jrengi-
niu ne anksciau nei po dazymo pragjus seSioms savai-
téms.

Auksto slégio valymo jrenginiu negalima valyti Siy keliamosios
platformos komponenty:

 stamokliy koty ir cilindry sandarikliy;

 Soninio valdymo jtaiso;

 elektromagnetiniy voztuvy (iSskyrus variantg E);

* kojinio valdiklio;

* ispéjamuyjy lempuciy ir jspéjamuyjy veliavéliy;

* silfono.

Akumuliatoriy baterijos kontrolé

» Akumuliatoriy baterijos technine priezitirg atlikite jprastu
badu.

Elektros variklio angliniy Sepetéliy tikrinimas

Perkaitus elektros varikliui, pavojus nudegti!

Dél susidévejusiy ir neSvariy angliniy Sepetéliy gali padidéti
sroveés sgnaudos. Taip gali perkaisti elektros variklis.

P> Retkarciais iSvalykite anglinius Sepetélius.

P Paveskite susidéveéjusius arba neSvarius anglinius Sepeté-

lius pakeisti techninés priezidros technikui sutartinése
dirbtuvése.

» Retkardciais patikrinkite elektros variklio anglinius Sepetélius
hidrauliniame agregate ir nuvalykite nuo jy anglies dulkes.
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Visi modeliaj Plokstés apipurskimas vasko purskalu

Norédami apsaugoti kontaktus nuo korozijos:
P priklausomai nuo klimatinio poveikio ir sgly¢io su sdriu van-
deniu, apipurkskite plokste ir kiStukg vasko purskalu.

Tepimas tepalu ir alyva

P Sutepkite kligine tepimo jmova prireikus ir po kiekvieno va-
lymo auksto slégio valymo jrenginiu.

Platformos zymuy tikrinimas / atstatymas

Zymos ant platformos turi bati visada gerai matomos. Jos rodo

naudingojo krovinio svorio centrg ir operatoriaus stovéjimo pa-

deétj keliamajai platformai valdyti rankiniu kabeliy jungikliu.

P Patikrinkite Zymas, ar jos gerai matomos, ir prireikus vél pa-
denkite trynimuisi atspariais dazais.
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ABCE Stovingéios platformos

44 Kuginé tepimo jmova

45 Apsaugos nuo nuriedéjimo guoliai

Norédami sutepti tepalu arba alyva:

P iSvalykite kligine tepimo jmova;

P Svirkskite tepalo SvirkStu tepalg j kiigine tepimo jmova (44)
tol, kol bus pripildytas guolis (zr. skyriy ,Tepimo ir eksploa-
tacinés medziagos” nuo psl. 162);

P sutepkite alyva apsaugos nuo nuriedéjimo (45) guolius (Zr.
skyriy ,Tepimo ir eksploatacinés medziagos” nuo psl. 162).
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FG PakiSami modeliai

46

44 Kuginé tepimo jmova
45 Apsaugos nuo nuriedéjimo guoliai ir sulankstomos
platformos lankstas

46 Slydimo gembeés bégiuose (purSkiamasis tepimas)

Norédami sutepti tepalu arba alyva:

P iSvalykite kagine tepimo jmova;

P Svirkskite tepalo SvirkStu tepalg j kligine tepimo jmova (44)
tol, kol bus pripildytas guolis (zr. skyriy ,Tepimo ir eksploa-
tacinés medziagos” nuo psl. 162);

P sutepkite apsaugos nuo nuriedéjimo guolius ir lankstg su-
lankstomoje platformoje (45);

P sutepkite slydimo gembes bégiuose (46) guolius (Zr. skyriy
»1epimo ir eksploatacinés medziagos* nuo psl. 162).
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KLM Sulankstomi modeliali

44 Kuginé tepimo jmova

45 Apsaugos nuo nuriedéjimo guoliai ir lankstas
sulankstomoje platformoje

46 Guoliai ant bégiy

Norédami sutepti tepalu arba alyva:

» iSvalykite kligine tepimo jmova (44);

P SvirkSkite tepalo SvirkStu tepalg j kGigine tepimo jmova (44)
tol, kol bus pripildytas guolis (zr. skyriy ,Tepimo ir eksploa-
tacinés medziagos" nuo psl. 162);

P sutepkite apsaugos nuo nuriedéjimo guolius ir lankstg su-
lankstomoje platformoje (45);

P sutepkite slydimo gembes bégiuose (46) guolius (Zr. skyriy
»Tepimo ir eksploatacinés medziagos” nuo psl. 162).
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\/ Vertikalieji keltuvai

/

47

-

44

44 Kuginé tepimo jmova

45 Apsaugos nuo nuriedéjimo guoliai
47 Rotoriaus slydimo pavirSius

Norédami sutepti tepalu arba alyva:

» iSvalykite kligine tepimo jmova (44);

P Svirkskite tepalo SvirkStu tepalg j kiigine tepimo jmova (44)
tol, kol bus pripildytas guolis (Zr. skyriy ,Tepimo ir eksploa-
tacinés medziagos” nuo psl. 162);

P sutepkite alyva apsaugos nuo nuriedéjimo (45) guolius (Zr.
skyriy ,, Tepimo ir eksploatacinés medZziagos” nuo psl. 162);

P iSvalykite visus rotoriaus slydimo pavirSius (47) kreipiama-
jame réme ir sutepkite juos tolygiai.
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KLM

Istumiamas
agregatas:

Sulankstomi modelial

2

Hidraulinis agregatas ant Statyvinio vamzdzio

Norédami patikrinti alyvos lygi:

>
>
>
>
>
>
>
>
>

nuleiskite keliamajg platforma, kad platforma priglusty prie
zemes;

jei reikia, sustumkite visas atramines kojeles;

atidarykite deSinijjj Statyvinio vamzdzio gaubta;

atlaisvinkite hidraulinio agregato tvirtinimo varztg ant Staty-
vinio vamzdzio (2);

iStraukite hidraulinj agregata, kol ant alyvos rezervuaro bus
matoma kontroliné zyma;

patikrinkite rodmenj ant alyvos rezervuaro arba matuoklés
ir nustatykite, ar rodmuo yra nurodytoje pazymetoje srityje;
jei reikia, iki nurodyto lygio pripildykite alyvos;

vél j[stumkite hidraulinj agregatag  Statyvinj vamzdi ir jj pritvir-
tinkite tvirtinimo varztu (2);

uzdarykite Statyvinio vamzdzio gaubta.
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Dézinis arba
apsukimo
agregatas:

Visi modeliai

ABCFGKLMV

Visi modeliali

122

Norédami patikrinti alyvos lygj:

P nuleiskite keliamajg platforma, kad platforma priglusty prie
Zemes;

P jeireikia, sustumkite visas atramines kojeles;

P iSmontuokite agregato dangtj;

P patikrinkite rodmenj ant alyvos rezervuaro arba matuoklés
ir nustatykite, ar rodmuo yra nurodytoje pazymetoje srityje;

P jei reikia, iki nurodyto lygio pripildykite alyvos;

» vél sumontuokite agregato dangtj.

Tikrinimas, ar tvirtai priverzti varztai ir verzlés

P Patikrinkite, ar tvirtai priverZzti visi varztai ir verzlés.

» Ypac atkreipkite démes;j j visus guoliy dangteliy varztus ir
susijusius varztus bei visus pagalbinio rémo ir keliamosios
platformos tvirtinimo elementus!

P Vél tvirtai priverzkite atsilaisvinusius varztus ir verzZles.

Tikrinimas, ar tvirtai priverztos hidraulinés jrangos

srieginés jungtys ir linijos

P Patikrinkite visas hidraulinés jrangos sriegines jungtis ir lini-
jas. |sitikinkite, kad varztai yra tvirtai priverzti, o hidraulinés
zarnos — nepaZzeistos.

Vél tvirtai priverzkite atsilaisvinusius varztus.
IS karto pakeiskite paZeistas hidraulines Zarnas.

Taciau hidraulines Zarnas pakeiskite ne véliau nei po trijy,
mety. Pagaminimo data jspausta ant uzdarymo voZztuvy.

vVvYyy

Silfony tikrinimas

P |sitikinkite, kad abu silfonai nepazeisti ir gerai pritvirtinti prie
stamoklio koto bei cilindro.
P IS karto pakeiskite pazeistus silfonus.
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Visi modeliai

Nuoroda:

ABCFGKLM
ATSARGIAI

Techniné prieziara kas tris ménesius ir kas
puse mety

Techninés prieziaros nereikalaujanéiy guoliy
terpimas
P ISvalykite techninés prieziGros nereikalaujanéius guolius.

P Sutepkite techninés priezidros nereikalaujancius guolius te-
palu.

jei keliamajg platformg naudojate itin daznai, techninés
priezidros nereikalaujancius guolius privalote tepti dazniau
nei kartg per metus.

Keliamosios platformos judinimas
Esant ilgesnei nei 3 ménesiy prastovai, keliamajg platformag ke-
lis kartus pajudinkite.

P Atitinkamu valdymo jtaisu keliamajg platforma atidarykite,
pakelkite, nuleiskite ir uzdarykite.

» Pakartokite $j procesg mazdaug 5 kartus.

Kasmetiné techniné priezitra

Hidraulinés alyvos keitimas

Suzalojimai arba materialiné zala dél senos alyvos!

Jeigu alyvos hidrauliniame agregate nekeisite kasmet, esant
minusinei temperatdrai gali pradéti kauptis kondensatas. Taip
bus sutrikdytas keliamosios platformos veikimas. Taip pat
gali bati suzaloti zmonés arba pazeisti daiktai.

P Keiskite hidrauline alyva vieng kartg per metus.
» Geriausia, jei pakeisite alyva prie$S pat ziema.
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Istumiamas agregatas:
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Dézinis agregatas:
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Apsukimo agregatas:

47 Alyvos isSleidimo varztas

48 Hidraulinés alyvos rezervuaras
49 |siurbimo filtras alyvos rezervuare
50 Védinimo filtras

51 Voztuvy blokas
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Nuoroda:

Norédami pakeisti hidrauline alyva:

>

>

>

>

nuleiskite keliamajg platforma, kad platforma priglusty prie
zemés (zr. skyriy ,Valdymo jtaisai“ nuo psl. 37);

esant jstumiamam agregatui:

iStraukite hidraulinj agregata tiek, kad voztuvy blokas (51)
laisvai kySoty (zr. skyriy ,,Alyvos lygio tikrinimas“ nuo psl.
120);

esant déziniam arba apsukimo agregatui:

iSmontuokite agregato dangtj;

po alyvos iSleidimo varztu (47) pakiskite pakankamo dydzio
inda;

atlaisvinkite alyvos iSleidimo varztg (47) 6 mm varZtu su vi-
diniu SeSiabriauniu bei iSleiskite alyvg | inda.

Jei hidrauliné alyva labai uzterSta, privalote iSvalyti hidraulinés
alyvos rezervuarg (48):

vV v v VvVv VY

\ A 4

atlaisvinkite sgvarzg tarp hidraulinés alyvos

rezervuaro (48) ir voztuvy bloko (51);

iSleiskite alyva;

nutraukite hidraulinés alyvos rezervuarg (48) nuo agregato
ir iSvalykite jj uz hidraulinio agregato riby;

tada taip pat pakeiskite jsiurbimo filtrg alyvos

rezervuare (49) ir védinimo filtrg (50);

istumkite iSvalytg hidraulinj rezervuarg vél | agregatq ir jsta-
tykite alyvos iSleidimo varztag (47);

vél pripildykite alyvos, atsizvelgdami | Zzymg ant alyvos re-

zervuaro arba ant matuokles;

naudokite tik alyvas, nurodytas skyriuje , Tepimo ir eksplo-
atacinés medziagos” nuo psl. 162.

pripilde alyvos rezervuarg, du kartus paleiskite jrenginj;
patikrinkite alyvos lygj (zr. skyriy ,Alyvos lygio tikrinimas*
nuo psl. 120) ir, jei reikia, pripildykite alyvos arba jg iSleis-
kite;

esant jstumiamam agregatui:

vél jstumkite hidraulinj agregata j Statyvinj vamzdi ir jj pritvir-
tinkite.

Esant déziniam arba apsukimo agregatui:

vél sumontuokite agregato dangtj;

panaudotg alyva tinkamai utilizuokite.

125



PALFINGER

\V Hidraulinés alyvos keitimas

ATSARGIAI! Suzalojimai arba materialiné zala dél senos alyvos!
Jeigu alyvos hidrauliniame agregate nekeisite kasmet, esant
minusinei temperatdrai gali pradéti kauptis kondensatas. Taip

bus sutrikdytas vertikaliojo keltuvo veikimas. Taip pat gali bati
suzaloti Zmoneés arba pazeisti daiktai.

P Keiskite hidrauline alyva vieng kartg per metus.
» Geriausia, jei pakeisite alyva pries pat ziema.

47 Alyvos iSleidimo varztas

48 Hidraulinés alyvos rezervuaras
49 |[siurbimo filtras alyvos rezervuare
50 Vedinimo filtras

51 VoZtuvy blokas

52 [tempimo sgvarza
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Norédami pakeisti hidrauline alyva:

» uZdarykite platformag su suskleistu privaziavimo prie ram-
pos tilteliu, kad visa hidrauliné alyva iStekety | hidraulinés
alyvos baka (zr. ,Valdymo jtaisai“ nuo psl. 37 skyriy);

P iSmontuokite védinimo filtrg (50);
» siurbkite hidrauline alyva per pripildymo anga.

Jei hidrauliné alyva labai uztersta, privalote iSvalyti hidraulinés
alyvos rezervuarg (48):

» paSalinkite bako atramg galinéje bako puséje;

P atlaisvinkite jtempimo savarZza (52);

» nutraukite hidraulinés alyvos rezervuarg (48) nuo voztuvy
bloko (51); Cia atkreipkite démesj | jsiurbimo ir griztamasias
linijas ir jsiurbimo filtrg (49) hidraulinés alyvos
rezervuare (48);

P iSkelkite hidraulinés alyvos rezervuarg (48) j virsSy is$ kreipia-
mosios ir iSvalykite jj uz transporto priemoneés riby;

» vél jstatykite hidraulinés alyvos rezervuarg (48) ir vél jj uz-
darykite. Tuo metu atlikite pirmiau aprasSytus veiksmus at-
virkstine eilés tvarka,

» vél pripildykite alyvos, atsizvelgdami | Zyma ant matuoklés.
Pripildymo lygis turéty bati 2/3 matuokles;

Nuoroda: naudokite tik alyvas, nurodytas skyriuje ,Tepimo ir eksplo-
atacinés medziagos“ nuo psl. 162.

P pripilde alyvos rezervuara, du kartus paleiskite jrengini;

P patikrinkite alyvos lygj (Zr. skyriy ,Alyvos lygio tikrinimas*“
nuo psl. 120) ir, jei reikia, pripildykite alyvos arba jg iSleis-
kite;

» vél jstumkite hidraulinj agregata j Statyvinj vamzdi ir jj pritvir-
tinkite;

» panaudotg alyva tinkamai utilizuokite.
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128

Visi modeliali

Pagrindinio jungiklio apsauga nuo korozijos

Norédami apsaugoti pagrindinj jungiklj su juostiniu saugikliu
nuo korozijos:
P sutepkite pagrindinj jungiklj poliy tepalu.

Patikros

Su kiekviena keliamaja platforma pristatomas techninés prie-
zZidros zurnalas. Pagal §j techninés prieziGros Zurnalg savo su-
tartiniy dirbtuviy ekspertui privalote pavesti atlikti Sias patikras:

 patikrg po montavimo, rastiSkai patvirtinant techninés prie-
ziaros zurnale, kad eksploatacijos pradzia buvo nepriekais-
tinga;

* reguliarig papildoma patikra, kurig reikia atlikti ne reCiau nei
kartg per metus. Esminé patikros apimtis apraSyta techninés
priezidros zurnale. Apie atliktg patikrg reikia rastu patvirtinti
techninés priezidros zurnale.

* neeiline patikrg po esminiy remonto darby arba konstrukcijos
pakeitimy. Apie atliktg patikrg reikia rastu patvirtinti techninés
priezidros zurnale.

Konstrukcijos pakeitimus leidziama atlikti tik gavus gamintojo

leidimag. Jeigu keliamosios platformos pakeitimai atliekami be

masy leidimo, tuomet netenkama teisés reiksti garantines pre-
tenzijas. Uz Zalg, nelaimingus atsitikimus ir kt. gamintojas ne-

atsako. Tas pats galioja ir naudojant kity gamintojy atsargines
dalis, jei to daryti mes nedavéme vienareikSmisko leidimo.
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Visi modeliali

ISPEJIMAS!

Sutrikimy Salinimas

Net ir gerai priziGrétoje arba techniSkai prizitrétoje keliamojoje
platformoje gali atsirasti sutrikimy.

Tolesnis galimy sutrikimy apraSas padés Jums greitai atpazinti
klaidas ir jas paSalinti taupant laikg bei iSlaidas.

IS esmeés sutrikimy paiesSka ir Salinimas turi vykti sutartinése
dirbtuvése. Dirbtuviy sgrasas suteiks Jums informacijos, kur
muUsy sutartines dirbtuves galima rasti. Prireikus jo galima pa-
prasyti iS musy prekybos tasky arba gamykloje.

leSkant sutrikimy, galima naudoti kontroline lempa. Naudokite
prie plokstés pritvirtintg maseés jungtj, skirtg sutrikimams ies-
koti.

PrieS ieSkodami sutrikimy, privalote patikrinti Siuos dalykus:
isitikinkite, kad keliamoiji platforma jjungta vairuotojo kabi-
noje;

patikrinkite, ar jungtas pagrindinis akumuliatoriy baterijos
jungiklis;

isitikinkite, kad elektros sroves tiekimo pagrindinis saugiklis
yra tvarkoje;

hidrauliniame agregate arba maitinimo bloke patikrinkite

abu valdymo saugiklius, ar jie veikia;

12 V jrenginiuose patikrinkite transporto priemonés akumu-

liatoriy baterijoje valdymo jtampos saugiklj, ar jis veikia;

isitikinkite, kad transporto priemonés akumuliatoriy bateri-

jos veikia ir yra jkrautos;

patikrinkite, ar agregato arba maitinimo bloko masés kabe-

lis uztikrina nepriekaistingg maseés jungtj tarp keliamosios

platformos ir transporto priemones;

P jsitikinkite, kad alyvos rezervuare yra pakankamai alyvos
(iSskyrus variantg E);

P jsitikinkite, kad nepaZeistos mechaninés arba elektrinés

konstrukcinés dalys, pvz., kabeliai.

vV v v v Vv Vv Vv

Pavojus nudegti jvykus trumpajam jungimui!

Naudojant galingas akumuliatoriy baterijas, jvykus trumpajam

jungimui, galima pavojingai nudegti.

P Pries atlikdami bet kokius darbus prie elektros jrangos, i$-
junkite pagrindinj akumuliatoriy baterijos jungiklj arba at-
skirkite nuo akumuliatoriy baterijos neigiama jungtj.

129



PALFINGER

Jei keliamojoje platformoje yra kity sutrikimy, Siuos sutrikimus privalote Salinti ne patys, 0
pavesti juos pasalinti jgaliotoms dirbtuvéems, naudojantis tolesnémis lentelémis. Dirbtuviy
sgraSe nurodyta, kur yra artimiausios dirbtuves ir gausite kitos kontaktinés informacijos.

ACFGKLM SutrikimySalinimo lenteles

Pries jjungiant

Sutrikimas
Vairuotojo kabinoje greitai
mirksi optinis rodmuo

Galimos priezastys

Sugedes polinkio jutiklis b15

Pakeiskite polinkio jutiklj
b15.

ljungimas

(Sviesos diodas plokstéje mirksi posukio signalo taktu)

SINAUES

Vairuotojo kabinoje labai
greitai mirksi optinis rodmuo

Galimos priezastys
Sugedes polinkio jungiklis
b13 (trumpasis jungimas)

Pakeiskite polinkio jungiklj
b13.

Sugedes vairo polinkio juti-
klis b15

Pakeiskite polinkio jutiklj
b15.

PlokStéje nemirksi Sviesos
diodas

Vairuotojo kabinoje sugedo
jjungiklis

Naudodami kontroline lempa,
patikrinkite jungtis 2 ir 4.

Agregate el arba e2 suveiké
saugikliai

Pakeiskite saugiklius.

Sandarinimo gaubtelyje su-
gedo plokste

Pakeiskite plokste.

Atidarymas

(Platforma atsidaro iki horizontalios darbinés padéties — Si padétis iSsaugoma

ir po iSlygiavimo pagrindo atzvilgiu keliant vel pasiekiama).

Sutrikimas

Platforma neatsidaro su vari-
kliu.

Galimos priezastys

ISéjime J 1/3 néra iSéjimo

Patikrinkite pagal elektros
schema, naudodami kontro-

line lempa.
Pazeistas variklio kontakto- |Patikrinkite variklio kontakto-
rius riy.

Platforma neatsidaro.

Sugedes pasukamasis ar pa-
spaudziamasis mygtukas
arba mygtukas su svirtele

Naudodami kontroline lempa,
pagal elektros schema pati-
krinkite kontaktus valdymo
jtaise. Naudokite plokstés
maseés jungtj JK.

S 3 arba S 4 voztuvo kiStuke
néra jtampos, paZeistas ka-
belis

Patikrinkite naudodami kon-
troline lempa.

Stringavaldymo voztuvas S 5
arba sléginis tarpinis jtaisas

ISvalykite arba pakeiskite.
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Atidarymas

(Platforma atsidaro iki horizontalios darbinés padéties — Si padétis iSsaugoma

ir po iSlygiavimo pagrindo atzvilgiu keliant vél pasiekiama).

Sutrikimas

Esant atidarytai platformai,
ispéjamosios platformos
lemputés nemirksi

Galimos priezastys
ISsireguliaves arba sugedes
platformos polinkio jutiklis
b15

Sureguliuokite arba pakeis-
kite.

Sugedusi ploksteé Pakeiskite.
Sugede kiStukai Pakeiskite.
Perdegusios jspéjamosios Pakeiskite.

lemputés

ISsireguliaves arba sugedes
iniciatorius b25

Sureguliuokite arba pakeis-
kite.

. IStraukimas
@

Sutrikimas

Platforma neiSvaziuoja, vari-
klis veikia

Galimos priezastys
Nesandarus elektromagneti-
niai voztuvai S7ir S 8

ISvalykite arba pakeiskite.

Neatsidaro elektromagneti-
nis voztuvas S 8

ISvalykite arba pakeiskite.

Neatsidaro stabdymo nulei-
dziant voztuvas S 11

ISvalykite arba pakeiskite.

Pazeistas poslinkio cilindro
stumoklio sandariklis

Pakeiskite.

ISskleidimas
(Modelis KUZF)

Sutrikimas

U

Platforma neiSsiskleidzia, va-
riklis veikia

Galimos priezastys
Nesandarus elektromagneti-
niai voztuvai S7ir S 8

ISvalykite arba pakeiskite.

Neatsidaro elektromagneti-
nis voztuvas S 12

ISvalykite arba pakeiskite.

Neatsidaro voztuvas S 10

ISvalykite arba pakeiskite.

Pazeistas lankstymo cilindro
stamoklio sandariklis

Pakeiskite.
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H Nuleidimas

SINTAUES

Platforma nenusileidZia arba
nusileidZia per létai, ta¢iau ati-
darymo funkcija veikia

Galimos priezastys
Stringa arba sugedes kélimo
cilindro srovés vozZtuvas R 1
arbaR 2

Ka daryti?

ISvalykite arba pakeiskite.

Per standus guoliai

Sutepkite guolius.

Per tirSta hidrauliné alyva

Pakeiskite alyva. Parinkite re-
komenduojamos rasies alyva.

Valdant kojiniais jungikliais,
platforma nenusileidzia

Abu kojinius jungiklius nu-
spaudéte vieng po kito per
greitai (< 1s) arba per létai (>
35s)

Atleiskite abu kojinius jungi-
klius. Palaukite kelias sekun-
des, tada pakartokite procesa.

Sugedes kojinis jungiklis

Atlaisvinkite platformoje kiStu-
kine jungtj. Patikrinkite kojinj
jungiklj, naudodami bandiklj.

Pazeistas su platforma jun-
giantis kabelis Nr. 2

Aktyvinkite abu kojinius jungi-
klius ir, naudodami kontroline
lempa, ploksStés kiStukuose

J 3/6 ir J 3/5 patikrinkite

itampa.

Valdant Soniniu valdymo
jtaisu, platforma nenusileidzia

Sugedes pasukamasis ar pa-
spaudziamasis mygtukas arba
mygtukas su svirtele

Naudodami kontroline lempa,
pagal elektros schema pati-
krinkite kontaktus valdymo
itaise. Naudokite plokStés ma-
sés jungtj JK.

Ploksté neduoda J 4/15 iSéjimo

IStraukite kiStuka J 4, patikrin-
kite gnybta 15, naudodami
kontroline lempa.

Ploksté neduoda J 1/12 iSéjimo

IStraukite kiStuka J 1, patikrin-
kite gnybta 12, naudodami
kontroline lempa.

S 1arba S 2voztuvo kiStuke
néra jtampos (pazeistas kabe-
lis)

Patikrinkite naudodami kontro-
line lempa.

Nejsijungia voZtuvas S 5 agre-
gate

Patikrinkite naudodami kontro-
line lempa.

Nuleidziant platforma palinksta

ISsireguliaves polinkio jungi-
klis b13

Nustatykite.

Platforma pavirsta automatis-
kai

NeSvaris arba sugede vertimo
cilindro elektromagnetiniai
voztuvai S3ir S 4

ISvalykite arba pakeiskite.

Pazeistas vertimo cilindro sta-
moklio sandariklis

Pakeiskite.

Platforma nusileidZia automa-
tiSkai

NeSvarus arba sugede kélimo
cilindro elektromagnetiniai
voztuvai S1irS?2

ISvalykite arba pakeiskite.
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ISlygiavimas pagrindo atzvilgiu

me (platforma pavirsta)

Sutrikimas

Galimos priezastys

Avarinis aktyvinimas:

kol platforma pavirs.

aktyvinkite atidarymo mygtuka (28) ir papildoma mygtuka (29) Soniniame valdymo jtaise,

Platforma nepavirsta

ISsireguliavo arba sugedo polin-
kio jungiklis b13

Nustatykite polinkio jungiklj b13
taip, kad, pasiekus Zeme, plat-
forma pavirstuy.

Ploksté neduoda J 4/14 iSéjimo

Naudodami kontroline lempa,
kiStuko jungtyje bl (signalas)
patikrinkite J 41 (polinkio jungi-
klis).

S 3 arba S 4 voztuvo kiStuke
néra jtampos (pazeistas kabelis)

IStraukite kiStuka J 4, patikrin-
kite gnybta 14, naudodami kon-
troline lempa.

NeSvarus arba sugede vertimo
cilindro elektromagnetiniai voz-
tuvaiS3irS4

ISvalykite arba pakeiskite.

Ploksté iSsaugojo klaida

Atjunkite elektros sroves tie-
kima ir patikrinkite, naudodami
kontroline lempa.

Stringa arba sugedes sroveés
voztuvas R 5 arba sléginis tarpi-
nis jtaisas

ISvalykite arba pakeiskite.

Sugedusi plokste

Pakeiskite.

Platforma nepavirsta,
optinis rodmuo vairuo-
tojo kabinoje mirksi
greitai

Sugedes vairo polinkio jutiklis
b15

Pakeiskite polinkio jutiklj b15.

Platformos pakélimas nuo zemeés

me (platforma pavirsta | horizontalig darbine padetj, kuri buvo iSsaugota

atidarant).
Sutrikimas

Valdant kojiniu jungikliu,
platforma nepavirsta j ho-
rizontalig darbine padétj.

Galimos priezastys

Abu kojinius jungiklius nuspau-
déte viena po kito per greitai
(trumpiau nei 1 s) arba per létai
(ilgiau nei 3 s)

Ka daryti?

Atleiskite abu kojinius jungiklius.
Palaukite kelias sekundes, tada
pakartokite procesa.

Sugedes kojinis jungiklis

Atlaisvinkite platformoje kiStu-
kine jungtj. Patikrinkite kojinj jun-
giklj, naudodami bandiklj.

Pazeistas su platforma jungiantis
kabelis Nr.2

Aktyvinkite abu kojinius jungi-
klius ir, naudodami kontroline
lempa, plokstes kiStukuose J 3/6
ir J 3/5 patikrinkite jtampa.
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Platformos pakélimas nuo zemeés

@ (platforma pavirsta | horizontalig darbine padétj, kuri buvo iSsaugota

atidarant).
Sutrikimas

Keliant platforma nepa-
virsta j horizontalig padeétj

Galimos priezastys
Stringa arba sugedes eigos voz-
tuvas S5

Ka daryti?

ISvalykite arba pakeiskite.

Sugedes polinkio jutiklis b15

Pakeiskite.

Keliant platforma pa-
virsta, neatsizvelgiant j is-
ankstinj nustatyma

Sugedes polinkio jutiklis b15

Pakeiskite.

Stringa arba sugedes eigos voz-
tuvas S5

ISvalykite arba pakeiskite.

Platforma ne pavirsta j
horizontalig darbine pa-
detj, o pakyla

Ploksté neduoda J 1/12 iSéjimo

Naudodami kontroline lempa, kis-
tuke J 1 patikrinkite gnybta 12.
Naudokite plokStés masés jungtj
JK.

Nejsijungia voZtuvas S 5 agregate

Patikrinkite naudodami kontroline
lempa.

Platforma ne pavirsta j
horizontalig darbine pa-
deétj, o pakyla. Optinis
rodmuo vairuotojo kabi-
noje mirksi greitai

Sugedes platformos polinkio juti-
klis b15

Pakeiskite polinkio jutiklj b15.

Kai keliate platforma, ji
pavirsta, neatsizvelgiant j
iSankstinj nustatyma

Sugedes polinkio jutiklis b15

Pakeiskite.

Stringa arba sugedes eigos voz-
tuvas

ISvalykite arba pakeiskite.

REVCHIMES

Sutrikimas

Platforma nepakyla

(platforma kyla auksStyn iki krovimo krasto)

Galimos priezastys

Sugedes pasukamasis ar paspau-
dziamasis mygtukas arba mygtu-
kas su svirtele

Ka daryti?

Naudodami kontroline lempa, pa-
gal elektros schema patikrinkite
kontaktus valdymo jtaise. Naudo-
kite plokStés masés jungtj JK.

Ploksté neduoda J 1/3 iSéjimo

Naudodami kontroline lempa, pa-
gal elektros schema patikrinkite
plokste kiStuke J 1/3.

Variklio kontaktorius agregate ne-
isijungia arba yra sugedes

Patikrinkite variklio kontaktoriuy,
naudodami kontroline lempa.
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Pakelimas

Sutrikimas

Nors hidraulinis agrega-
tas veikia, taéiau plat-
forma nepakyla

Galimos priezastys

tuvas S 5

Stringa arba sugedes eigos voz-

(platforma kyla auksStyn iki krovimo krasto)

ISvalykite arba pakeiskite.

vaiS1lirS2

NeSvarus arba sugede kélimo ci-
lindro elektromagnetiniai voZtu-

ISvalykite arba pakeiskite.

NeSvarus siurblio jsiurbimo filtras

ISvalykite arba pakeiskite.

Platforma perkrauta

Sumazinkite apkrova pagal apkro-

vos lentele.
Sugedes hidraulinis siurblys Pakeiskite.
Sugedes elektros variklis Pakeiskite.

tarpinis jtaisas

NeSvarus arba sugedes sléginis

ISvalykite arba pakeiskite.

gio ribojimo voZtuvas

ISsireguliaves arba sugedes slé-

IS pradziy sureguliuokite, tada uz-
plombuokite arba pakeiskite

Uzdarymas

A\

o)
Sutrikimas

(platforma uzsidaro)

Galimos priezastys
Sugedes pasukamasis ar pa-
spaudziamasis mygtukas arba
mygtukas su svirtele

Ka daryti?

Naudodami kontroline lempa, pagal
elektros schema patikrinkite kontak-
tus valdymo jtaise.

Platforma neuzsidaro

PlokSté neduoda J 1/3 arba J 1/
12 iSéjimo

Naudodami kontroline lempa, pagal
elektros schema patikrinkite plokste
kiStukuose J 1/3ir J 1/12.

Nejsijungia variklio kontakto-
rius arba voztuvas S 5 agregate

Patikrinkite naudodami kontroline
lempa.

Platforma galinéje padé-
tyje yra uzdaryta ne

Imontuojant kébulo galas buvo
per mazai pritvirtintas

Pritvirtinkite stipriau kébula, kaip nu-
rodyta montavimo brézinyje.

transporto priemonés
pakrovimo dugno auks-

tyje

Atsilaisvino guolis (naudojant
ilgesnj laika)

Pakeiskite guolio dangtelio varztg ir
guoliy jvores.
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g Sustamimas

Sutrikimas Galimos priezastys Ka daryti?
Nesandaris elektromagnetiniai
voztuvai S7irS 8

Neatsidaro elektromagnetinis
Platforma nejvaZziuoja, |voZtuvas S7

variklis veikia Neatsidaro elektromagnetinis
voztuvas S 11

ISvalykite arba pakeiskite.

ISvalykite arba pakeiskite.

ISvalykite arba pakeiskite.

PaZeistas poslinkio cilindro sta-
moklio sandariklis

Suskleidimas
(modelyje KUZF)

Pakeiskite.

SUIHININES Galimos priezastys
Nesandarus elektromagnetiniai
voztuvai S7irS8

Neatsidaro elektromagnetinis
Platforma neiSsisklei- |voZtuvas S 12

dzia, variklis veikia Neatsidaro elektromagnetinis
voztuvas S 9

PaZeistas lankstymo cilindro
stamoklio sandariklis

ISvalykite arba pakeiskite.

ISvalykite arba pakeiskite.

ISvalykite arba pakeiskite.

Pakeiskite.

» Warnfix® jungimas

(atidarant arba iStraukiant platforma, ,Warnfix* jjungiamas automatiskai. Kairioji ir
desinioji lemputés sujungtos lygiagreciai).

SUIHININES Galimos priezastys Ka daryti?

Trumpasis jungimas lemputéje
Ispéjamosios lemputés |arba kabeliy jungtyje

nemirksi Perdegusi lemputé Pakeiskite.
Sugedes iniciatorius b25 Pakeiskite.

PaSalinkite trumpajj jungima.
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E Sutrikimy Salinimo lentelés

Prie$ jjungiant

STIRINES
Vairuotojo kabinoje
greitai mirksi optinis
rodmuo

Galimos priezastys

Sugedes polinkio jutiklis b15

Pakeiskite polinkio jutiklj b15.

ljungimas

(Sviesos diodas ploksteje mirksi posukio signalo taktu)

Sutrikimas

Vairuotojo kabinoje la-
bai greitai mirksi opti-

Galimos priezastys
Sugedes polinkio jungiklis b13
(trumpasis jungimas)

Pakeiskite polinkio jutiklj b15.

nis rodmuo

Sugedes vairo polinkio jutiklis
b15

Pakeiskite polinkio jutiklj b15.

Vairuotojo kabinoje sugedo jjun-
giklis

Naudodami kontroline lempa,
patikrinkite jungtis 2 ir 4.

Plokstéje nemirksi
Sviesos diodas

Maitinimo bloke el arba e2 su-
veiké saugikliai

Pakeiskite saugiklius.

Sandarinimo gaubtelyje sugedo
ploksté

Pakeiskite plokste.

Atidarymas

(Platforma atsidaro iki horizontalios darbinés padéties — Si padétis iSsaugoma

ir po iSlygiavimo pagrindo atzvilgiu keliant vél pasiekiama).

Sutrikimas

Galimos priezastys

Sugedes pasukamasis ar pa-
spaudziamasis mygtukas arba
mygtukas su svirtele

Naudodami kontroline lempa,
pagal elektros schema patikrin-
kite kontaktus valdymo jtaise.
Naudokite plokStés maseés jungtj
JK.

Platforma neatsidaro.

Sugedo variklio kontaktorius -
K4 arbarelé -K5

Patikrinkite variklio kontaktoriy
ir rele.

ISéjime J4/14, JK arba J43/90
néra iséjimo.

Patikrinkite pagal elektros
schema, naudodami kontroline

lempa.

Esant atidarytai platfor-

ISsireguliaves arba sugedes
platformos polinkio jutiklis b15

Sureguliuokite arba pakeiskite.

mai, jspéjamosios plat-

formos lemputés ne-

mirksi

Sugedusi ploksté Pakeiskite.
Sugede kistukai Pakeiskite.
Perdegusios jspéjamosios lem- Pakeiskite.

putés
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SINTAUES

Platforma nenusilei-
dzia, ta€iau atidarymo
funkcija veikia

Galimos priezastys

Stringa kélimo cilindras

H Nuleidimas

Trumpai aktyvinkite kélima, tada
pakartokite nuleidima.

Per standis guoliai

Sutepkite guolius.

ISéjime J4/15 arba J42/81 néra
iSéjimo

Patikrinkite pagal elektros
schema, naudodami kontroline

lempa.

Sugedo variklio kontaktorius -
K2 arbarelé -K7

Patikrinkite variklio kontaktoriy
ir rele.

Valdant kojiniais jungi-
kliais, platforma nenu-
sileidzia

Abu kojinius jungiklius nuspau-
déte vieng po kito per greitai
(trumpiau nei 1 s) arba per létai
(ilgiau nei 3 s)

Atleiskite abu kojinius jungi-
klius. Palaukite kelias sekundes,
tada pakartokite procesa.

Sugedes kojinis jungiklis

Atlaisvinkite platformoje kiStu-
kine jungtj. Patikrinkite kojinj
jungiklj, naudodami bandiklj.

Pazeistas su platforma jungian-
tis kabelis Nr. 2

Aktyvinkite abu kojinius jungi-
klius ir, naudodami kontroline
lempa, plokStés kiStukuose J 3/6
ir J 3/5 patikrinkite jtampa.

Valdant Soniniu val-
dymo jtaisu, platforma
nenusileidzia

Sugedes pasukamasis ar pa-
spaudziamasis mygtukas arba
mygtukas su svirtele

Naudodami kontroline lempa,
pagal elektros schema patikrin-
kite kontaktus valdymo jtaise.
Naudokite plokStés masés jungtj
JK.

Pazeistas su valdymo jtaisu jun-
giantis kabelis Nr. 3

Vieng po kito aktyvinkite pasu-
kamuosius mygtukus ir, naudo-
dami kontroline lempa, pagal
elektros schema kiStuke J30 pa-
tikrinkite jtampa.

Nuleidziant platforma
palinksta

Keélimo cilindras nusileidzia lé-
tai arba visiSkai nenusileidzia

Sutepkite guolius, trumpai akty-
vinkite kélima, tada pakartokite
nuleidima.
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ISlygiavimas pagrindo atzvilgiu

me (platforma pavirsta)

Sutrikimas

Avarinis aktyvinimas:

kol platforma pavirs.

Galimos priezastys

aktyvinkite atidarymo mygtuka (28) ir papildoma mygtuka (29) Soniniame valdymo jtaise,

Platforma nepavirsta

ISéjime J4/15, J4/14, JK arba
J42/81 néra iséjimo.

Patikrinkite pagal elektros
schema, naudodami kontroline

lempa.

Per standis guoliai

Sutepkite guolius.

Platforma nepavirsta,
optinis rodmuo vairuo-
tojo kabinoje mirksi
greitai

Sugedes vairo polinkio jutiklis
b15

Pakeiskite polinkio jutiklj b15.

Platformos pakélimas nuo zemeés

ms (platforma pavirsta | horizontalig darbine padétj, kuri buvo iSsaugota

atidarant).
ST NNES

Valdant kojiniu jungikliu,
platforma nepavirsta j hori-
zontalig darbine padétj.

Galimos priezastys

per létai (ilgiau nei 3 s)

Abu kojinius jungiklius nu-
spaudeéte vieng po kito per
greitai (trumpiau nei 1 s) arba

Atleiskite abu kojinius jungi-
klius. Palaukite kelias sekun-
des, tada pakartokite pro-
cesa.

Sugedes kojinis jungiklis

Atlaisvinkite platformoje kis-
tukine jungtj. Patikrinkite ko-
jinj jungiklj, naudodami ban-
diklj.

giantis kabelis Nr.2

Pazeistas su platforma jun-

Aktyvinkite abu kojinius jun-
giklius ir, naudodami kontro-
line lempa, plokstés kiStu-
kuose J 3/6ir J 3/5
patikrinkite jtampa.

padéties riby

Keliant platforma nepavirsta j
horizontalig padétj arba is-
virsta uz i§ anksto nustatytos

Sugedes polinkio jutiklis b15

Pakeiskite.

kyla

Platforma ne pavirsta j hori-
zontalig darbine padétj, o pa-

JK néraiséjimo.

ISéjime J43/90, J1/12, JK arba

Patikrinkite pagal elektros
schema, naudodami kontro-

line lempa.

rius -K3

Sugedes variklio kontakto-

Patikrinkite variklio kontakto-
riy.

Platforma ne pavirsta j hori-
zontalig darbine padétj, o pa-
kyla. Optinis rodmuo vairuo-
tojo kabinoje mirksi greitai

jutiklis b15

Sugedes platformos polinkio

Pakeiskite.
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REVCHIMES

Sutrikimas

Platforma nepakyla

(platforma kyla aukstyn iki krovimo krasto)

Galimos priezastys

Sugedes pasukamasis ar pa-
spaudziamasis mygtukas
arba mygtukas su svirtele

Ka daryti?

Naudodami kontroline lempa,
pagal elektros schema pati-
krinkite kontaktus valdymo
itaise. Naudokite plokstés
maseés jungtj JK.

PlokSté neduoda J 1/3 arba
J42/81 iSéjimo

Patikrinkite plokSte pagal
elektros schema, naudodami
kontroline lempa.

Sugedes variklio kontakto-
rius -K1

Patikrinkite variklio kontakto-
riy.

Uzdarymas

N

SINTAUES

Platforma neuzsidaro

1 (platforma uzsidaro)

Galimos priezastys

Sugedes pasukamasis ar pa-
spaudziamasis mygtukas
arba mygtukas su svirtele

Naudodami kontroline lempa,
pagal elektros schema pati-
krinkite kontaktus valdymo
jitaise. Naudokite plokStés
maseés jungtj JK.

PlokSté neduoda J 1/12 arba
J43/90 arba JK iSéjimo

Patikrinkite plokSte pagal
elektros schema, naudodami
kontroline lempa.

Sugedes variklio kontakto-
rius -K1

Patikrinkite variklio kontakto-
riy.

Platforma galinéje padétyje
yra uzdaryta ne transporto
priemonés pakrovimo dugno
aukstyje

Imontuojant kébulo galas
buvo per mazai pritvirtintas

Pritvirtinkite stipriau kébula,
kaip nurodyta montavimo
brézinyje.

Atsilaisvino guolis (naudo-
jant ilgesni laika)

Pakeiskite guolio dangtelio
varzta ir guoliy jvores.

» Warnfix® jungimas

(atidarant arba iStraukiant platforma, ,Warnfix* jjungiamas automatiskai. Kairioji ir

desinioji lemputés sujungtos lygiagreciai).

Sutrikimas

Ispéjamoji lemputé nemirksi

Galimos priezastys
Trumpasis jungimas lempu-
téje arba kabeliy jungtyje

Pasalinkite trumpajj jungima.

Perdegusi lemputeé

Pakeiskite.
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Vv  Sutrikimy Salinimo lentelés

Prie$ jjungiant

STIRINES
Vairuotojo kabinoje
greitai mirksi optinis
rodmuo

Galimos priezastys

Sugedes polinkio jutiklis b15

Pakeiskite polinkio jutiklj b15.

ljungimas

(Sviesos diodas plokstéje mirksi posuakio signalo taktu)

Sutrikimas

Plokstéje nemirksi
Sviesos diodas

Galimos priezastys
Agregate el arba e2 suveiké
saugikliai

Pakeiskite saugiklius.

Sandarinimo gaubtelyje sugedo
ploksté

Pakeiskite plokste.

Sutrikimas

Platforma neatsidaro
su varikliu.

Atidarymas
(platforma atsidaro iki darbinés padéties)

Galimos priezastys

ISéjime J1/3 néra iSéjimo

Patikrinkite pagal elektros
schema, naudodami kontroline

lempa.

Pazeistas variklio kontaktorius

Patikrinkite variklio kontaktoriy.

Platforma neatsidaro.

Sugedes paspaudziamasis myg-
tukas

Naudodami kontroline lempa,
pagal elektros schema patikrin-
kite kontaktus valdymo jtaise.
Naudokite plokStés maseés jungtj
JK.

S4 arba S5 voztuvo kiStuke néra
itampos, pazeistas kabelis

Patikrinkite naudodami kontro-
line lempa.

Stringa valdymo voZztuvas S6
arba
sléginis tarpinis jtaisas

ISvalykite arba pakeiskite.

Esant atidarytai platfor-
mai, jspéjamosios plat-
formos lemputés ne-
mirksi

ISsireguliaves arba sugedes
platformos polinkio jutiklis b15

Sureguliuokite arba pakeiskite.

Sugedusi ploksté Pakeiskite.
Sugede kistukai Pakeiskite.
Perdegusios jspéjamosios lem- Pakeiskite.

putés
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Pakelimas
— “ (platforma kyla auksStyn iki krovimo krasto)
SUIHININES Galimos priezastys Ka daryti?
Naudodami kontroline lempa,
pagal elektros schema patikrin-
kite kontaktus valdymo jtaise.
Naudokite plokStés masés
jungtj JK.
Naudodami kontroline lempa,
Ploksté neduoda J 1/3 i5éjimo  |pagal elektros schema patikrin-
kite plokSte kiStuke J 1/3.
Patikrinkite variklio kontakto-
riy, naudodami kontroline

Sugedes paspaudzZiamasis
mygtukas

Platforma nepakyla

Variklio kontaktorius agregate
nejsijungia arba yra sugedes

lempa.
Suveikeé termojungiklis Leiskite varikliui atveésti.
Stringa arba sugedes €igos voz- ISvalykite arba pakeiskite.
tuvas S 3

NeSvarus arba sugede kélimo
cilindro elektromagnetiniai voz- |ISvalykite arba pakeiskite.
tuvaiS1irS2

NeSvarus siurblio jsiurbimo fil-
Nors hidraulinis agrega- |tras

tas veikia, ta€iau plat-
forma nepakyla

ISvalykite arba pakeiskite.

Sumazinkite apkrovag pagal ap-
krovos lentele.

Sugedes hidraulinis siurblys Pakeiskite.

Sugedes elektros variklis Pakeiskite.

NeSvarus arba sugedes sléginis
tarpinis jtaisas

ISsireguliaves arba sugedes slé- |15 pradziy sureguliuokite, tada
gio ribojimo voztuvas uzplombuokite arba pakeiskite

Platforma perkrauta

ISvalykite arba pakeiskite.

Nuleidimas
= e
oY) (platforma juda iki Zemeés)

Sutrikimas Galimos priezastys Ka daryti?
Stringa arba sugedes kélimo ci-
lindro sroveés ISvalykite arba pakeiskite.
voZztuvas Rl arbaR 2

ISvalykite ir sutepkite slydimo
guolj.

Pakeiskite alyva. Naudokite re-
komenduojamos raSies alyva.

Sunkiai juda slydimo guolis

Platforma nenusileidzia
Per tirSta hidrauliné alyva

Sugedes elektromagnetinis voz-
tuvas S 1 ISvalykite arba pakeiskite.
arba S 2
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Sutrikimas

Valdant rankiniu kabeliy
jungikliu, platforma ne-
nusileidzia

Nuleidimas
(platforma juda iki Zemés)

Galimos priezastys

Sugedes paspaudziamasis
mygtukas

Naudodami kontroline lempa,
pagal elektros schema patikrin-
kite kontaktus valdymo jtaise.
Naudokite plokStés masés
jungtj JK.

Ploksté neduoda J 4/15 iSéjimo

IStraukite kiStuka J 4, patikrin-
kite gnybta 15, naudodami kon-
troline lempa.

S 1 arba S 2 voztuvo kiStuke
néra jtampos (paZeistas kabe-
lis)

Patikrinkite naudodami kontro-
line lempa.

Platforma nusileidzia
automatiskai

NeSvarus arba sugede kélimo
cilindro elektromagnetiniai voz-
tuvaiS1irS2

ISvalykite arba pakeiskite.

ELTNES
Yo

Sutrikimas

Privaziavimo prie ram-
pos tiltelis neiSsisklei-
dzia, variklis veikia

Galimos priezastys
Neatsidaro elektromagnetiniai
voztuvai S10ir S 11

ISvalykite arba pakeiskite.

Neatsidaro elektromagnetinis
voztuvas S 7

ISvalykite arba pakeiskite.

Pazeistas vertimo cilindro sta-
moklio sandariklis

Pakeiskite.

Suskleidimas
=M

Sutrikimas

Privaziavimo prie ram-
pos tiltelis nesusisklei-
dZia, variklis veikia

Galimos priezastys
Neatsidaro elektromagnetinis
voztuvas S 7

ISvalykite arba pakeiskite.

Neatsidaro elektromagnetinis
voztuvas S 12

ISvalykite arba pakeiskite.

Neatsidaro elektromagnetinis
voztuvas S 13

ISvalykite arba pakeiskite.

Pazeistas vertimo cilindro sta-
moklio sandariklis

Pakeiskite.
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» Warnfix® jjungimas

(atidarant ,Warnfix“ jjungiamas automatiskai. Kairioji ir desSinioji lemputés sujungtos

lygiagreciai).

SULARES Galimos priezastys
Trumpasis jungimas lemputéje
arba kabeliy jungtyje

Ispéjamoji lemputé ne-
mirksi

Pasalinkite trumpajj jungima.

Perdegusi lemputeé Pakeiskite.

Uzdarymas
m (platforma uzsidaro)

Sutrikimas Galimos priezastys Ka daryti?
Platforma neuzsidaro |Aktyvus vienas arba abu ver-
arba uzsidaro tik vie-  |timo cilindro rankinio valdymo
noje puseéje valdikliai

ISsukite elektromagnetiniy voz-
tuvy rievétuosius varztus.

Naudodami kontroline lempa, pa-
gal elektros schema patikrinkite
kontaktus valdymo jtaise.
Naudodami kontroline lempa, pa-
gal elektros schema patikrinkite
ploksSte kiStukuose J 1/3 ir J 43/93.

Sugedes paspaudziamasis
mygtukas

PloksSté neduoda J 1/3 arba
J 43/93 iSéjimo
Platforma neuzsidaro

Nejsijungia variklio kontakto-

. . Patikrinkite naudodami kontroline
rius arba voztuvas S 7 agre-

gate lempa.
Patikrinkite pagal elektros schema,
Sugedes iniciatorius B 25 naudodami kontroline lempa, ir pri-

reikus pakeiskite.
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Visi modeliai

Nuoroda:

Visi modeliali

Visi modeliai

Techniniai duomenys

Rekomenduojama akumuliatoriy baterijos talpa

Krovinio svoris (kg)

Rekomenduojama
akumuliatoriy baterijos talpa

iki 1250

12V =1x 143 Ah
24/12V,24V =2x 12V, 2 x 105 Ah

nuo 1250 iki 1750

12V =1x 180 Ah
24/12V,24V =2x 12V, 2 x 143 Ah

nuo 1750 iki 4000

24/12V,24V =2x 12V, 2 x 180 Ah

jeigu savo transporto priemone vaziuojate tik nedideliu ats-
tumu, taigi, mieste su didele apkrova, tuomet privalote pa-
sirinkti viena pakopa galingesne akumuliatoriy baterijg. Pa-
pildomai rekomenduojama naudoti galingesnj generatoriy.

Trifaziai generatoriai, skirti akumuliatoriy

baterijoms jkrauti

Krovinio svoris (kg)

Rekomenduojamas trifazis
generatorius [W]

iki 1250 630
nuo 1250 iki 1750 730
nuo 1750 iki 4000 1000

Keliamosios platformos naudojimo temperatiry

sritis

Standartiné

Speciali jranga , Saltis"

nuo -20 °C iki +60 °C

nuo -40 °C iki +60 °C
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—

PAVOJUS!

146

Nuoroda:

Apkrovos diagramos

Tolesnés lentelés rodo, koks gali bati naudingojo krovinio (Q)
svoris. Savo keliamajai platformai galiojancig lentele taip pat
rasite ir ant Soninio valdymo jtaiso.

Naudingajj krovinj (Q) sudaro tai, kas yra ant platformos, pvz.,
transportavimo dirzas, operatorius ir, jei yra, transportavimo
vezimélis.

Didziausias leistinas naudingasis krovinys (Q) priklauso nuo
krovinio atstumo (a). Krovinio atstumas (a) yra atstumas tarp
galinio kroviniy platformos krasto iki naudingojo krovinio svorio
centro (12).

DidzZiausias leistinas naudingasis krovinys (Q) didZiausiam
leistinam krovinio atstumui (a) yra ilgalaikémis Zymomis nuro-
dytas ant platformos pavirSiaus.

Asmeninés ir materialinés zalos pavojus!

Jei virSysite didziausig leisting naudinggjg apkrovg (Q) arba
didziausig leisting krovinio atstumg (a), keliamoji platforma
gali nukristi iS auks€io! Tuo metu gali bati suzaloti asmenys ir
stipriai pazeista keliamoji platforma. Tokiais atvejais garantija
neteikiama!

Kai naudingajj krovinj (Q) padedate tarp kairiojo ir desiniojo
platformos krasty:
P apkraukite keliamaja platforma ne didesne naudingaja ap-

krova (Q), kuri yra nurodyta lenteleje Salia atitinkamo kro-
vinio atstumo (a)!

Kai naudingajj krovinj (Q) padedate prie kairiojo arba desi-
niojo platformos krasto:

P apkraukite keliamajg platformg daugiausia pusine nau-
dinggja apkrova (¥2Q), kuri yra nurodyta lenteléje Salia
atitinkamo krovinio atstumo (a)!

toliau taip pat atkreipkite démesj j naujus, nuo 2014 m. galio-
jancius modeliy pavadinimus, Zr. skyriy ,Taip rasite savo mo-
delj“ nuo psl. 12.
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A

—

a [mm]|Q [kg] a [mm]|Q [kg]
850 350 1000| 1500
1000 300| (1500 K 1200| 1250
350 K 1200 250][1500 K 1500 1000
1500 200] [1500 KS 1850 800
1800 160 2400 600
500 K 600| 500 850| 1750
500 KB 700| 430 1000| 1450
500 KSP 820| 360]|1750 K 1300| 1150
500 K1TL/R
£00 K2TL/R 1120/ 260/ |1750 KS 1650 900
=00 KRM 1750 KK
500 duo® 1800| 160 2400 600
500 neo
750 K 600 750 750 2000
750 KB 700 650 900| 1650
750 KSP 820| 550 1100| 1300
750 M
750 KITL/R 1120]  400]15900 KL 1600) 950
750 K2TL/R 1800 2502000 KS 2400| 600
750 duo® 2000 KK
750 neo
750 MA
750 M1TL/R
750 MSP
1000 Athlet®™ 600 1000 1000 2000
ngétflTuR 750 800 1200| 1650
1000 KoTL/R 950/  600||2000 K 1500 1350
1000 E 1400 400 1800 1100
1000 rentfix® 2400 230 2100 950
700 1000 750] 2500
875| 800 900| 2050
1000 K 1150 600][2500 KL 1100 1700
1700 400 1600| 1150
2400 250 2400 750
720] 1250 1000| 2500
1250 K 900| 1000 2500 K 1400| 1785
1250 KL 1200] 750 |5e00 kK 1600| 1560
1800 500 1800| 1385
2400 370 2400| 1040
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o j‘”

o j‘”

o j’”

a[mm]|Q [kg] a [mm]|Q [kg]
600| 1500 1000| 3000
720| 1250 1200| 2000
1288:é;nﬁxC) 900( 1000| ({3000 K 1500| 1600
1200 750 1800| 1300
2400 370 2400| 1000
a[mm]|Q [kg]
600 500
700 430
500 GBL 820| 360
1120 260
1800 160
a[mm]|Q [kg] a [mm]|Q [kg]
850 350 600 500
1000 300 700 430
350 minifix 1200 250|500 minifix 820 360
1500 200 1120 260
1800 160 1800 160
a[mm]|Q [kg]
600| 1000
750 800
1000 E 950 600
1400 400
2400 230
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F

—

o j’”

a[mm]|Q [kg] a [mm]|Q [kg]

600 750 850 1750

700|  650|(1750 KUZP 1000| 1450

750 KUZ 820 550]|1750 KUZ 1300 1150

1120| 200! 1750 KUZK 16501 900

1800 250 2400| 600

700| 1000} rn00 kuzP 750| 2000

1000 KUZ 875 899112000 KUZ 900] 1650

1000 KUER 1150]  600| [2000 KUZK 1100 1300

1700 400 | [2000 TrailGate 1600 950

2400 550 ] (2000 TruckGate[ 5,55 600

720( 1250 750! 2500

1250 KLUZF 900} 1000 900| 2050

1250 KUER 1200  750]|2500 KUZ 11001 1700

1800 500 1600| 1150

2400 370 2400 750

600 1500 800! 3000

1500 KLUZ 720 1250 1200| 2000

1500 KUFR 900| 1000]|3000 KUZ 15001 1600

1200 750 1800| 1300

2400| 370 2400 1000
1500 KUZP 1000] 1500
1500 KUZ 1200 1250
1500 KUZK 1500| 1000

1500 KUZF

1500 TrailGate 1850 800
1500 TruckGate 2400 600

a[mm]|Q [kg] a [mm]|Q [kg]

600| 750 850 1750

1O OO 60 kuzr 1000 1450

750 KUZFM 820] 550111750 kuzem | 1300|1150

1120 400 1650 900

1800 250 2400| 600
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o j’”

150

a[mm]|Q [kg] a[mm]|Q [kg]
600| 1000 750 2000
750]  800|| e 900| 1650
1000 KUZFM 950  600||5000 kuzEM | 1100 1300
1400 400 1600| 950
2400 230 2400] 600
1000| 1500
1500 KUZF 290) 1259
1500 KUZFM 1500} 1000
1850 800
2400| 600
a[mm]|Q [kg] a[mm]|Q [kg]
600| 1000 600 1500
1000 KE 750 800|| . o 720| 1250
1000 KFN 10004 000} 1500 kN 900 1000
1500 400 1200 750
2400] 250 2400 370
720| 1250 750| 2000
1250 KE 900| 1000 900| 1650
1950 KEN 1200  750||2000 KF 1100 1300
1800 500 1600| 950
2400| 370 2400| 600
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L

—

o j’”

o j‘“

a[mm]|Q [kg] a[mm]|Q [kg]
600 750 550 1250
700 650 650 1000
750 twinfold 820 5501250 HFL 900 750
1120 400 1350 500
1800 250 2400 250
600 1000 600| 1500
750 800 720 1250
1000 twinfold 950 600 | | 1500 twinfold 900( 1000
1400 400 1200 750
2400 230 2400 370
650 1000
850 800
1000 HFL 1150 600
1700 400
2400 250
a[mm]|Q [kg] a [mm]|Q [kg]
600 1000 600 500
750 800 700 430
unifold 950 600 | |500 Tuck-under 820 360
1400 400 1120 260
2400 230 1800 160
850 350
1000 300
350 Tuck-under 1200 250
1500 200
1800 160
a[mm]|Q [kg]
1500| 4000
1750| 3400
4000V 2000 3000
2250 2600
2500 2400
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Hidrauliniy jungé€iy schemos

A K Standartiné keliamoji platforma su keturiais
cilindrais, 96-560.98-00.00-00

VERT. CIL. KEL. CIL. KEL. CIL. VERT. CIL.
N | | || |
H N | | N H |
3 e s 92 e 54
7] W] ~] 7] W[ | (W ~]
| | | | || |
R3 R1 R2 R4
| || | | || |
B A A A A/ B
——
T
S5
wab i)
,Q Pl LT
| RS |
| I
| miEN |
—_— 9 I—»
~ DBV1
!
|
| W |
| |
| |
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A C Standartiné keliamoji platforma su dviem cilindrais
97-510.98-00.00-00

VERT. CIL. KEL. CIL.

?\

5
=39
=

DBV1
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A Standartiné keliamoji platforma su hidrauline

atrama
96-524.98-01.00-00

VERT. CIL.

| H_.
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KEL. CIL. KEL. CIL. | VERT. CIL.
I I I I
I I B I I
Al il
Si 0 H { P1h 52 54
el el
_.|| R1 _J = R2 —Jk R4__|
5 >A A A B
)
BV AV
T S
Ay
' S7 S8 S9
I % é I
I I
AK AK
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BKI N IBK
| L _ |
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A Standartiné keliamoji platforma su hidrauliniu

uzpakaliniu apsauginiu tasu
99-514.98-01.00-00

VERT. CIL

KEL. CIL.

KEL. CIL.

VERT. CIL

o | —) o
- n iy
| |
R3[)] []Rr1 r2 X ] [X] R4
! . - .
)
A .
B
B
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VERT. CIL

VERT. CIL,

.dH |

WTTES :

R4

B
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F G PakiSama keliamoji platforma
95-585.98-01.00-00
KEL. CIL. KEL. CIL.
: =" :
I 1 |
ad)
S1 H H 52
i | B | i
] | | R1 _J = | R2 J |
>A A A
By _ Ay L
s
Ay N Ay
57 | N8 59
I
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F PakiSama keliamoji platforma modeliams 750 KUZ,
750 KUZFM, 1000 KUZFM, nuo 1500 iki 2000 KUZK
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VERT. CIL
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PakiSama keliamoji platforma
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| Sulankstoma keliamoji platforma
93-505.60-08.00-00
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B M Sulankstoma keliamoji platforma
02-528.60-08.00-00
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Tepimo ir eksploatacines
medziagos

Rekomenduojama hidrauliné alyva

o ,Tellus 15¢

Naudojimo temperatira: nuo —20 °C iki 60 °C
e _Aero Shell Fluid 4“

Naudojimo temperatira: nuo —40 °C iki 60 °C

Speciali jranga ,Saltis*

» ,Aero Shell Fluid 4 +* ir sandarikliai, skirti naudoti Zemoje
temperattroje, kad ledu nepasidengty sandarinimo medzia-
gos
Naudojimo temperatara: iki =40 °C

Aplinkg tausojanti alyva

Didéjant aplinkosaugos reikalavimames, hidrauliniams jrengi-
niams reikalaujama naudoti ekologiSka, biologiSkai yranc€ig
alyva. Pageidaujant mes pristatome muasy iSbandytg alyva.
Sios alyvos naudojimo temperatdra yra nuo —20 °C iki 60 °C.
Kreipkités | mus.

Naudojant kity rasiy alyva, tam tikromis aplinkybémis gali bati
paZzeisti cilindro sandarikliai ir gali pradéti sklisti nejprasti gar-
sai.

Rekomenduojami tepalai

» ,Shell Retinax HD2*
» Panasus tepalai

Pristatomi priedal

Pristatomus priedus rasite savo sutartiniy dirbtuviy atsarginiy
daliy kataloge. Dirbtuviy sgrase nurodyta, kur yra artimiausios
dirbtuvés ir gausite kitos kontaktinés informacijos.
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TUVNORD

Certificate for securing of cargo with tail lifts
Requirements specification and load prerequisites

1. Information on the tail lift
Tail lift manufacturer: MBB LIFTSYSTEMS AG

FockestraBe 53
27777 Ganderkesee

Tail lift type Standard - tail lift with 2 tilt and 2 lift cylinders
with platforms: Aluminum and steel
Lift arm length: up to 1,100 mm

The tail lifts fulfill the requirements of DIN EN 12642 Code XL

2. Information on types and equipment for tail lifts
The tail lift is to secure cargos in the location named under point 4 under maintenance of the
loading conditions named under point 3, if the following equipment components are present:

Permissible Demonstrated
2.1. Tail lift 500 — 750 K, 500 — 750 KB, 500 — 750 KSP load max. test forces
Platform dimensions: Height: 1,200 — 2,000 mm masses (DIN EN 12642)
Width: 1,750 — 2,600 mm
Bearing bolt diameter @25 mm

Lift arm length: 600 to 800 mm
Nominal load: 500 kg to 750 kg
Platform heights : up to 2,000 mm 5,000 kg 1,500 daN

2.2, Tail lift 500 — 1000 ATHLET quattro and 500 — 1000 rentfix

Platform dimensions: Height: 1,200 — 2,000 mm
Width: 1,750 — 2,600 mm
Bearing bolt diameter @25 mm

Lift arm length: 600 to 800 mm

Nominal load: 500 kg to 1,000 kg

Platform heights : up to 1,600 mm 8,000 kg 2,400 daN
Platform heights : up to 1,800 mm 7,500 kg 2,250 daN
Platform heights : up to 2,000 mm 7,000 kg 2,100 daN

2.3. Tail lift 1000 K — 1500 KL

Platform dimensions: Height: 1,200 — 2,600 mm
Width: 1,750 — 2,600 mm
Bearing bolt diameter @28 mm

Lift arm length: 700 to 900 mm

Nominal load: 1,000 kg to 1,500 kg

Platform heights : up to 2,000 mm 12,000 kg 3,600 daN
Platform heights : up to 2,200 mm 11,000 kg 3,300 daN
Platform heights : up to 2,400 mm 10,000 kg 3,000 daN
Platform heights : up to 2,600 mm 9,000 kg 2,700 daN

This certificate is comprised of 2 pages and is only valid in its complete form.

Code XL Certificate MBB-LS0108545Z1 Page 1 of 2
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2.4, Tail lift 1500 — 2500 K, 1500 — 2000 KS, 1500 — 2500 KK

Platform dimensions:

Lift arm length:
Nominal load:

Platform heights :
Platform heights :
Platform heights :
Platform heights :
Platform heights :

up to 2,000 mm
up to 2,200 mm
up to 2,400 mm
up to 2,600 mm
up to 2,800 mm

Height: 1,200 — 2,800 mm
Width: 1,750 — 2,600 mm
Bearing bolt diameter @36 mm
700 to 1,100 mm

1,500 kg to 2,500 kg

2.5. Tail lift 2000 — 3000 K, 2000 — 3000 KK

Platform dimensions:

Lift arm length:
Nominal load:

Platform heights :
Platform heights :
Platform heights :
Platform heights :
Platform heights :
Platform heights :

up to 2,000 mm
up to 2,200 mm
up to 2,400 mm
up to 2,600 mm
up to 2,800 mm
up to 3,000 mm

Height: 1,200 — 3,000 mm
Width: 1,750 — 2,600 mm
Bearing bolt diameter @40 mm
800 to 1,700 mm

2,000 kg to 3,000 kg

TW@

Permissible Demonstrated

load
masses

16,000 kg
14,500 kg
13,000 kg
11,500 kg
10,000 kg

21,000 kg
19,000 kg
17,000 kg
15,000 kg
13,000 kg
11,000 kg

max. test forces
(DIN EN 12642)

4,800 daN
4,350 daN
3,900 daN
3,450 daN
3,000 daN

6,300 daN
5,700 daN
5,100 daN
4,500 daN
3,900 daN
3,300 daN

The condition of the tail lifts is to be inspected regularly according to VDI 2700.

3. Information on the loading

The tail lifts are in the position to secure cargos in the location named under point 4 under
maintenance of the listed equipment named under point 3 under the following loading conditions:

¢ Sliding-friction value of a least yp=0.30
¢ Form-fit loading against driving direction

* Loading with clearance at least tail lift width less 10 cm

4. Information on load

The tail lift is assured for the following cargos under maintenance of the conditions listed
under point 2 and 3, according to the parameters of recognized rules of technology, e.g.
acceleration values according to DIN EN 12195-1, of the VDI directives 2700 following pages
and the certificates and appraisals.

TUV NORD Mobilitdt GmbH & Co. KG

Hannover, 25/3/2008

Martin Keller

General cargo
Palletized loading

MBB LIFTSYSTEMS AG
Ganderkesee

& X

Signature of the responsible party
This certificate is comprised of 2 pages and is only valid in its complete form.

Code XL Certificate MBB-LS0108545Z1

Page 2 of 2
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